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Q Kulcsszavak keresése

Keressen kulcsszavakra, példaul,akkumulétor”és,telepités’ hogy megtaldlja a keresett témét. Ha az Adobe
Readerben olvassa ezt a dokumentumot, nyomja meg a Ctrl + F (Windows) vagy a Command + F (Mac)
billenty(iket a kereséshez.

@ Navigalas adott témahoz

Tekintse 4t a témak teljes listdjat a tartalomjegyzékben. Kattintson valamelyik téméra, hogy ahhoz a
rész-hez ugorjon.

A dokumentum nyomtatasa

Ezt a dokumentumot kinyomtathatja nagy felbontdsban.

A kézikonyv hasznalata

Jelmagyarazat

%) Figyelmeztetés A\ Fontos ‘:O:' Tippek és tanacsok Referencia

Olvassa el az els6 hasznalat el6tt

Garancidlis és garancian kivili meghibasodas esetén forduljon szerviziinkhz:
https//djicom/repairservices/hungary

Oktatovidedk

Kérjuk, latogassa meg az alabbi linket vagy olvassa be a QR-kédot, és nézze meg a Spark
oktatévidedkat, amelyek bemutatjak, hogyan hasznalja a Sparkot biztonsagosan:
http://www.dji.com/spark/info#video

Toltse le a DJI GO 4 alkalmazast

Mindenképpena DJIGO™ 4alkalmazasthasznélja replilés kdzben. Olvassa be a jobbra lathatd
QR-kédot a legujabb verzié letoltéséhez.

A DJI GO 4 alkalmazas Android véltozata Android 4.4 vagy ujabb rendszerrel kompatibilis.
A DJI GO 4 alkalmazas iOS véltozata iOS 9.0 vagy tjabb rendszerrel kompatibilis.

Toltse le a DJI ASSISTANT™ 2 alkalmazast

Toltse le a DJI ASSISTANT™ 2 alkalmazast a http://www.dji.com/spark/download linkrél.
2


http://myactioncam.hu/szerviz

Tartalom

A kézikdnyv hasznalata

Jelmagyarazat

Olvassa el az els6 hasznalat el6tt
Oktatovidedk

Toltse le a DJI GO 4 alkalmazast

Toltse le a DJI ASSISTANT™ 2 alkalmazast

Termékjellemzok

Bevezetés
A legfontosabb jellemzdk
Dron abraja

Aktivalas

Drén

Repulési modok

Dron allapotjelzék

3D érzékelés és vizualis rendszer
Hazatérés (RTH)

Intelligens reptlilési modok

Gesztus méd

Fedélzeti adatrogzitd

Légcsavarok felhelyezése és levétele
Intelligens repllési akkumulator
Gimbal és kamera

A dron iranyitasa mobileszkozzel

Taviranyité (opcionalis)

A taviranyito tulajdonsagai
A taviranyito hasznalata

A taviranyito 6sszekapcsolasa

A DJI GO 4 alkalmazas

Equipment (Felszerelés)
Szerkesztd

SkyPixel

Me (En)

N

N NN

N N OO

10

13
16
23
26
26
27
30
31

36

36
37
38

41

41
a4
a4
a4



Repiilés
A repulés kornyezeti kovetelményei
Repulési korlatozasok és repuléstilalmi zonak
Replilés elétti ellendrzo lista
Automatikus felszallas és leszallas
Motorok inditasa/leallitasa (taviranyitd hasznalataval)
Probarepulés

Iranytd kalibralasa
Firmware frissités

Filiggelék
Mdiszaki adatok

Vevdszolgalati informacio

46

46
46
47
48
48
49
49

50

53

53
55



Termékjellemzok

© 2017 DJI Minden jog fenntartva. 5



Termékjellemzok

Bevezetés

A DJI Sparka DJI legkisebb repulé kameréja, mely stabilizalt optikat, intelligens repulésimddokat és akadalyel-
kertilési rutint kinal konnyd, hordozhaté kivitelben. Vizualis és 3D érzékelérendszerének segitségével a Spark
képes 1080p videdk és 12 megapixeles fotdk készitésére, QuickShot (gyorsfelvétel) modra és gesztusvezér-
lésre. 50 km/h maximalis repulési sebességével* és 16 perces maximalis repulési idejével** a Spark gyors és
szérakoztato, igy a drénalapufotdzasizgalmas és egyszer(.

A legfontosabb jellemz&k

A Spark tdmogatja a mobileszkdz-alapu vezérlést és a gesztusvezérlést, igy a repiilés egyszerlibb, mint valaha.
A tovébbiiranyitasi lehetéségekre vagyo felhasznal ok szamara az opcionalis taviranyitd biztositja a maximalis
repulési képességeket.

Kamera és gimbal: A Spark segitségével masodpercenként 30 képkockés 1080p videdt vagy 12 megapixeles
alldképeket készithet, amelyek élesebbek és tisztabbak — mindezt pedig kompakt fedélzeti gimbal
stabilizélja.

Reptilésiranyitéd A legujabb generécids repiilésvezérlét frissitettiik, hogy biztonsagosabb, megbizhatébb
repllési élményt nydjtson. A drén képes automatikusan visszatérni a kiindulépontra, amikor az atviteli jel
elvész vagy az akkumulatorszint alacsony. Amellett, hogy képes beltérben alacsony magassagban lebegni,
a drén érzékeli és elkerili az atjaba keriil6 akadélyokat, igy fokozva a biztonséagot.

*A maximalis repllési sebességhez a Sparkot Spark taviranyitdval kell mikodtetni.
*A maximalis repulési idé szélcsendben, egyenletes, 20 km/h sebességli haladasra vonatkozik. Ezt az érték
csak téjékoztatd jellegli.



Drén abraja

1. Légcsavarok

2. Motorok

3. Eliilsé LED-ek

4. 3D érzékelSrendszer
5. Gimbal és kamera

6. Drén éllapotjelzék

7.Intelligens repulési akkumu-
lator

8. Bekapcsolégomb

9. Akkumulatorszint-kijelz6k

10. Micro USB-aljzat

11. Micro SD kértyahely

12. Kiilsé toltéérintkezd

13. ForwardVision (el6retekintd)

rendszer

Aktivalas
Az intelligens repulési akkumulator és a drén elsé hasznalata el6tt aktivalas sziikséges.
Azintelligens repiilési akkumulator aktivalasa.

Széllités el6tt minden akkumulétor hibernélt allapotban van a biztonség érdekében. Hasznélja a mellékelt
USB-toltét az akkumulator teljes feltoltésére és aktivalasara az elsé hasznélat elétt. Javasoljuk, hogy teljesen
toltse fel az akkumulatort minden repdlés elétt.

PN
—] s
”””””” — R (Y GR
N
Konnektor
100~240V USB-tolté  Micro USB-aljzat

Drén aktivalasa

Inditsa el a DJI GO 4 alkalmazast, koppintson az ikonra a jobb felsé sarokban, olvassa be a QR-kédot a dobozon
vagy az akkumulatortarton, és kovesse a utasitasokat az aktivéalashoz.

@ Hasznalja DJI fiokjat a drén aktivélasara. Az aktivalashoz internet kapcsolat sziikséges.
Internet



Droén
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~
Drén

A Spark drén replilésiranyitot, videdkozvetitdt, 3D érzékelérendszert, gimbalt és kamerét, meghajtérendszert
ésintelligens replilésiakkumulatort tartalmaz. Ez a rész a repiilésiranyitdt, a videdkozvetité rendszert és a tobbi
drénkomponenst mutatja be.

Repulési médok

Az alabbi repilési médok éllnak rendelkezésére a Sparknal:

P méd (Pozicionélés): A P méd erés GPS jel esetén a leghatékonyabb. A drén a GPS és a vizudlis rendszer

segitségével téjolja be magat, automatikusan stabilizal és navigél az akadélyok kozott. Az intelligens reptilési

maédok, példaul a QuickShot, a TapFly és az ActiveTrack, ennéla médnal érhetdek el.
Amikor az eltlsé akadalyérzékelS be van kapcsolva és a fényviszonyok megfeleléek,
a maximalis reptilési emelkedési szog 15°, maximum 10,8 km/hrepiilési sebesség mellett.
Amikoraz eliilsé akadalyérzékels kivan kapcsolva, a maximaélis repiilési emelkedési szog
15°,a maximalis repulési sebesség pedig 21,6 km/h.
A drén automatikusan ATTI médba valt, ha a GPS jel gyenge, és a fényviszonyok kedve-
z6tlenek a vizuélisrendszerszamara, igy adrén nem lesz képes az akadalyok automatikus
elkeriilésére, és csak a barométerét hasznélja helymeghatarozashoz a magasséganak
szabalyozaséra. Az intelligens repuilési médok nem allnak rendelkezésre ATTI médban.
Megjegyzés: P médban nagyobb botkormény-elmozdulasra van sziikség a nagyobb
sebesség elérése.

S méd (Sport): A drén GPS-t hasznél a helymeghatérozashoz. Mivel az ellilsé akadalyérzékeld ki van
kapcsolva, a drén nem lesz képes érzékelni és elkeriilni az akadélyokat Sport médban.
Azintelligens repuilési modok, a Pano méd és a ShallowFocus nem éllnak rendelkezésre
Sport médban.
Megjegyzés: A drén reakcidi a fordulékonysagra és sebességre vannak optimalizélva,
igy jobban reagél a botkormény mozdulatokra.

A A 3D érzékelSrendszer ki van kapcsolva S médban (Sport), ami azt jelenti, hogy a drén nem lesz
képes az Utvonalaba esé akadalyokat automatikusan elkerilni.
A drén maximaélis sebessége és a fékut jelentésen megndvekszik S médban (Sport). 30 méter
minimalis fékatra van sziikség szélcsendes korilmények kozott. A sillyedési sebesség jelentésen
megnovekszik S mddban.
A drén érzékenysége jelentésen magasabb S médban (Sport), ami azt jelenti, egy kis botkormany-
mozdulat a taviranyitén nagy utazasi tavolsagot jelent a drénnak. Ugyeljen ra, hogy megtartsa
a megfelel6 mozgasteret a repiilés soran.

;O: Az S mdd csak Spark tévirdnyitéval hasznalhato. Az S méd le van tiltva, ha mobileszkozzel repiil.
Hasznélja a repulésiméd-kapcsolot a taviranyiton a dron repulési médjanak megvaélasztasahoz.




Drén allapotjelzék

A Sparkon eliilsé LED-ek és dronallapotjelzék talalhatok. A LED-ek elhelyezkedése az alabbi abran lathatoé:

Elulsé LED-ek

Dron allapotjelzok

Az eliilsé LED-ek mutatjak a dron tajolasat és egyes funkciok allapotat (lasd Gesztus mod, ,Funkcid leirasa”részt
tovabbi részletekért). Az eliilsé LED-ek folyamatos piros fénnyel vilagitanak, amikor a drén be van kapcsolva,
jelezve a drén elejét (avagy orrat).

A drén allapotjelzék jelzik a rendszer allapotat a replilésiranyité felé. Lasd az alabbi tablazatot tovabbi infor-
maciokért a dron allapotjelzérél.

Drénallapotjelzé leirasa

Normal
@ ------ Piros, zold és sarga villogas felvaltva Bekapcsolas és dnellenérzés
Z6ld és sarga villogas felvaltva Bemelegedés
Z6ld villogas lassan P mod GPS-szel
------ Z6ld villanas kétszer P mdd vizualis helymeghatarozassal
Sarga villogas lassan GPS és vizualis helymeghatarozas nélkil
@ ------ Z6ld villogas gyorsan Fékezés
Figyelmeztetés
@ ------ Sarga villogas gyorsan Taviranyito jele elveszett
@ ------ Piros villogas lassan Alacsony akkumulatorszint figyelmeztetés
@ ------ Piros villogas gyorsan Kritikus akkumulatorszint figyelmeztetés
@ ------ Piros villogas IMU-hiba
O — Folyamatos piros Kritikus hiba
Piros és sarga villogas felvaltva Iranyt(-kalibralas sziikséges




3D érzékelés és vizualis rendszer

A Spark 3D érzékel6rendszerrel (1) van felszerelve: a dron elején egy 3D-s infravords modul talalhato, amely
képes az akadalyokat pasztazni repiilés kozben.

Avizualis rendszer f6 Gsszetevdi a dron testének alsé felén talalhatok. Ez magabanfoglal egy kamerat (2) és egy
3D-s infravorés modult (3). A vizualis rendszer 3D-s infravords modult és képadatokat hasznal a dron aktualis
helyzetének fenntartasara, amely lehetévé teszi a precizios lebegést beltérben vagy olyan kérnyezetben, ahol
a GPS jel nem elérhetd.

A 3D érzékeldrendszer folyamatosan pasztazza az akadalyokat, igy a Spark elkertilheti Sket, ha afényviszonyok
megfeleldek.

Erzékelési hatotav

A 3D érzékelérendszer érzékelési hatotavja alabb lathato. Vegye figyelembe, hogy a dron nem képes érzékelni
és elkeruilni az érzékelési tartomanyan kiviil esé akadalyokat.

A vizualis rendszer hasznalata

A vizualis rendszer automatikusan aktivalodik, ha a dron be van kapcsolva. Tovabbi lépésekre nincs sziikség.
A vizualis rendszer beltéri kornyezetben hasznalhato, ahol a GPS nem elérhetd. A vizualis rendszerrel a dron
képes pontosan lebegni, még GPS nélkdil is.
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Kovesse az alabbi lépéseket a vizudlis rendszer hasznélatahoz:
1. Gy6z6djon meg rola, hogy adrén P mddban van, és helyezze sik feliiletre. Vegye figyelembe, hogy a vizualis

rendszer nem mukodik megfeleléen jol kiveheté mintazatok nélkiili feliiletekkel.

2. Kapcsolja be a dront. A felszéllast kdvetéen a dron egy helyben lebeg. A drénaéllapotjelzé kétszer zolden

felvillan, jelezve, hogy a vizualis rendszer mikodik.

A 3D érzékeldrendszernek koszonhetéen a dréon képes aktivan fékezni, ha akadalyt érzékel maga elétt. A 3D
érzékelérendszer akkor miikodik a legjobban, ha a megvilagitas megfeleld, és az akadaly jol lathaté vagy
kiveheté mintéazattal rendelkezik. A dron nemrepiilhet 10,8 km/h fol6tt, hogy elegenddlegyen a féktavolsag.

A 3D érzékel6- és vizualis rendszer teljesitményét befolyasolja a fellilet tipusa, amely felett a dron
repll. A dréonautomatikusan atvalt P modbaol ATTImédba, ha sem a GPS, sem avizualis rendszer nem
elérhetd. Kérjuk, legyen korlltekinté a Spark iranyitasa soran a kovetkezd esetekben:

Replilés nagy sebességgel, 0,5 méter alatt.

Repulés monokrom feltletek folott (példaul egyszin( fekete, fehér, vords vagy zold).

Repiilés erésen tiikroz6do feliiletek felett.

Replilés viz vagy atlatszo feluletek felett.

Repulés mozgé feliiletek vagy targyak felett.

Replilés egy olyan terlileten, ahol a megvildgitas gyakran vagy jelentdsen valtozik.

Reptlés rendkiviil sotét (lux <10) vagy vilagos (lux> 100000) feluiletek felett.

Replilés jellegzetes mintak vagy a textura nélkili feltletek felett.

Repiilés azonos, ismétlédé mintazattal vagy texturaval rendelkezé feltletek (példaul csempék) felett.
Replilés apro, vékony objektumok felett (példaul fadgak és tavvezetékek).

Repilés 10,8 km/h sebesség folott, 2 méterrel a fold felett.

Tartsa az érzékelSket mindig tisztan. Szennyezédés vagy egyéb térmelék hatranyosan befolyasolhatja
a hatékonysaqukat.




Hazatérés (RTH)

A hazatérés (RTH) funkci visszahozza a dront az utolsé rogzitett kiinduldpontra. Haromféle RTH eljaras léte-
zik: Intelligens RTH, alacsony akkumulatorszint(i RTH és tizembiztos RTH. Ez a szakasz részletesen bemutatja
a harom RTH-forgatokonyvet.

GPS Leiras

Ha erés volt a GPS jel felszallas elétt, a kiindulopont az a hely, ahonnan
Kiindulépont Rl adronindult.A GPSjel erésségét a GPS ikon jelzi (% il . A dronallapotjelzé
gyorsan villog, amikor a kiindulépontot rogziti.

Intelligens RTH

Kezdeményezzen intelligens RTH-t, ha a GPS elérhetd. Koppintsonazt RTH gombra a DJI GO 4 alkalmazasban,
majd kovesse a képernydn olvashaté utasitasokat. A felhasznalé azonnal kiléphet az intelligens RTH-bdl a
DJI GO 4 alkalmazas Stop ikonjaval @. A taviranyité RTH gombjanak lenyomva tartasaval szintén kezdemé-
nyezhetd az intelligens RTH. Nyomja meg Ujra a kilépéshez.

Alacsony akkumulatorszintli RTH

Az alacsony akkumulatorszintti RTH akkor aktivalodik, ha a DJlintelligens repiilési akkumulator annyira lemeriil,
hogy az hatéssal lehet a drén biztonsagos visszatérésére. A felhasznalonak javasolt azonnal hazahivni a dront
vagy leszallni vele, amikor a figyelmeztetést megkapja. A DJI GO 4 alkalmazas értesitést kiild, ha az alacsony
akkumulatorszintre vonatkozo figyelmeztetés aktivalodik. A drén automatikusan visszatér kiindulépontjara, ha
6n nem reagal a 10 masodperces figyelmeztetésre. A felhasznalé torolheti az RTH eljarast az RTH vagy a Flight
Pause (Replilési sziinet) gomb megnyomasaval a taviranyiton. Ezeknek a figyelmeztetéseknek a hatarértékét
a drén automatikusan hatarozza meg a pillanatnyi magassaga és a kiinduléponttol mért tavolsaga alapjan.
Az alacsony akkumulatorszint(i RTH csak egyszer jelenik meg a reptilés soran.

A drén automatikusan leszall, ha az aktualis akkumulatorszint csak a dron aktualis magassagabdl valé leszal-
lashoz elegendé.

A DJI GO 4 alkalmazasban megjelené akkumulatorszint-kijelz6t az alabbiakban ismertetjiik:

Kritikus alacso ny akkumulatorszint Elegendd akkumula-
figyelmeztetés (piros) torszint (zold)

Alacsony akkumulatorszint
figyelmeztetés (sarga) Hatralévé replilésiidé

é Hazatdéshez szukseees i&
teljesitmény

Power required

Akkumulatorszint-kijelz6
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Akkumulator- Drén allapot-

szint figyel- Megjegyzés jelz6 A DJI GO 4 alkalmazas Repuilési utasitasok
meztetés
Koppintson a,Go-home”
Hazatéré bra, h L .
( gza érés) gombra, hogy a Repiiljon a drénnal
. drén automatikusan vissza- N PR
Az akkumula- - - . vissza, és szalljon
Alacsony tor toltottségi Drénéllapotjelzé térjen a kiindulopontra, vagy le vele a lehetd
akkumulator- L g P .J a,Cancel” (Mégse) gombra ;
. szintje alacsony.  PIROSAN villog o S . leghamarabb, majd
szint figyel- P a normalis repulés folytata- P
, Szélljonlea lassan. . o allitsa le a moto-
meztetés séhoz. Ha a felhasznalé nem

drénnal. . . rokat, és cseréljen
tesz semmit, 10 masodperc .
akkumulatort.

utan a drén automatikusan
visszatér a kiindulopontra.

Kritikusan ala- A tavirdnyité hangriasztast ad. Haavia a drént
csony akku- A drénnak Drénéllapotjelzé A DJI GO 4 alkalmazas kijel- gyjaa
) X . e - . ) automatikusan
mulatorszint  azonnal le kell PIROSAN villog  z&je vordsen villog, és a dron -,
P = S, ., leereszkedni és
figyelmez- szélInia. gyorsan. elkezd sullyedni. A taviranyitd leszalini
tetés hangriasztast ad. :
Becsilt hatralévé
Becstilt hatra-  repulésiidé az
lévé repulési  aktualis akku- N/A N/A N/A
idé mulatorszint
alapjan.
O Ha megjelenik a kritikusan alacsony akkumulatorszintre vonatkozé figyelmeztetés, és a drén

elkezd automatikusan leszéllni, nyomja fel a gazkart a virtuélis botkormanyok vagy a téaviranyitd
segitségével, hogy a drdn tartsa az aktudlis magassagat. Ez lehetséget ad arra, hogy megfelelbb
leszéllohelyre navigéljon.

A szines zénék és jelolék az akkumulatorszint kijelz6 sdvon mutatjék a becsilt hatralévé repulési
id6t. Ezek automatikusan igazodnak a dron aktudlis tartézkodasi helyéhez és allapotahoz.

Uzembiztos RTH

Ha a kiindulépontot sikeresen rogzitette, a GPSjel erds és az irdnyt(i normalisan mikodik, az izembiztos
RTH automatikusan aktivalédik, ha vezeték nélkiili jel a megadott idére elvész (3 masodperc taviranyitod és
20 mésodperc Wi-Fi hasznélata esetén). A felhasznalé tordlheti az tizembiztos RTH-t, hogy visszanyerje az
irdnyitast, amikor a vezeték nélkdli jel kapcsolat helyreall.

RTH eljaras

1. A kiindulépont automatikusan régzitésre kerl.
2. Megkezdédik az RTH eljaras, vagyis az intelligens RTH, az alacsony akkumulatorszintl RTH vagy az tizem-
biztos RTH.
3. Megtorténik a kiinduldpont megerdsitése, és a dron bedllitja a tajolasat.
4. a. A dron felemelkedik az elére beéllitott RTH-magassagra, majd elreplil a kiindulépontra, ha a drén tébb
mint 20 méterre van a kiinduléponttdl.
b. Ha a drén a kiinduloponttdl 3 és 20 m kdzotti tavolsagban, 2,5 méteren vagy magasabban repill, visszatér
a kiindulépontra az aktualis magassagon, ha az RTH Current Altitude (RTH aktualis magassagon) opcié
be van kapcsolva (ez az alapértelmezett beéllitas a DJI GO 4-ben). Ha 2,5 méternél alacsonyabban repiil,
felemelkedik 2,5 méterig, majd visszatér.



Megjegyzés: Ha az RTH az aktudlis magasségon le van tiltva a DJI GO 4 alkalmazasban, a drén automati-
kusan leszall, ha a kiinduléponttdl 3 és 20 m kozti tavolsagban van.

¢. A drén automatikusan leszall, ha az RTH elindul, és a drén kevesebb mint 3 m-re van a kiinduléponttdl.
5. Adrén lebegnifog 0,3 méterrel afold felett, és var afelhasznalé megerdsitésére. A dron leszéll, majd ledllitja

motorjait a felhasznalé megerdsitése utan.

Uzembiztos méd bemutatasa

1 Kiinduldpont rogzitése

X

& o &

2 Tavirdnyito jele elveszett

R
X

® @ ®

3Tavirdnyito jele tartdsan elveszett

O

4 RTH (4llithatd magassag)
v ;

izembizios magassig

Magassig kiindulépont felett <= azembiztos magasssg

5 Leszallas (felhasznaloi jovahagyas utan)

ha=d

Lebegés 0,3 méterel a kiindulépont felett

AN A drén nem tud visszatérni a kiindulépontra, ha a GPS jel gyenge vagy nem érhetd el.
Fontos a megfeleld lizembiztos magassag bedllitésa minden repiilés elétt. Inditsa el a DJI GO 4 alkalma-
zést, koppintson a,GO FLY”gombra, majd adja meg az tizembiztos magasségot a & gombra koppintva.
A drén nem emelkedik tovabb és azonnal visszatér a kiindulépontra, ha 6n mozdit a gazkaron, amikor
adrén 20 métert (65 lab) meghaladé magassagba ér tizembiztos médban.

Akadalyok elkeriilése RTH alatt

A Spark 10 m/s replilésisebességgel tér vissza, és nem képes elkeriilni az akadalyokat, ha az RTH megkezddétt,
és a drén 100 méternél tavolabb van a kiinduléponttdl.

ASpark érzékeli ésaktivanprobéljaelkeriiniazakadalyokat RTH alatt, feltéve, hogy a fényviszonyok megfeleléek

a 3D érzékelérendszernek, és az RTH aktivalasakor a drén kevesebb mint 100 méterre van a kiinduléponttdl.
Akadély észlelése esetén a drén a kdvetkezéképpen miikodik:
1. Adrén lassit, ha akadélyt érzékel 5 méterre maga elétt.

2. A drén megall és lebeg, majd hétrafelé repll mindaddig, amig a 3D érzékelérendszer nem érzékel semmi-

lyen akadalyt.

3. Adrén fliggélegesen emelkedik kériilbeltl 6t masodpercig.
4. Az RTH eljaras folytatddik. A drén tovébbrepiil a kiindulopont felé az aktuélis magassadgon.

¢

Emelkedik 6t mésodpercig

+

— =

5m
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A Az akadalyérzékelés kikapcsol, és a drén automatikusan Gizembiztos magassagba emelkedik, majd
visszareptil a kiindulépontra 10 m/s replilési sebességgel, ha az akadaly még mindig érzékelhetd,
miutan a drén hatrafelé repalt 10 m-t.
A drén megismétli az 1-3. [épéseket, ha ismét akadélyt érzékel emelkedés kozben.
A drén nem képes kikerllni a folotte, mellette vagy mogotte [évé akadalyokat.

Precizios leszallas

A Spark automatikusan figyelia terepet, és megkisérli egyeztetni aterepjellemzdita visszauton. Ha a jelenlegi
terep megegyezik a kiindulépont terepével, a Spark azonnal elkezd leszélIni a precizios leszallas érdekében.
A DJI GO 4 alkalmazas tereptargy-eltérési értesitést kiild, ha az egyeztetés sikertelen.

A\ - Apreciziés leszallas soran a kovetkezd két feltételnek kell teljesiilnie:
a. A kiindulépont rogzitésre kertilt felszallaskor, és nem lehet frissiteni a repilés soran.
b. Adrénnakfiiggélegesen kell felszallnia. A felszallasi magassagnak nagyobbnak kell lennie 7 méternél.
c. A kiinduléponton a terep jellemzéi nagyjabdl véltozatlanok.
d. A jellegzetes vonasok nélkdili kiindulopont befolyasolja a teljesitményt.
e. A megvilagitas nem lehet tal vildgos, sem tul sotét.
+ A kovetkezé miveletek érhetdk el leszéllas kozben:
a. Huzza lefelé a gazkart, hogy gyorsitsa a leszallast.
b. A botkormanyok elmozditdsa barmilyen mas irdnyban leéllitja precizios leszallast. A botkorményok
elengedését kovetSen a Spark fliggdlegesen fog leereszkedni.

Intelligens repilési médok

A Spark tdmogatja az intelligens repuilési médokat, beleértve a QuickShot (Gyorsfelvétel), ActiveTrack, TapFly,
Gesture (Gesztus) és Tripod (Allvany) médot. Koppintson a & gombra a DJI GO 4 alkalmazésban, illetve nyomja
meg a funkcidgombot a taviranyiton az intelligens repulési méd bekapcsolasdhoz.

QuickShot (Gyorsfelvétel)

A QuickShot felvételi médok kozott talaljuk a Rocket (Rakéta), Dronie, Circle (Kor) és Helix (Spirdl) médokat.
A Spark videot rogziti a kivélasztott felvételi médnak megfeleléen, majd automatikusan general egy 10
mésodperces rovid videot. A videdt azutdn megtekintheti, szerkesztheti vagy megoszthatja a kozosségi

oldalakon a Lejétszas menubdl.
9

A Dronie: Hatra és felfelé replil, a kamera a téméra irdnyul.
6 Circle (Kor): Kéroz a téma koril.

@4 Helix (Spiral): Felfelé repdil, spirdlban korozve a téma kordil.
J‘_ Rocket (Rakéta): Emelkedik lefelé nézé kameraval.

QuickShot (Gyorsfelvétel) hasznalata

Gy626djon meg rola, hogy a drén P médban van, és az intelligens repulési akkumulator kelléen fel van toltve.
Kovesse az alabbi lépéseket a QuickShot hasznalatdhoz



1. Szélljon fel, és gy6z6djon meg arrdl, hogy a drén legalébb 1,5 méterrel (4,5 ab) van a fold folott.

2.Inditsa el a DJIGO 4 alkalmazast, koppintson afd gombra, majd valasszaa QuickShot (Gyorsfelvétel) pontot,
és kovesse az utasitdsokat.
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3. Jeldlje ki a céltargyat kameranézetben, és vélassza ki a felvételi mddot. Koppintson a,GO” gombra a felvétel
megkezdéséhez. A drén visszareplil az eredeti helyére, miutén a felvétel befejezédott.

ip In-Flight (GPS) S auickshot Wil o) =, BAGT% T

Dronie

4. Nézze meg és szerkessze a létrehozott vagy az eredeti videodt a lejatszas hasznélatéval.

A A QuickShot csak akkor hasznélhatd, ha a GPS jel erés.
Koppintson a @ gombra a DJI GO 4 alkalmazasban, igy kiléphet QuickShot médbdl felvétel kdzben.
QuickShot médban a dréon nem tudja automatikusan elkeriilni az akadalyokat. Kérjiik, tigyeljen
arra, hogy a QuickShot modot csak nyilt terepen hasznélja.

ActiveTrack

Az ActiveTrack lehetdvé teszi, hogy kijeloljon és nyomon kovessen egy mozgé targyat mobileszkoze képer-
nydjén. Nincs sziikség kiilsé nyomkoveté eszkozre.

A Spark képes automatikusan azonositani és kdvetni kerékparokat és mas jarmiveket, embereket és éllatokat,
és kulonbozé kovetési stratégidkat hasznalni ezekhez.
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Az ActiveTrack hasznalata

Gy6z6djon meg rdla, hogy az intelligens repulési akkumulétor teljesen fel van toltve, és a dron P médban
mukodik. Kovesse az alabbi lépéseket az ActiveTrack hasznalatdhoz:
1. Szélljon fel, majd lebegjen legalabb 1,5 méterrel (4,5 lab) a fold folott.

2. A DJI GO 4-ben koppintson a (=9 gombra, hogy felhozza a repuilési mddokat, majd vélassza az ActiveTrack
lehetéséget.
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3. Koppintson a kovetni kivant targyra, majd koppintson Ujra a kivélasztds megerdsitéséhez. Ha a targy auto-
matikusan nem ismerhetd fel, hiizzon keretet koré. A keret zoldre valt, amikor a kdvetés folyamatban van.
Ha a keret pirosra valt, a tdrgy nem volt azonosithato, és meg kell prébélnia ujra.

In-Flight (GPS)
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4. A drén automatikusan elkeriili az akadalyokat a repilési Gtvonalén. Ha a drén elveszti a kovetett targyat,
mert tul gyors vagy takarésban van, vélassza ki Ujra a targyat a kovetés folytatasahoz.



Az ActiveTrack a kovetkez6 funkcidkat tartalmazza:

Nyomkovetés Profil

- RV
A )

Adrén allandé tévolsagrol koveti a témat. Hasznaljaa | A dron kdvetia témat, dllandd sz8get és tavolsagot
fordulé botkormanyt a taviranyiton vagy a cstiszkata | tartva oldalrdl. Hasznalja a forduld botkormanyt a
DJI GO 4-ben a téma koriili kdrézéshez. taviranyitdn a téma koruli korozéshez. A drén nem
képes elkeriilni az akadalyokat profil médban.
Ezt a médot csak nyilt terepen hasznélja.

AN . NE jel6ljon ki olyan teriletet, ahol emberek, allatok, kicsi vagy vékony tereptargyak (példaul fadg
vagy tavvezetékek) vagy étlatszé objektumok (példaul tiveg vagy viz) vannak.
Maradjon tavol a repiilési itvonal kozelében tallhaté akadalyoktdl, kiilondsen, ha adrdn hatrafelé repdil.
Uzemeltesse a drént kézzel, vagy koppintson a @ ikonra a DJI GO 4-ben vészhelyzetben.
Legyen fokozott figyelemmel az ActiveTrack hasznélatakor az alébbi esetek barmelyikében:
a) A kovetett targy nem egyenletes sikban mozog.
b) A kdvetett térgy forméja jelentésen megvaltozik mozgas kézben.
) A kdvetett targy hosszu ideig takarasban lehet vagy elveszhet a latomezébdl.
d) A kovetett targy havas feliileten mozog.

) A kovetett targy hasonld szinli vagy mintazat, mint a kornyezete.

f) A rendelkezésre all6 fény tul gyenge (<300 lux) vagy tul erés (>10 000 lux).
« Tartsatiszteletben a helyiadatvédelmitorvényeket és rendeleteket az ActiveTrack hasznélata kozben.

e

Kilépés az ActiveTrackbél

Az alabbi modszerek hasznélataval kiléphet ActiveTrack médbal:
1. Nyomja meg a Flight Pause (Reptilési sziinet) gombot a téviranyiton.
2. Koppintson a @ ikonra a képernyén.

Az ActiveTrackbdl kilépve a drén egy helyben lebeg - ekkor eldontheti, hogy kézzel irdnyitja, mésik targyat
kovet vagy visszahozza a drént a kiindulépontra.

TapFly
ATapFly két teljesen aj almédot kindl, a koordinata és az irany médot. A koordinata mod

az alapértelmezett. A drén automatikusan kikerili az akadalyokat vagy fékez és lebeg eléttiik, feltéve, hogy
van elegendd fény (300 lux és 10000 lux kozott).
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A koordinata méd

Koppintson egy adott helyre a képernydn. A drdn arra a pontra megy az aktuélis magassagon, aztan egy
helyben lebeg.

A koordinata méd hasznélata

Gy6z8djon meg rdla, hogy az intelligens repulési akkumulator teljesen fel van toltve, és a dron P médban
muikoédik. Kdvesse az alabbi lépéseket a koordinata mod hasznalatahoz:

1. Szélljon fel, és gy6z6djon meg arrdl, hogy a drén legalabb 1 méterrel (3 1ab) lebeg a fold folott.

-

2.Inditsa el a DJI GO 4 alkalmazast és koppintson a gombra. Valassza a TapFly > Coordinate Mode lehetéséget,
majd kdvesse az utasitasokat.
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3. Koppintson egyszer a célra, és varjon a,GO” ikon megjelenésére. Koppintson a ,,GO” ikonra a kivalasztés
megerdsitéséhez, és a drén automatikusan a cél felé repiil. Uzenetet kap, ha a cél nem érheté el. Ebben az
esetben vélasszon masik célt, és probalja vjra.
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4. A célt repuilés kézben is megvaltoztathatja a képernyére koppintva.
5. Koppintson hosszan a képernydre, és tartsa kb. két masodpercig, amig egy kék kor meg nem jelenik. Hizza
a kort fel és le a gimbal d6lésszogének bedllitasahoz.

A Koordinata mod hasznélatakor gy6zédjon meg réla, hogy a cél sik feltleten van. Maskulonben
a drén nem pontosan éri el a célt.
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Kilépés koordinata médbal

Az alabbi modszerek hasznaélataval kiléphet koordindta modbal:

1. Koppintson a @ ikonra a képernydn.

2. Huzza vissza a d6lésszog-szabalyozd kart a taviranyiton hdrom masodpercig vagy tovabb.
3. Nyomja meg a Flight Pause (Repulési sziinet) gombot a taviranyiton.

4. Huzza a kék kort balra és jobbra.

Irany mod
A drén folyamatosan repiil a képernyén koppintott irdnyba.

Az irany mod hasznalata

Gy6z6djon meg rola, hogy az intelligens repulési akkumulator teljesen fel van toltve, és a dron P médban
mukodik. Kovesse az alabbi Iépéseket az irany méd hasznalatahoz:
1. Szélljon fel, és gy626djon meg arrdl, hogy a drén legalébb 1 méterrel (3 1ab) van a fold folott.

2. Inditsa el a DJI GO 4 alkalmazast és I@pintson a9 gombra. Vélassza a TapFly > Direction Mode lehetdséget,
majd kovesse az utasitasokat.
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3. Koppintson egyszer a célra, és varjon a,GO” ikon megjelenésére. Koppintson a,GO” ikonra a kivalasztas
megerdsitéséhez, és a dron automatikusan abba az iranyba repiil.
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A vélasztas megerdsitése utan a dron automatikusan a,GO” ikonnal jelzett irdnyba repiil. A drén is automati-
kusan véltoztatja a sebességét, ha akadalyt érzékel maga elétt vagy tal kozel repiil a foldhdz. Erre a funkcidra
azonban nem hagyatkozhat az akadalyok kozotti navigacidban.

Az lizembiztos eljarasok felulbiréljak az 6sszes TapFly funkciét. Ha a GPS jel gyenge, a drén kilép az autondm
repulésbdl és visszatér.

Kilépés irany médbal
Az aldbbi médszerek hasznélatéaval kiléphet irdny médbol:
1. Koppintson a @ ikonra a képernyén.

2. Huzza vissza a d6lésszdg-szabalyozé kart a taviranyiton harom masodpercig vagy tovabb.
3. Nyomja meg a Flight Pause (Repilési sziinet) gombot a tavirdnyiton.

A drén megall és lebeg az irdny médbal torténd kilépést kovetSen. Koppintson egy Uj cél irdnyaba a repiilés
folytatasahoz, vagy kezdjen kézivezérelt repulést.

VAGY
Flight Pause
(Repuilési sziinet) gomb
A NE vezessea drontemberek, allatok, kicsi vagy vékony tereptargyak (példaul fadg vagy tavvezetékek)

vagy atlatszé objektumok (példaul tveg vagy viz) felé. Nem biztos, hogy a TapFly méd megfelels-
en mikadik, ha a drén vizfelszin vagy héval boritott terllet folott repuil. Figyeljen az akadélyokra
a reptilési utvonalon, és maradjon tavol télik.

Lehetnek eltérések a TapFly médban kivalasztott és a tényleges repiilési Gtvonal kozott.

A vélaszthatd célirdnyok tartoménya korlatozott. Nem vélaszthat irdny médban olyan célpontot,
amely a képernyé felsé vagy alsé szélének kozelében talélhato.

Legyen kiilonosen koriiltekintd, ha rendkiviil sétét (<300 lux) vagy vilagos (>10 000 lux) kérnye-
zetben repdil.

Allvany méd

Koppintson azikonra a DJI GO 4 alkalmazasban a Tripod (Allvany) méd aktivalasahoz. Allvany médban a ma-
ximalis repilési sebesség korlatozott

3,6 km/h-ra. Adrén a botkormany mozdulataira is kevésbé reagal érzékenyen, igy biztositva a simabb, jobban
ellendrzétt mozgast.

A Csak ott hasznélja az &llvany médot, ahol a GPSjel erds, illetve a fényviszonyok idedlisak a vizuélis
rendszer szdméra. Ha a GPS jel elveszett, és a vizuélis rendszer nem mdkodik, akkor automatikusan
atvalt ATTI Gzemmoddba. Ebben az esetben a replilési sebesség névekedni fog, és a dron nem képes
egy helyben lebegni. Hasznélja korultekintéen az dllvany médot.
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Gesztus mod

Amélytanuldsos gesztusfelismerés lehetévé teszi, hogy szelfiket készitsen egyszeri kézmozdulatokkal. A Spark
vadonatuj gesztusvezérlési funkcidkat kinal, minta PalmLaunch, a PalmControl, a PalmLand, a Beckon és a Selfie.

Funkciok leirasa Eliilsé LED-ek Abra

PalmLaunch

1. Kapcsolja be a dront a kezében tartva. Varjon, mig
a drén éllapotjelzéje el nem kezd zélden villogni.

Gy6z6djon meg rdla, hogy ujjai joval a drén karjai Folyamatos piros

alatt vannak.

2. Ezutén kétszer nyomjameg azintelligensrepulési
akkumulator bekapcsolégombjat. Azeliilsé LED-ek
sargan villognak lassan.

Sargan villog

3. AFaceAware automatikusan mukodésbe [ép. Amikor
a FaceAware sikeresen aktivalodik, a dron kétszer
sipol, és az elulsé LED-ek folyamatos zoldre véltanak
hat mésodpercig. Ha azelsé LED-ek kétszer pirosan
villannak fel, a FaceAware muvelet nem sikertilt.
Kérjik, ismételje meg a 2. [épést.

Folyamatos z6ld

4. Az elulsé LED-ek fog folyamatos piros fénnyel

vilagitanak, miutan utana motorok forogni kezde-
nek. Engedje el a drént, és az egy helyben lebeg. Folyamatos piros

PalmControl inditdsa/megallitasa

1. Alljon a drén elé, majd emelje fel és nydijtsa ki az Y
egyik karjata drén felé. Nyujtsa ki az ujjait, és tartsa
Sket kozel egyméshoz. Helyezze a tenyerét kb. 0,7
méterre adrén orra elé korilbelll két masodpercig.

Folyamatos z6ld

2. Azeliilsé LED-ek zolden vilagitanak, ha a PalmControl
aktivalas sikeres volt. Véltoztassa a drontdl vald
tavolsagat, ha az elulsé LED-ek gyorsan, sérgan Y
villogni kezdenek. Ez azt jelenti, hogy tul kézel
vagy tul tdvol van a dréntdl.

3. Hagyorsan leejtia kezét, azzal kilép a PalmControlbdl,

és az elsé LED-ek folyamatos piros szinnel vilagi-
tanak. Folyamatos piros
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Pozici6 beallitasa

1. Mozgassaa tenyerét felfelé vagy lefelé lassanadrén
magassaganak iranyitasara, mikozben allandé
tavolsagot tart a tenyere és a drén kozott.

2. Tartsa a tenyerét dllandé tavolsagratestétél (ahogy
a képen lathatd), majd mozgassa a karjat balra vagy
jobbra a drén tajolasanak beallitdsahoz.

3.Tartsa a tenyerét allandé tévolsagra testétdl, és
mozgassa elére vagy hatra, hogy a drén ennek
megfeleldiranyba repuljon.

Folyamatos zold

Kovetés

—_

. Alljon a drén elé, majd emelje az fel egyik karjat,
és gyorsan integessen a kameraba. Helyezze a
tenyerét kb. 0,7 méterre a drén orra elé korilbelil
két masodpercig.

N

. Azeliils6 LED-ek kétszer zolden villannak, ha adrén
sikeresen felismerte a gesztust. A dron felszall és
hétrarepul, majd egy helyben lebeg az 6n tartéz-
kodasi helyétdl 3 m-re, 2,3 m magasban.

3.Az elulsé LED-ek zélden vilagitanak, és a drén
automatikusan megkezdi a kdvetést.

4.Ha az integetés nem sikerll, aktivalja a kovetést
ugy, hogy mindkétkarjata feje folé emeliY alakban,
majd két masodpercig ugy tartja.

Onarcképek készitése

1. Mikézben a drén kdveti 6nt, formazzon keretet a
kezével, és a dron képet készit onrél.

2.Az dnarcképet jelképezd mozdulat felismerése
sikeres, ha azeliilsé LED-ek pirosan villognak lassan.
Vérjon a visszaszamlalasra harom masodpercig. Az
elulsé LED-ek pirosan villognak gyorsan, jelezve,
hogy a kamera képet készit 6nrél.

XD een
Kétszer zolden
villan

Folyamatos zold

Pirosan villog lassan

2 7N
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Beckon

1. Emelje fel a karjat a feje folé Y alakban két méasod-
percig, miutan a drén elkezdte a kdvetést.

2. Amikor a Beckon funkcié sikeresen aktivalodik,
a drdn on felé repiil, és egy helyben lebeg 1,5 m
magasban, 6ntdl 1,2 m tavolsagban.

3. Az eliilsé LED-ek pirosra valtanak.

PalmLand

Tegye a tenyerét korilbelil 0,5 méterre a drén al3,
ha az legfeljebb 1,5 méterre talélhaté ontdl. A drén
lassan leereszkedik és leszall a tenyerére.

Folyamatos piros

e .
Folyamatos piros

A A biztonséag érdekében nagyon ajénlott a Spark légcsavarvédé felszerelése a gesztus mod hasz-

nélata elétt.

A gesztusvezérlést a o) ikonra koppintva kell engedélyezni a DJI GO 4 alkalmazésban.

PalmLaunch esetén a drénéllapotjelz6k normalisan villognak, és nem jeleznek taviranyit ¢ jel-

vesztést, még mobileszkéz vagy csatlakoztatott taviranyitd nélkil sem. A gesztus méd csak fotok

készitésére hasznélhato.

A GPS engedélyezése a mobileszk6zon lehetdvé teszi, hogy a drén pontosabban kévesse gesztus

modban.
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Fedélzeti adatrégzité

A repuilési adatokat a drén automatikusan rogziti a belsé tarolon. Ez magéban foglalja a repilési telemetriat,
adrén éllapotét és egyéb paramétereket. Ezeknek az adatoknak az eléréséhez csatlakoztassa a dront a PC-hez
Micro USB-porton keresztil.

Légcsavarok felhelyezése és levétele

Csak a DJI altal jévéhagyott légcsavart hasznéljon a Sparkhoz. Fehér gytirds és jeloletlen légcsavarok jelzik,
hové kell 6ket csatlakoztatni, és milyen irdnyban kell forogniuk.

Légcsavarok Fehér gyiiri Jeldletlen
Abra S < oo e B S - oo W

Csatlakoztatas: Fehér jelzési motorokhoz Fehér jelzés nélkili motorokhoz

lioh

Jelmagyarazat ) Lezarés: Forgassaalégcsavart a jelzett irdnyba a felhelyezéshez és rogzitéshez.

A légcsavarok felhelyezése

Csatlakoztassa a fehér gylirds légcsavarokat a fehér jellel rendelkezé helyekre. Nyomija le a légcsavarokat
a csatlakozdsikig, és forgassa el Sket a lezaré irdnyba, amig nincsenek biztonsadgosan régzitve. Csatlakoztassa
ajeloletlen légcsavarokat a jeldletlen helyekre. Hajtogassa ki a Iégcsavar lapétjait.

N N\<7
O

Jelolt Jeloletlen
Légcsavarok eltavolitasa

Nyomja meg a légcsavarokat a motor csatlakozésig, majd forgassa Sket a feloldas iranyaba.

+ Alégcsavarok élesek; legyen dvatos.

Csak a DJI altal jovahagyott légcsavart hasznaljon. Ne keverje a kiilonb6z6 tipusu légcsavarokat.
Tartsa magat tavol a motoroktdl. Ne érintse meg a légcsavarokat forgas kozben.

Minden repiilés el6tt gy6z6djon meg rola, hogy a légcsavarok és a motorok megfeleléen helyez-
kednek el, és szilardan régzitve vannak.

Minden reptilés el6tt gy6z6djon meg réla, hogy minden légcsavar jé dllapotban van. Ne hasznéljon
régi, csorba vagy torott Iégcsavarokat.

Asériilésekelkeriilése érdekében tartson biztonsagos tavolsagot, és ne érintse meg alégcsavarokat
vagy motorokat forgas kozben.

Kérjuk, eredeti DJI légcsavarokat hasznaljon a jobb és biztonsagosabb repulési élményért.

26



Intelligens akkumulator
Bevezetés

A DJl intelligens repiilési akkumulator kapacitasa 1480 mAh, fesziltsége 11,4V, és rendelkezik intelligens
toltési/kisiitési funkcioval. Csak a megfeleld, DJI dltal jovahagyott toltét hasznaljon a toltésére.

Intelligens repulési akkumulator Tolté

A Az intelligens repulési akkumulatort teljesen fel kell tolteni az elsé hasznélat el6tt.

DJlintelligens repiilési akkumulator funkcidk

1. Akkumultorszint kijelzés: A LED kijelz6k mutatjék az aktudlis akkumulatorszintet.

2. Automatikus kistités: A meghibasodas megakadalyozasara, az akkumulator automatikusan a maximalis
toltés 70%-a ald meriti le magat, ha tobb mint tiz napon at nincs hasznalatban. Korulbeldl két napig tart
lemeriteni az akkumulatort 65%-ig. Enyhe meleg kibocsatasa normalis az akkumulator lemeritési eljarasa
soran. A lemeritési hatarértéket be lehet allitani a DJI GO 4 alkalmazasban.

3. Kiegyensulyozott toltés: Automatikusan kiegyenstlyozza minden egyes akkumulatorcella fesziltségét
a toltés alatt.

4.Tultoltés elleni védelem: A toltés automatikusan leéll, ha az akkumulator teljesen fel van toltve.

5. Héérzékelés: Az akkumulator csak 5°C (41°F) és 40°C (104°F) kozotti hémérsékleten toltédik.

6. Tuldram elleni védelem: Az akkumulator toltése ledll, ha a nagy dramerdsség (tobb mint 3A) Iép fel.

7. Tulzott kisuilés ellenivédelem: A tulzott kistilés okozta kdr megakadélyozésara a kisutés automatikusanledll.

8. Rovidzarlat elleni védelem: Automatikusan lecsatlakoztatja az dramellatéast rovidzarlat észlelésekor.

9. Hibernaciés méd: Azakkumulatorlekapcsoljaa tépellatast és kikapcsol 20 percinaktivitas utén, hogy energiat
takaritson meg. Ha a toltottségi szintje 10%-nél alacsonyabb, az akkumulator hat éra inaktivitas utan belép
hibernéciés médba, hogy megakadalyozza a tulzott kistitést. Az akkumulétorszint-kijelz6 nem kapcsol be.
Az akkumulator toltése felébresztia hibernalasbol.

10. Kommunikacié: Az akkumulator fesziltségére, kapacitasara, aramara stb. vonatkozé informacié tovabbi-

tédik a drén tavirdnyitojéra.

N Nézze 4t a Spark intelligens repulési akkumulator biztonsagiirdnyelveit a hasznélat el6tt. A felhasz-
nélok teljes kord felelésséggel tartoznak az tizemeltetés és hasznalat kapcsén.
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Az akkumulator hasznalata

Bekapcsolas / kikapcsolas

Bekapcsolas: Nyomja meg a bekapcsolégombot egyszer, majd nyomja meg ujra és tartsa lenyomva 2 mésod-
percig abekapcsolashoz. A taviranyité rendszeréllapotképernyéje megjeleniti az aktudlis akkumulatorszintet.
Kikapcsolés: Nyomja meg a bekapcsolégombot egyszer, majd nyomja meg ujra és tartsa lenyomva 2 mésod-

Akkumulatorszint-kijelzék
LED1

LED2

LED3

LED4

Bekapcsolégomb

percig a kikapcsolashoz.
Alacsony hémérséklet megjegyzés:

1. Az akkumulator kapacitasa jelentésen csokken, ha alacsony hdmérsékletti (0-5°C) kornyezetben repiil.

2. Az akkumulator nem hasznéalhaté rendkiviil alacsony hémérsékletti (< 0°C) kdrnyezetben.

3.Ha alacsony hémérsékletl kérnyezetben repiil, haladéktalanul fejezze be a repiilést, amint a DJI GO 4
alkalmazéasban alacsony akkumulétorszinttel kapcsolatos figyelmeztetést kap.

4. Az akkumulator optimalis teljesitményét biztositando tartsa az akkumulatort 20°C hémérséklet folott.

Hideg kornyezetben helyezze be az akkumulétort az akkumulatortartéba, és kapcsolja be a dront
korulbelil 1-2 percre, hogy bemelegedijen felszallas elétt.

Akkumulatorszint ellenérzése

Az akkumulatorszint kijelz6 megjeleniti, hogy mennyi energia maradt. Ha az akkumulator ki van kapcsolva,
nyomja meg egyszer a bekapcsolégombot, hogy kigyulladjon az akkumulatorszint-kijelz6, és megjelenitse
az aktudlis toltottségi szintet. A részleteket lasd alabb.

Az akkumulatorszint-kijelz6 mutatja az aktudlis akkumulatorszintet toltés és kistuités kdzbenis. A kijelzé
jelzései alébb lathatok.

O :LEDVvilagit. (¥ < LED villog.
O :LED nem vilagit
LED1 LED2 LED3 LED4 Akkumulatorszint

@) @) @) @) 88%~100%
(@) (@) @) O 75%~88%
@) @) @) O 63%~75%
@) O Q O 50%~63%
o | o e e 38%-~50%
@) @) O O 25%~38%
O ‘ O O O 13%~25%
@) O O O 0%~13%
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Az intelligens repiilési akkumulator feltéltése

1. Csatlakoztassa az akkumulatortoltét aramforrashoz (100-240V 50/60Hz).

2. Csatlakoztassa a Spark Micro USB-csatlakozdjat a toltéhoz a toltés megkezdéséhez.

3. Az akkumulatorszint-kijelz6 mutatja az aktuélis akkumulatorszintet toltés kozben.

4. Az intelligens repuilési akkumulator teljesen fel van toltve, ha az akkumulatorszint kijelzé elalszik. Korilbel il
1 6ra 20 perc alatt tolt fel teljesen az akkumulétor. Hazza ki a toltét, ha azakkumulator teljesen fel van toltve.

Halozati csatlakozo

VAN

» Sose helyezze be vagy vegye ki az akkumulatort, ha az be van kapcsolva.
» Hagyja, hogy az akkumuldtor hdmérséklete szobahdmérsékletre csdkkenjen, mielétt hosszabb

ideig tarolna. A tolté leéll az akkumulator toltésével, ha az akkumulatorcella hémérséklete nincs
a mukodési tartomanyon belul (5-40°C).

LED2

LED3 LED4
O O
O O
@; @;
O O

Akkumulatorszint

0%~50%
50%~75%
75%~100%

Teljesenfeltoltve

Akkumulatorvédelem LED kijelzd

Az aldbbi tdblazat mutatja az akkumulator védelmi mechanizmusokat és a megfelelé LED mintékat.

LED1
O

OO O0OO0O0o

LED2

ONONONCROEC:;

LED3

OO0 OO Oo

LED4
O

(oo NONONe;

Villogés

LED2 kétszer villan masodpercenként
LED2 haromszor villog méasodpercenként
LED3 kétszer villan masodpercenként
LED3 haromszor villog mésodpercenként
LED4 kétszer villan masodpercenként

LED4 hdromszor villog mésodpercenként

Akkumulatorvédelem eleme
Tualdram észlelt

Rovidzarlat észlelt

Tultoltés észlelt

Tulfesziiltségu tolté észlelt
Toltési hémérséklet tal alacsony

Toltési hémérséklet tal magas
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Miutdn ezeket a problémakat megoldotta, nyomja meg a bekapcsolégombot, hogy kikapcsolja az akku-
mulatorszint kijelz6t. Huzza ki az intelligens repulési akkumulatort a t6ltdbdl, majd helyezze vissza a toltés
folytatdsédhoz.Szobahémérséklet hiba esetén nem kell kihtznia és Ujracsatlakoztatnia a toltét; a tolté folytatja
a toltést, ha a hémérséklet a megengedett tartoményon beldlre kerdl.

A\ ADJInem véllal semmilyen felelésséget harmadik fél altal gyartott tolt6k altal okozott karokért.

“O’ Az intelligens repuilési akkumulator lemeritése hosszu utazasok elétt:
Repliljon a Sparkkal szabadtéren, amig kevesebb mint 30% energia marad, vagy amig az akkumulatort

mar nem lehet bekapcsolni.

Gimbal és kamera

Gimbal

Profil

A Spark 2 tengelyes mechanikus gimbalja mozdulatlan stabilizélja a felerésitett kamerat, igy lehetévé teszi,
hogy tiszta, remegésmentes képeket és videdkat készitsen. A gimbalnak 85° a dontheté tartomanya.

Kamera nézetben érintse meg a képernydt, és tartsa addig, amig egy kék kor jelenik meg. A kort balra és jobbra

hl]zva ithatja a dron téjolasat, fel és le hizva irdnyithatja a kamera ddlését.

0°

A gimbal iizemmédjai

A gimbalnak két tizemmadja all rendelkezésre. A DJI GO 4 alkalmazés kamerabeéllitasi oldalan vélthat az
izemmadok kozott.

Aﬁ\ Kovetd lizemmadd| Az orsézas (roll) tengely mindvégig vizszintes marad.

. . A gimbal 6sszehangolddik a drén mozgésaval, hogy olyan repiilési éiményt
4& FPV Gzemmod nyujtson, mintha a felhasznéld is ott lenne az eszkzon.

Mindig sik, nyilt tereprdl szélljon fel, és dvja a gimbalt.

A gimbal motorhibéja léphet fel az aldbbi esetekben:

(1) A dront egyenetlen talajra helyezték, illetve valami akadélyozza a gimbal mozgésat.

(2) A gimbalt nagy kiilsé eré behatasa éri, amilyen példaul egy itkozés.

Sdrd kodben vagy felhdk kozott végrehajtottrepilésnél a gimbal nedvességet kaphat, ami atmeneti
meghibasodashozvezethet. A gimbal kiszaradéasat kdvetden visszanyeri teljes miikodési képességét.
A gimbal automatikusan FPV médba lép, ha a drén a Sport médban van.
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Kamera

Profil

A fedélzeti kamera 1/2,3 hiivelykes CMOS érzékel6ét hasznél az akar 1080p/30 fps videdk és 12 megapixeles
alloképek rogzitésére. A videdt MOV vagy MP4-es formatumban is rogzitheti. Az elérheté képfelvételi médok
kozé tartozik a Single Shot (Egyetlen kép), Burst (Sorozatfelvétel), Interval (Id6kdzi), Panorama (Panorama) és
ShallowFocus (Alacsony fokusz). A csatlakoztatott mobileszk6z6n a DJI GO 4 alkalmazas segitségével nyomon
kovethetd €16 elénézetet kaphat a kamera képérél.

Kamera micro SD-kartyahely

A fényképek és videdk tarolasdhoz helyezze a Micro SD-kartyat az dbran lathaté médon a helyére a
drén tizembe helyezése el6tt. A Spark akar 64 GB-os Micro SD-kartyat is tdmogat. Gyors irési és olvasasi se-
bessége miatt az UHS-1 Micro SD-kértya ajanlott a nagy felbontasu videdk felvételéhez.

%) Bekapcsolt dllapotban ne tavolitsa el az SD-kértyat a drénbdl.

A kamerarendszer stabilitésanak biztositaséra egy-egy videdfelvétel legfeljebb 30 percig tarthat.

A rendszer korlatai miatt Mac szamitégépeken csak 32 GB vagy kisebb Micro SD kértya hasznélhato.
A filmfelvételeket mentheti a mobileszkdzre, ha nincs SD kértya vagy az SD kartya tarhelye megtelt.
Vegye figyelembe, hogy a fényképek felbontésa 1024x768, a videdké 1280x720.

Kamera adatcsatlakozé

Kapcsolja be a Sparkot és csatlakoztassa az USB-kabelt a Micro USB csatlakozohoz, hogy letolthesse a fény-
képeket és a videdkat a szamitogépére.

A\ Miel6tt megprobialja elérni a Micro SD-kartyan talalhaté féjlokat, a dront be kell kapcsolni.

A drén irdnyitasa mobileszkdzzel

Wi-Fi-n keresztiil csatlakoztathat mobileszkdzt, hogy a drént a DJI GO 4 alkalmazassal irdnyitsa. Kovesse az

alabbi utasitasokat, hogy megtudja, hogyan.

1. Kapcsolja be a drént.

2. Kapcsolja be a Wi-Fit mobileszkzén, vélassza a Spark héalézatot, és adja meg a Wi-Fi jelszot

3.Inditsa el a DJI GO 4 alkalmazast. Koppintson a,GO FLY” pontra, hogy belépjen kameranézetbe.

4. Koppintson a & ikonra az automatikus leszallashoz. Tegye mindkét huvelykujjat a képernydre és hasznélja
a virtualis botkormanyta drén mandverezésére.
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AN A mobileszkéz Wi-Fi frekvencidjat 2,4 (alapértelmezett) vagy 5,8 GHz-re éllithatja. A tdmogatott
eszkozokon allitsa a Wi-Fi-t 5,8 GHz-re a kevesebb interferencidért.
Nyomja meg és tartsa nyomva a bekapcsolégombot kilenc vagy tébb masodpercig, amig harom
sipolast hall, hogy visszaéllitsa a Wi-Fi és a jelszot, a Wi-Fi frekvenciat 2,4 GHz-re. Vagy koppintson
a,Help” (Sugo) pontra a DJI GO 4 alkalmazéasban, és kovesse a képernyén megjelend utasitésokat.
Wi-Fi kapcsolattal csak viszonylag alacsony elektromégneses interferenciju, nyilt terepen repiljon.
Ha a kapcsolatot hatranyosanbefolyésolja az interferencia, akkor javasoljuk, hogy repiiljon inkabb
tavirdnyitdval, vagy vélasszon alacsonyabb interferencidju teriiletet.

Virtualis Stick hasznalata

Ellenérizze, hogy a mobileszkéz csatlakoztatva van a drénhoz, miel6tt a virtualis irdnyitast hasznalna. Az
alabbi képek a Mode 2-es bedllitasokat mutatjak be, javasoljuk ezen beallités megtartasat (a bal kar a
géazkar).

g Inflight (GPS) G p-ops Bl e) =, Faels
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Virtualis stick felhasznali feliilet

Irdnyitsa a dront felfelé, lefelé, balra vagy jobbra a képernyé bal felének megnyomasaval. Iranyitsa a drént
elére, hatra vagy oldalirdnyban a képernyé jobb felének megnyomaséval. Koppintson a(::-) gombra a virtualis
botkormany engedélyezéséhez vagy letiltdsdhoz.

/\  Afehérkordn tiliteriilet is reagél az irdnyito parancsokra.
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A dron iranyitasa

Ez a rész ismerteti, hogyan iranyithatja a drént. A botkormany 1., 2. vagy 3. médban, illetve egyéni médban

hasznélhaté.

1.mod bal kar

&
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¥

jobb kar
fel

-
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{Qeomp) < »

balra jobbra

D e

2.méd bal kar

jobb kar elére

hatra
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balra jobbra

D e

2.méd bal kar

&
®

$

o) <

A botkormany beéllitasa alapértelmezésként 2. mod.

jobb kar
fel

le

L)

fordulds  fordulas
balra jobbra

©
®
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Kar semleges/kozéppont: A karok a kozépsé éllasban vannak.

A kar mozgatasa: A karok eltolva a kozépsé allasbal.
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Virtudlis botkormany/

Drén

Tzz\zlfrranrgyé;o (@ Jelzi az orr irdnyat) Megjegyzések
Mozgassa a bal oldali botkormanyt felfelé és lefelé
a drén magassaganak valtoztatasara.
Bal kar Toljaa kartfel azemelkedéshez, le azereszkedéshez.
Ha mindkét botkormény kézépen éll, a Spark egy
helyben lebeg.

Minél jobban eltavolodik a botkorméany a kbzépsé
poziciétdl, annél gyorsabban véltoztatja a Spark a
magassagat. Mindig évatosan mozditsa a botkor
ményt a hirtelen és vératlan magassagvaltozas
elkerulésére.

Bal kar

A botkormany balra vagy jobbra mozditva korma-
nyozhatés irdnyithatjaa drén elfordulésat.Toljaa kart
balra, hogya drént az éramutaté jarasaval ellentétes
irdnyba forditsa, jobbra, hogy az dramutatd jérésa-
val megegyez6 irdnyba forditsa. Ha a botkormany
kozépen éll, a Spark megtartja aktudlis tajolasat.
Minél jobban eltavolodik a botkormény a kbzépsé
poziciétdl, annél gyorsabban fordul a Spark.

Jobb kar

4

Mozgassa a jobb kart fel és le a drén elére és
hétra dontéséhez. Tolja fel a botkorményt az elére
repuiléshez és le a hatrafelé repuléshez. A Spark
egy helyben lebeg, ha a botkormény kézépen all.
Toljaa botkorményt tvolabb a k6zépsé poziciétdl
a nagyobb délésszég (maximum 30°) és gyorsabb
repuilés érdekében.

Jobb kar

Mozgassa ajobb botkorményt balra és jobbra adrén
balra, illetve jobbra dontéséhez Toljabalra,hogybalra
repliljon és jobbra, hogy jobbra repuljon. A Spark
egy helyben lebeg, ha a botkormény kézépen all.
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Taviranyito
(opcionalis)
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Taviranyito (opcionalis)

A taviranyitd tulajdonsagai

A Spark tavirényitdja tartalmaz egy teljesen uj, erésitett Wi-Fi jel atviteli rendszert, amely képes a dront és a

gimbal kamerat maximum 2 km jelatviteli tdvolsagbdliranyitani*. Ataviranyitd képes vezeték nélkiil csatlakozni
mobileszkézhoz, és megjeleniteni az é16 videoképet a DJI GO 4
alkalmazéson keresztiil. A behajthaté karok lehetdvé teszik a mobileszkdz rogzitését. A taviranyité maximalis

akkumulator élettartama korilbelil 2,5 6ra*.

1. Return-to-Home (Hazahivas) gomb
Nyomja meg hosszan a gombot, hogy elinditsa
a hazatérést (RTH). Nyomja meg ismét a lealli-
tashoz.

2. Replilés sziinet gomb
Nyomja meg egyszer a vészfékezéshez.

3. Tapcsatlakozo (Micro USB)
Csatlakoztassa a toltéhoz a taviranyitd akkumu-
latoranak toltéséhez.

4. Mobileszkéz rogzité
Biztonsagosan rogziti a mobileszkdzt a tavira-
nyitéhoz.

5. Funkcié gomb
Megjeleniti a DJI GO 4 Intelligens reptilési moé-
dok menit.

6. Vezérlokarok
A drdn téjolasat és mozgésat irdnyitja.

7. Bekapcsolégomb
Nyomja meg egyszer a bekapcsolégombot az
akkumulatorszint ellenérzéséhez. Nyomja meg

egyszer, majd Ujra és tartsa nyomva a tavvezérlé

ki-be kapcsolasadhoz.

8 Akkumulatorszint jelz6 LED
Jelzi a tavirdnyité akkumulatoranak toltottségi
szintjét.
9. Repuilésmad valtd
Véltés P-mdd és S-maod és kozott.
10. Antennak
A drén irdnyito és videojelét tovabbitja.
11. Allapotjelzé LED
Jelzi a tavirdnyitd rendszerallapotat.
12. Gimbaltéarcsa
Szabélyozza a kamera d6lését.
13. Testre szabhaté gombok
Kulonb6z6 funkcidkat Iat el a DJI GO 4 alkalma-
zas bedllitasai alapjan.
14. Felvétel gomb
Nyomja meg videofelvétel inditdsdhoz. Nyomja
meg ismét a videofelvétel leallitdsdhoz.
15.Blende gomb
Nyomja meg fénykép készitéséhez.

* A tavirdnyité maximalis atviteli tdvolséga (FCC) minden irdnyban nyilt, mindennemd elektromégneses in-
terferenciatél mentes tertletre, hozzavetéleg 120 méter magassagra vonatkozik. A maximalis repuilési idé

szélcsendben, egyenletes, 20 km/h sebességiihaladasravonatkozik. Ezt az érték csak tajékoztatd jellegdi.
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Megfelelési szabvéanyok: A taviranyité megfelel a helyi eléirdsoknak és rendeleteknek.
Kar mod: A kezelSszervek 1. vagy 2. médban, illetve egyéni médban hasznélhatok.

A tavirdnyité hasznalata
A Spark taviranyitdjat egy ujratdlthetd akkumulator latja el energiaval, amelynek kapacitasa 2970 mAh.
A taviranyito ki- és bekapcsolasa.

Nyomja meg egyszer a bekapcsolégombot az akkumulétorszint ellenérzéséhez. Nyomja meg egyszer, majd
Ujra és tartsa nyomva a tavvezérld ki-be kapcsolaséhoz.

Az akkumulator téltése

Csatlakoztassa a taviranyitd tolté csatlakozdjat az USB toltéhoz az akkumulator toltéséhez. Korulbelll két orat
vesz igénybe az akkumulator teljes feltdltése.

A kamera iranyitasa

Videokat/fényképeket készithet és beéllithatja a kamera d6lésszogét az exponélé gomb, a felvétel gomb és
agimbaltarcsa segitségével a taviranyiton.

A dron iranyitasa

A botkormany méd ugyanaz lesz, ami a virtualis botkormanyhoz van beéllitva.
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Repiilésméd valto

A kapcsold atkapcsolasaval véalaszthatja ki a kivant replilési modot.
Vélaszthat P-méd és S-méd kozott.

Allas Repiilési méd
P-méd
S-méd
RTH gomb

Nyomja meg és tartsa lenyomva az RTH gombot, hogy elinduljon a Return-to-Home (RTH — hazatérés) folya-
mata. A drén ezutén visszatér az utolsé régzitett kiindulépontjara. Nyomja meg ismét a gombot az RTH-maéd
torlésére, és visszakapja a dron feletti irdnyitast.

Optimalis jelatviteli tavolsag

A drdn és a taviranyito kozottijelatvitel akkor a legmegbizhatdbb, amikor az antennéak a dronhoz képest az
aladbbi dbran lathaté mddon éllnak:

Optimalis jelatviteli tdvolsag

strong weak

Gondoskodjon arrdl, hogy a drén az optimalis jelatviteli tédvolsédgon beldl repiiljon. Az optimélis atviteli telje-
sitmény fenntartésara allitsa be a taviranyitot és az antennakat a fenti dbra szerint.

A tavirdnyitd 6sszekapcsolasa

A drén és a tavirdnyitd Gssze vannak kapcsolva a széllitas elétt, ha a Spark Combo csomagot vésarolja meg

(amelyben a taviranyito tartozék). Ahhoz, hogy dsszekapcsolja a taviranyitot a Sparkkal, kovesse az alabbi

utasitasokat:

1. Kapcsolja be a taviranyitot és a dront. Varjon, mig a drén éllapotjelzéje sargén villogni nem kezd.

2. Nyomja meg és tartsa lenyomva a bekapcsolégombot az intelligens repulésiakkumuldtoron hdrom méasod-
percig. Engedje el a gombot, miutan egy hangjelzést hall. Az eltilsé LED-ek pirosan villognak.

3.Nyomja meg hosszan a repilési sziinet gombot, a funkcidgombot és a személyre szabhaté gombot
egyszerre. Az Osszekapcsolas akkor kezdédik, amikor egy gyors hangjelzést hall a véltakozé egyes/kettés
hangjelzéseket kovetden.

“
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4. Aztan az eluils6 LED-ek folyamatos pirosra véltanak zold villogas utan. Amikor a téviranyitdn az dllapotjelzé
LED folyamatos zoldre valt, az 6sszekapcsolddas kész.

A Ellendrizze, hogy a tavirényitd 20 cm tévolsdgon belil van a dréontdl az 6sszekapcsolddas alatt.

A taviranyité kapcsolédasanak megsziintetése

A taviranyitd hasznélata mellett, a drént irdnyithatja a DJI GO 4 virtuélis botkormanya segitségével. Azonban,

ha a taviranyité kapcsolédik adrénhoz, a virtuélis botkormany vezérlés le van tiltva. Sziintesse meg adrén és

a taviranyitd kapcsolodasat a virtuélis botkormény engedélyezéséhez.

1. Kapcsolja be a drént.

2. Nyomja meg és tartsa lenyomva a bekapcsolégombot az intelligens reptilésiakkumulatoron hat masodpercig,
amig kettds hangjelzést hall, amely megsziinteti a taviranyitd és a drén kapcsolatat.

A virtudlis botkormany hasznélatdhoz csatlakozzon a drén Wi-Fi halézatdhoz a tavirdnyité kapcsolatanak
megsziintetése utan.
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A DJI GO 4 alkalmazas

Az alkalmazéssal vezérelheti a gimbalt, a kamerét, és a drén tobbi funkcidjat. Az alkalmazas ,Equipment”
(Felszerelés), ,Editor” (Szerkesztés), ,SkyPixel” és ,Me” (Sajat) részeket tartalmaz, amelyek a dron bedllitaséra,
a fényképek és a videodfelvételek szerkesztésére illetve megosztaséra szolgalnak.

Equipment (Felszerelés)

Lépjen be kameranézetbe az Equipment oldalon talalhat6 ,GO FLY” ikonra koppintva, ha a mobileszkoze
csatlakozik a dronhoz.

Camera View (Kameranézet)
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1. Rendszerallapot
wimiees : EZ @z ikon jelzi a drén repulési dllapotat és a kiilonboz6 figyelmeztetd lizeneteket jelenit meg.

2. Akadalyok érzékelése allapot

— == :Piros sdvokjelennekmeg, ha azakadalyok kzel vannak a drénhoz. Narancs sdvok jelennek
meg, ha az akadalyok az érzékelési tartomanyban vannak.

3. Akkumulétorszint-kijelzé

: Atoltottségjelz6 megjeleniti a tavirdnyito akkumulatoranak toltottségiszintjét. A toltéttségjelzé
szines zonai jelenitik meg a kiilonb6z6 funkcidk végrehajtaséhoz szikséges teljesitményszinteket.

4. Repulési méd

98 : Az ikon melletti szoveg mutatja az aktualis repdilési izemmadot.
Koppintassal véltoztathat a kontroller (MC) beéllitasain. A beéllitasokkal lehetésége van véltoztatni a repuilési
korlatozasokon és megszabni az emelkedés értékét.
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5. Kamera paraméterek

1/8000 1080P/30

Megjeleniti a kamera bedllitési paramétereket és a Micro SD kartya kapacitasat.

6. GPSjelerésség
Rl Az aktualis GPSjelerésséget mutatja. Fehér savok jelzik a megfeleld GPS jelerdsséget.

7.3D érzékelérendszer allapota
o) : Koppintson erre az ikonra, hogy engedélyezze vagy letiltsa a 3D érzékel6rendszer funkcidit.

8. Wi-Fi beallitdsok
246 : Koppintson, hogy belépjen a Wi-Fi beallitasok mentibe.

9. Akkumulatorszint
BA 61% : Az ikon mutatja az akkumulator aktualis toltottségi szintjét.
Az ikonra koppintva megnézheti az akkumulatorra vonatkozé informaciés menit, ahol beallit-
hatja a toltottségi figyelmeztetési jelzéseket és megtekintheti az akkumulatornaplét.

10. Altalanos beallitasok
eee :Koppintson, hogy belépjen a mérések, kozvetités engedélyezése, replilési Gtvonal kijelzése stb.
altalanos menube.

11. Gimbal délés (pitch) kovetés
: Allitsa be a gimbal délésszégét a mobileszkdz forgatéaséval, miutén erre az ikonra koppintott

12. Gimbal cstiszka
@ rierenniienss (3 : Megjelenitia gimbal délését.

13. Fotd/Vided valtas
@ : Koppintson a foté és video mad kozétti véltashoz.

14. Fénykép/Felvétel gomb
() O /: Koppintson afényképezés vagy a videdfelvétel megkezdéséhez.

15. Kamerabedllitasok

:—_2 : Koppintson, hogy belépjen a kamera beéllitésok menibe.
@© Ezzel a gombbal bedllithatja a kamera ISO-, zaridé- és automatikus expoziciés értékeit.

B Fzzel a gombbal kivéalaszthatja a kivant foté médot. A Spark tdmogatja az egy felvétel, sorozat-
felvétel, Interval, Pano és ShallowFocus médokat.

@ Ezzela gombbal beléphet az ltaldnos kamerabeéllitdsok menibe.
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/\  Amikor ShallowFocus (kis mélységélességii) fotokat készit, kérjiik, vegye figyelembe:
Ez &ll6 jelenetek fényképezésére alkalmas. Emberek fotézadsakor ne mozogjon a folyamat alatt,
kulonben eléfordulhat, hogy nem lesz jé a ShallowFocus foté.
Adrén korilbell 20 cm-t emelkedik fényképezés el6tt. Ellendrizze, hogy nincs akadély a dronfelett.
A megfelel6fényképezésitartomany 30 m-en beldil van.

16.Visszajatszas

: Koppintson, hogy belépjen a lejatszés oldalra, ahol megtekintheti a frissen készil6 fényképeket és
videdfelvételeket.
17. Replilési telemetria
H 9.6M: Magasség a talajtol.
D 9.6M: Tavolsag a drén és a kiinduldpont kdzott.
S 1.1M/S: Drén sebessége.

18. Virtuélis botkorméany kapcsold
: Koppintson a virtuélis botkormany engedélyezéséhez/letiltasahoz. Tegye az ujjat a képernyére,
hogy a virtuélis botkormany segitségével irdnyitsa a dront a kapcsolé bekapcsolédsa utan. Meg-
érintheti a képerny6t az egyéb muveletekhez a kapcsolé letiltaséaval.

19. Intelligens repulési mod
: Koppintassal vélaszthat intelligens repulési modot

20. Intelligens RTH
(5 :Meginditja az RTH folyamatéat. Koppintassal a drén visszatér az utolsé rogzitett kiinduldpontjéra.

21. Automatikus felszallas/leszallas

é/&: Koppintassal kezdeményezhet automatikus felszallast vagy leszaéllast.

22. Vissza
: Koppintson erre az ikonra, hogy visszatérjen a f6 menube.

Kamera nézetben, érintse meg a képernyét és tartsa addig, amig egy kék kor jelenik meg. A kort balra
és jobbra huzva irdnyithatja a drén téjolasat, fel és le huzva irdnyithatja a kamera ddlését.
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Szerkeszté

A DJI GO 4 alkalmazas videoszerkeszté programot is tartalmaz. Videdklipek rogzitése és mobil eszkozodre
torténd letoltését kovetden keresd meg a kezdSképernyén az ,Editor” (szerkesztd) pontot. Ezt kdvetden va-
laszthatsz egy sablont, és megadott szamu klipet automatikusan megszerkeszt, hogy azonnal megoszthatd
rovidfilmmé alljanak 6ssze.

SkyPixel

A SkyPixel oldalon megtekintheti és megoszthatja a fotokat és videdkat.

Me (En)

Ha maér van DJI fidkja, akkor részt vehet a forumokon zajlé beszélgetésekben, és megoszthatja alkotésait a
kozosséggel.
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Repiilés

A repilési elékésziletek befejeztével javasoljuk a reptilészimulator alkalmazasat a DJI GO 4 alkalmazasban a
repiilési képességekfejlesztésére és a biztonsagos foldet érés elsajatitasara. Ugyeljen arra, hogy minden egyes
repulésre nyilt terlleten keriljon sor.

A repiilés kérnyezeti kbvetelményei

1. Rossz idéjarasi koriilmények kozott ne hasznélja a dront. Ezek kozé tartozik a 10 m/s-nal nagyobb szélse-
besség, a hd, az esé és a kod.

2. Csak nyilt tertletek felett repuljon. A magas épitmények és a nagy tomegu fémszerkezetek megzavarhatjak
a fedélzeti irdnyti és a GPS-rendszer mikodését.

3. Kerdilje az akadalyokat, a tomeget, a nagyfeszliltségu villamosvezetékeket, a fakat és a vizfeluleteket.

4. Az interferencia lehetd legkisebbre csokkentéséhez kertiilje a magas elektroméagnesességu terileteket,
amilyenek példaul a mobilhalézati dllomasok és a radié addtornyok.

5. A drén és az akkumulator teljesitménye nagyban fligg az olyan kornyezeti tényezéktdl, mint a légstirdség
és -hdmérséklet. 4000 méternél (13123 labnal) magasabban fekvé terileteken repulve legyen kilonésen
korultekintd, mert ez kihathat az akkumulator és a drén mikodésére.

6. A Spark a sarki teriileteken nem tud P-médban mdkédni.

Repiilési korlatozasok és repuléstilalmi zénak

Minden pilota nélkili 1égi jarmd (UAV) Gzemeltetéjének meg kell felelnie a korményzati szervek és hatésagok
szabalyozéasainak, beleértve az ICAO-t is. Biztonsagi okokbdl a repiilések alapértelmezetten korlatozottak,
ami segiti a felhasznélokat a termék biztonsagos és torvényeknek megfelelé tizemeltetésében. A repiilési
korlatozasok kozé tartozik a repiilési magassag és tavolsag korlatja és a repuléstilalmi zonak.

P-modban a magasségi és tavolsagi korlatozas, valamint a repuiléstilalmi zonak 6sszehangoltan mikédnek a
repulésbiztonsag elérésére.

A legnagyobb repiilési magassag és tavolsag korlatozasa

A legnagyobb repuilési magassag és tavolsag korlatozasa a DJI GO 4 alkalmazés segitségével valtoztathatd
meg. Ne feledje, hogy a repllési magassag nem haladhatja meg az 500 métert. A bedllitdsoknak
megfelelden a Spark az alabbi adatokkal rendelkezé hengerben repiil majd:

Legnagyobb replilési magassag Legnagyobb sugér
T~ Kiindulépont
Drén magassaga
— 7 bekapcsolasakor
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GPSjel erés -+-+-Z0ld villogas

Repilési korlatozasok DJIGO 4 alkalmazas  Drén éllapotjelzé

Legnagyobb reptilési Adrén magasséganem haladhatja Figyelmeztetés: Magassag
magassag meg a megadott értéket. maximuma elérve.
Figyelmeztetés: Leg-  Nincs
nagyobb lehetséges

re_lési tavolsa .

Areplilés tavolsaganak a megadott

Legnagyobb sugar
gnagy 9 sugaron beliil kell maradnia.

GPSjelgyenge ([ )iereeee villogé sérga szind fény

Repiilési korlatozasok DJI GO 4 alkalmazas Drén allapotjelzé

A magasség legfeljebb 5 méter (16
1&b), amikor a GPS-jel gyenge és
Legnagyobb  mikédik a vizualis helymeghatarozési
repu|e5|l rendszer. A magassag legfeljebb
magassag: B . ) }
30 méter (98 lab), amikor a GPS jel
gyenge és nem mukodik a vizudlis
helymeghatérozasi rendszer.

Figyelmeztetés:
Magassagi maximum Nincs
elérve.

Legnagyobb Nincs korlatozas
su_ar

/\ Haadrénakorlatozason kiviilre széll, tovabbra is képes lesz iranyitani, de messzebbre nem reptetheti.
Biztonségi okbdl kérjiik, ne reptesse a dront repterek, autopalyak, vasitallomasok, vasutvonalak, varos-
koézpontok vagy egyéb érzékeny teriiletek kbzelében. A dront kizardlag a latotavolsagan beliil reptesse.

Repiiléstilalmi zénak

A repuléstilalmi zondk megtaldlhatok a DJI hivatalos honlapjan: http://www.dji.com/flysafe/no-fly. A repu-
léstilalmi zonédk vagy repterek, vagy elzart tertletek. Repllétérnek szamitanak a nagy 1égikikotdk és a helyi
kifutopalyék, melyek koriil személyszallitd gépek manévereznek alacsonyan. A tiltott teriiletek kozé tartoznak
az orszaghatarok és olyan helyek, ahol a reptilés biztonsagi problémékat okozhat.

Repilés elétti ellendrzé lista

1. Taviranyito, okos repulési akkumulator és a mobil eszkdz egyarant teljesen feltoltott.
2. A propellerek megfelelSen és szilardan kertiltek a helyukre.

3. A Micro SD-kértya szlikség esetén a helyén van.

4. A gimbal megfelel6en mukodik.

5. Amotorok indithatok és megfelelen tizemelnek.

6. A DJI GO 4 alkalmazas sikeresen csatlakozott a dronhoz.

7.Gondoskodjon arrdl, hogy az 3D érzékeld és a vizudlis rendszer érzékelSi tisztak.
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Automatikus felszallas és leszallas

Automatikus felszallas

Csak akkor hasznélja az automatikus felszallast, ha a dron allapotjelzéi zolden villognak. Az automatikus

felszallashoz az alabbi Iépéseket kell kbvetnie:

1. Inditsa el a DJI GO 4 alkalmazast, majd koppintson a,GO FLY” pontra, hogy belépjen a kamera oldalra.

2. Menjen végig a replilés elétti ellendrzési lista minden [épésén.

3. Koppintson a & ikonra és ersitse meg, hogy a feltételek megfelelnek a repiiléshez. Csusztassa el az ikont
a megerdsitésre és felszallasra.

4. A drén felszall és lebeg a talaj folott 1,2 méterre.

/\  Adrén allapotjelzéje gyors iitemben villog, ha a vizualis rendszert hasznalja a stabilizalashoz. A drén
automatikusan 30 méternél kisebb magassagban lebeg. Erdemes megvarni a megfelelé GPSjelet az
automatikus felszéllas alkalmazésa elétt.

Automatikus leszallas

Csak akkor hasznélja az automatikus leszallast, ha a drén éllapotjelzdi zélden villognak. Az automatikus
leszéllashoz az alabbilépéseket kell kévetnie:

1.Koppintsona ®ikonra, hogybiztositsaazidealisleszallasikorilményeket. Cstsztassa el a megerdsitéshez.
2. Azonnal megszakithatja a leszéllasi folyamatot a ® gombbal a képernyén.

3. A drén leszall és automatikusan kikapcsol.

Motorok inditasa/ledllitasa (taviranyitd hasznalataval)

Motorok beinditasa

A motorokat az egyittes karutasitas segitségével lehet beinditani. Mind a két kart az alsé belsé vagy kulsé
sarokig kell nyomni a motorok inditdséhoz. Miutan a motorok forogni kezdtek, a két kart egyszerre kell visz-
szaengedni a helyére.

A motorok leallitasa

A motorok leéllitasénak két médja van.

1. mddszer: Amikor a repllégép leszallt, nyomja meg és tartsa lenyomva a bal oldali kart lefelé. A motorok
harom masodperc utan ledlinak.

2. moédszer: A drén leszallasat kovetben tolja lefelé a bal kart, majd hajtsa végre ugyanazt az egyiittes karuta-
sitast, amivel beinditotta a motorokat (lasd foljebb). Amotorok azonnal ledlinak. Amotorok leallasét kévetéen
engedje vissza mind a két kart a helyére.

@

1. mddszer 2.mddszer
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& Ahhoz,hogyazegylittes karutasitastadja ki a levegében vészhelyzet esetén, tartsa 1,5 masodpercig, hogy
repulés kozben leéllitsa a motorokat. A motorok ledllitésa repiilés kozben adrénlezuhanasét eredményezi.

Prébarepulés
Felszallasi/leszallasi eljarasok

1. Helyezze a dront nyitott, lapos teriletre, az akkumulator szintjelzé pedig nézzen 6n felé.

2. Kapcsolja be az intelligens reptilési akkumulatort.

3. Inditsa el a DJI GO 4 alkalmazast és Iépjen be a kamera oldalra.

4. Véarja meg, amig a drén jelzéi zolden villognak. Ez azt jelenti, hogy megjegyezte a kiindulépontot és mos-
tantdl biztonsagos a replilés. Automatikus felszallas hasznalata

5. Automatikus leszéllas hasznélata a dron leszéllitésahoz.

6. Kapcsolja ki az intelligens repulési akkumulatort.

A\ -+ Amikor a drén allapotjelzSje repiilés kézben gyors iitemben sarga fénnyel villog, az eszkéz tizem-
biztos izemmaddra valtott.
Az alacsony toltottségi szintre vonatkozé figyelmeztetés a drén éllapotjelzéjének lassu vagy gyors
ttemd voros villogasa repllés kozben.
A replilésre vonatkozd bévebb téjékoztatasért nézze meg oktatdvidedinkat.

Videéfelvételre vonatkozé javaslatok és Gtletek

1. Minden egyes repiilés el6tt menjen végig a repuilés elétti ellenérzé listan.

2. A DJI GO 4 alkalmazasban vélassza ki a kivant gimbal Gzemmédot.

3. Csak P-mdédban replilve készitsen videdfelvételeket.

4. Mindig jé idében reptesse az eszkozt, kerdlje a reptetést esGben, nagy szélben.

5.Vélasszon az igényeinek megfelelé kamerabeéllitdsokat. A bedllitdsok kozott taldlhatd a képkivagas és az
expozicié kompenzacio.

6. Folytasson probarepiiléseket repulési Utvonalak kialakitasahoz és a helyszinek elézetes megismerésére.

7. Ovatosan banjon a vezérlékarokkal, hogy a drén siméan és egyenletesen mozogjon.

Iranytd kalibralasa

Csak akkor kell bedllitani az irdnyt(it, amikor a DJI GO 4 alkalmazas vagy az allapotjelzé ezt kéri. Az irdnyti
beéllitésa sorén az alabbi szabalyoknak kell eleget tenni:

%9: - NEkalibralja be az iranytit ott, ahol erés magneses interferenciéra lehet szamitani, példaul magnetit,
parkolasi létesitmények vagy fold alatti acélvazak kozelében.
«+ Beaéllitds kdzben NE tartson maganal olyan magneses mezdt generald anyagokat, amilyenek példaul
a mobiltelefonok.
+ ADJI GO 4 értesitést kiild, ha az irdnytdre erds interferencia hat a kalibrélas elvégzése utan. A meg-
adott utasitdsokat kdvetve hozhatja helyre az irdnyti problémat.
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Kalibralasi eljarasok
Keressen nyilt teriletet, és ott végezze el a kovetkezdket.
1. Koppintson a drén allapotsavjara az alkalmazéasban, vélassza a.Calibrate” (kalibralas) pontot, majd kovesse

a képernyén megjelend utasitasokat.
2. Tartsa vizszintesen a drént és forditsa el 360 fokkal. A drén allapotjelzéi folyamatos zold fénnyel vilagitanak.
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4. Amennyiben a drén éllapotjelzéje voros fénnyel villog, ismételten allitsa be az irdnytdit.

A Amennyiben a beallitasi folyamatot kdvetéen a drén éllapotjelzéje pirosan és sargan villog, vigye
a drént mésik helyre és prébalkozzon djra.

Fémtargyak kozelében, amilyen példaul a fémhid, azautdk vagy allvanyzat, NE éllitsa be az irdnytdit.
Ha a drén éllapotjelzéi pirosan és sérgan villognak, miutén az eszkozt a foldre helyezte, az irdnytd
maégneses interferenciat észlelt. Keressen masik helyszint.

Firmware frissités

Hasznéljaa DJI GO 4 vagy DJI Assistant 2 alkalmazast a dron firmware frissitéséhez. Csak a DJI GO 4 hasznélhaté
a taviranyito firmware frissitéséhez.

A DJI GO 4 alkalmazassal

Csatlakoztassa a drdnt, a tavirdnyitot és a DJI GO 4 alkalmazast. Figyelmeztetést kap, ha uj
firmware frissités elérhetd. A frissités megkezdéséhez csatlakozzon a mobileszkézzel az internetre, és kovesse
a képernyén megjelené utasitasokat.

A DJI Assistant 2 hasznalata

A DJI Assistant 2-n keresztil torténé firmware-frissitéshez kévesse az alabbi utasitasokat:
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1. A kikapcsolt dront csatlakoztassa egy szamitdgéphez a Micro USB csatlakozén keresztiil egy Micro USB
kabel segitségével.

2. Kapcsolja be a dront.

3.Inditsa el a DJI Assistant 2-t és jelentkezzen be a DJI fiokba.

4. Vélassza ki a Spark pontot és kattintson a bal oldali panelen talalhaté Firmware Updates (Firmware-frissitések)
lehetéségére.

5.Vélassza ki a frissiteni kivéant firmware-véltozatot.

6. Varja meg, amig letoltédik a firmware, és automatikusan megkezdédik a frissités.

7. A firmware-frissités befejez6désével inditsa ujra a dront.

A Ellendrizze, hogy a drén csatlakozik a szamitégéphez, mielétt bekapcsolna.
A firmware frissitése korilbelil 15 percet veszigénybe. Ekozben eléfordulhat, hogy a gimbal elereszt,
az éllapotjelzé értelmezhetetlendl villogni kezd és a drén Gjraindul. Kérjik, vérjon turelemmel
a frissités befejezédéséig.
Ugyeljen ra, hogy a szamitégépnek legyen internet hozzaférése.
Ellendrizze, hogy az intelligens replilési akkumulétor legaldbb 50%-on &ll, és a taviranyitd akkumu-
latora legalabb 30%-on.
Ne huzza ki a dront a szamitégépbdl frissités kbzben.
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Fiiggelék

Mliszaki adatok

Suly

Meéret

Atlés méret (Iégesavarok nélkdil)
Maximalis emelkedési sebesség
Maximalis ereszkedési

sebesség Maximalis sebesség
Maximalis tengerszint feletti
mkodési magassag Maximalis
repulési idé Maximalis lebegési
ido

Uzemi hémeérséklet

GNSS

GPS lebegési pontossag

Adoteljesitmény (EIRP)

Mdikodeési frekvencia
Gimbal

Szabalyozhaté tartomany
Stabilizalas

3D érzékelérendszer

Erzékelési tartomany
Mdikodési kormyezet

Vizualis rendszer
Sebességtartomany
Magassagtartomany

Mdikodési tartomany
Mdikodési kormyezet

Kamera

Frzékeld

Objektiv

3009
143x143%55 mm

170 mm

3 m/s Sport modban

3 m/s automatikus leszallasnal

50 km/h Sport médban, szélcsendben
4000 m (13123 lab)

16 perc (szélcsendben, allando 25 km/h sebességgel)
15 perc (szélcsendben)

0°C és40°C (32° és 104 °F) kozott

GPS/GLONASS

Fliggdlegesen: +0,1 m (vizudlis helyzetmeghatérozassal); +0,5m (GPS

helyzetmeghatarozassal);

vizszintesen: +03 m (vizualis helyzetmeghatérozassal); +1,5m (GPS

helyzetmeghatarozassal);
24G - FCC: 25dBm; CE: 18dBm; SRRC: 18dBm
5,8G — FCC: 27dBm; CE: 14dBm; SRRC: 27dBm

2,400-2,4835GHz; 5,725-5,825GHz

Délés —85% és 0% kozott

2-tengelyes (ddlés, orsozas)

02-5m (0,6-16 lab)

Diffuz visszaverd felllet(i anyag, méret > 20x20 mm és reflektivitas >

20% (példaul fal, fa, ember stb.)

< 36 km/h 2 m-rel a fold folott
0-8m (0-26 lab)
0-30 m (0-98 lab)

Tiszta mintazatu és diffiz visszaveré felilet( anyag, reflektivitas > 20%,

megfelelé megvilagitas (lux > 15)

1/23"CMOS; effektiv pixel:12 Megapixel
81.9° FOV, 25 mm (35 mm formatum ekvivalens), f/2.6
Fokuszalasi tartomany: 2 m-tél ee-ig
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ISO tartomany
Elektronikus zarsebesség

Maximalis képméret

Fényképezési modok

Videofelvételi médok
Videotarolas adatsebesség
Tamogatott fajlrendszer
Foto

Video

Tamogaott SD kértyak

Mkodeési frekvencia

Maximalis atviteli tavolsag
(akadély- és interferenciamentes)
Taviranyitd

Mkodeési frekvencia

Maximalis atviteli tavolsag

(akadaly- és interferenciamentes)

Beépitett akkumulator
Adoteljesitmény (EIRP)
Mkodeési fesziltség
Tamogatott mobileszkdz méret

Tolté
Bemenet

Kimenet

100-3200 (video), 100-1600 (foto)
2-1/8000s

3968 x 2976

Egy-egy kép,

Sorozatfotd: 3 kép

Automatikus tobbszoros expozicio: AEB 3 képkocka 0.7EV eltéréssel,
Idokoz (2/3/5/7/10/15/20/30/60 )

FHD: 1920x1080 30p

24 Mbps

FAT32

JPEG

MP4 (MPEG-4 AV(/H.264)

Javasolt modell:

Sandisk 16/32 GB UHS-1 Micro SDHC
Kingston 16/32 GB UHS-1 Micro SDHC
Samsung 16/32 GB UHS- Micro SDHC
Sandisk 64 GB UHS-1 Micro SDXC
Kingston 64 GB UHS-1 Micro SDXC

24G/58G

100 m (tavolsag), 50 m (magassag)

2,400-2,4835GHz; 5,725-5,825GHz

24 GHz - FCC: 2 km, CE: 0,5 km, SRRC: 0,5 km
5.8 GHz - FCC: 2 km, CE: 0,3 km, SRRC: 1,2 km

2970 mAh

24 GHz - FCC: <26 dbm, CE: <18 dBm, SRRC: <18 dBm
58 GHz - FCC: <28 dbm , CE:<14 dBm, SRRC: 26 dBm

950 mA @3,7V

Tamogatott vastagsag: 6,5 mm-8,5 mm
Maximalis hossz: 160 mm

100-240V, 50/60Hz, 0,5A
SV/3A, OV/2A, 12V/1,5A



Intelligens reptilési akkumulator
Kapacitas

Feszliltség

Maximalis tolté fesziiltség
Akkumulator tipusa

Energai

Netto tdmeg

Uzemi hémérséklet

1480 mAh

11,4V

13,05V

LiPo 3S

16,87 Wh

Kb.95 g

5°C és40°C (41° és 104°F) kozott

© 2017 DJI Minden jog fenntartva
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DJI tamogatas
http://www.dji.com/support

Ez a tartalom véltozhat.
A legujabb idegennyelv( verzid letdltése:
http://www.dji.com/spark

Ha barmilyen kérdése van ezzel a dokumentummal kapcsolatban,
kérjlik, lépjen kapcsolatba a DJI-val a DocSupport@dji.com cimen.

SPARK is a trademark of DJI.
Copyright © 2017 DJI Minden jog fenntartva.
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