Ronin hasznalati utmutato
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Jogi nyilatkozat és figyelmeztetések

Gratuldlunk az 0j DJI termékének megvasarlasahoz. Kérjiik, a termék hasznalata el6tt figyelmesen olvassa el az utmutatét és a jogi
nyilatkozatot. A termék hasznalataval 6n beleegyezik a nyilatkozatban foglaltakba és elismeri, hogy teljesen elolvasta azt. Elismeri,
hogy feleldsséggel tartozik a termék hasznalataért, illetve a hasznalat soran készitett tartalmakeért, illetve azok kovetkezményeiért.
On beleegyezik, hogy a terméket kizarélag helyes célokra hasznalja, illetve abba, hogy a terméket a vonatkozé helyi
szabalyozasoknak megfelel¢en hasznalja.

A jogi nyilatkozat elolvasasaval tovabba elfogadja, hogy:

1.Jelen nyilatkozat barmely része el6zetes tajékoztatas nélkiil megvaltoztathaté. A legfrissebb verziét a www.dji.com oldalon talalja.
2. A DJI fenntartja maganak a jogi nyilatkozat végsé értelmezésének jogat.

Ne valtoztassa meg, és ne allitsa at a Ronint.

A Ronint osszeszerelése utan kalibraltuk. A Ronin mddositdsa, vagy megvaltoztatidsa tilos. Mindig hasznaljon eredeti
akkumulatorokat. Mas gyarté akkumuldtorainak hasznalata az eszkéz teljesitményének csokkenését, illetve belsé miikodési hibakat,
valamint a gimbal kdrosodasat eredményezheti. Kérjiik, toltse le a sziikséges Assistant software-t.

Mivel A DJI nem tudja ellendrizni az eszkoz hasznalatat, beallitasat, végs6 osszeszerelését, valtoztatasat, illetve annak helytelen
hasznalatat, ezért nem vallal felelGsséget az ezekbdl eredd karokért, illetve sériilésekért. Az eszkoz hasznalataval, bedllitasaval és
osszeszerelésével a felhasznalé magara véllal minden felel6sséget. A D]l nem vallal feleldsséget a termék hasznalatabol kézvetlendil,
vagy kozvetetten szarmazoé karokért, illetve sériilésekért.

A DJI és a Ronin a DJI bejegyzett védjegyei. A hasznalati itmutatéban szerepl6 termékek, markak, stb. a vonatkoz6 tulajdonos cégek
védjegyei. Jelen termék és annak haszndlati itmutatdja a D]I részére szerzdi jog altal védett. Minden jog fenntartva. Tilos a terméket,
illetve hasznalati itmutatot részben, vagy egészben barmilyen formaban reprodukalni a DJI el6zetes irasbeli beleegyezése, vagy

engedélye nélkiil.

A litium polimer (LiPo) akkumulatorok hasznalata

A LiPo akkumulatorok kiemelten veszélyesek lehetnek, hasznalatuk kiilonleges figyelmet kivan. A LiPo akkumulatorok hasznalata
soran mindig kovesse az alabbi utasitasokat:

1. A DJI akkumulatorokat DJI tolt6vel toltse.

2. A DJI akkumulatorok, tervezésiikbdl adéddan, tultoltés elleni védelemmel vannak ellatva. Mindazonaltal, ajanlott figyelemmel
kisérni a toltési folyamatot és a toltés befejeztével szétcsatlakoztatni az akkumulatort és a tolt6t.

3. Ne toltse az akkumulatort éghetd anyagok kozelében, illetve éghet6 feliileteken, példaul szényegen, vagy fan.

4. Soha ne toltson felpuposodott, sériilt, illetve olyan akkumulatort, mely folyadékot ereszt.

5. Rendszeresen ellendrizze a toltdt a vezeték, a csatlakozd, a boritas, illetve mas részek sériiléseit illetéen. Soha ne hasznaljon sériilt
toltét.

6. Csatlakoztassa szét az akkumulatort és a toltdt, ha épp nem hasznalja a tolt6t.

7. Ne tisztitsa a tolt6t denaturalt szesszel, vagy egyéb éghets folyadékkal.

Hasznalat és tarolas

Tartsa az akkumulatorokat gyermekektdl és haziallatoktol tavol.
Soha ne meritse tovabb a 3V-os cellankénti fesziiltség alatti akkumulatorokat.

Ne tegye ki az akkumulatort kozvetlen h6hatasnak.
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Ne helyezze be, vagy tavolitsa el az akkumulatorokat, ha a mianyag boritas megszakadt, vagy barmely médon sériilt.

Ne ejtse le, és ne dobja el az akkumulatorokat.

Soha ne hasznéljon duzzadt, sériilt, illetve folyadékot ereszt6 akkumulatorokat.

Az akkumulator csatlakozoit tiszta, szraz ronggyal tisztitsa.

Ne tegye ki az akkumulatorokat szélsGséges hdémeérsékleteknek, példaul tulzott hének. Meleg napokon ne hagyja az
akkumulatorokat jarmii belsejében.

Ne engedje, hogy az akkumulatorok barmilyen folyadékkal érintkezzenek. Ne hagyja az akkumulatorokat esében, vagy barmilyen
nedvességforras kozelében.

Ne tegye az akkumulatorokat mikrohullamu siitbe, illetve nagy nyomasu taroléeszkozbe.

Ne kisérelje meg az akkumulator szétszerelését, ne szirja meg, illetve ne vagja meg az akkumulatort. Ne kisérelje meg az
akkumulatorok sajat kezii megjavitasat.

Ne helyezze az akkumulatort vezetd feliiletekre, példaul fémbevonatu asztalra.

Ne tegye az akkumulatort a zsebébe, taskdba, vagy fikba, mert igy rovidzarlat alakulhat ki az akkumulator és mas targyak kozt,
vagy 0sszeérhetnek a csatlakozok.

Ne helyezze az akkumulatorokat erds elektrosztatikus, vagy elektromégneses feliiletekre, vagy azok kornyékére, illetve ne hasznalja
az akkumulatorokat ilyen kézegben, mert ez az akkumulatorok kdrosodasahoz vezethet.

Ne helyezzen nehéz targyakat az akkumulatorra, vagy a toltére. Ne ejtse le az akkumulatorokat.

Kertilje el az akkumulatorokban 1év§ elektrolittal valé kozvetlen kapcsolatot. Az elektrolit és az elektrolizis soran keletkezg para
kéros az egészségre.

Ne hasznaljon egyidejiileg kiilonb6z6 gyartoktdl szarmazé akkumulatorokat a taviranyitoban.

Ne csatlakoztassa az akkumulatort kozvetleniil a fali, vagy az autés haldzati csatlakozékhoz. Mindig haszndljon DJI altal jévahagyott

atalakitot.

Az akkumulator kidobasa

Az akkumulator haztartasi hulladékként valdé eltavolitdsa artalmas a kérnyezetre. Kérjiik, hogy jarjon el megfeleléen az
akkumulatorok kidobasat illetSen.

Ne dobja az akkumulatorokat ttizbe.

A sériilt vagy hasznalhatatlan akkumulatorokat egy kifejezetten erre a célra hasznalt taroléba kell kidobni. Az akkumulatorok
kidobasa soran kévesse a megfeleld helyi szabalyozasokat. Tovabbi informaciokért 1épjen kapcsolatba a helyi hulladékkezel&jével,
vagy egy akkumulatorokat arusité tizlettel.

Kizarolag DJI akkumulatort hasznaljon.

Kizarolag DJI akkumulatortdltét hasznaljon.

FCC megfelelés

A Ronin megfelel az FCC szabalyok 15. fejezetében foglaltaknak. Miikodése az alabbi két feltételre épiil: (1) a Ronin hasznalata nem
eredményezhet karos interferenciat, és (2) a Ronin barmi nemii érzékelt interferenciat fogad, igy olyat is, ami nem kivant m{ikodést

eredményezhet.
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Az utmutato hasznalata

Jelmagyarazat
A Fontos
Q Tippek

Utalasok, definiciék

A DJI Ronin Assistant alkalmazas letoltése

Toltse le és telepitse a DJI Ronin Assistant alkalmazast.

Keresse a ,D]I Assistant”-et az App Store-ban, majd kévesse az utasitdsokat az i0S telepitéshez.

0 AppStore
i0S6.1 or above
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Underslung tizemmod

Upright tizemméd

Briefcase tizemmaod

Karbantartas

Hibakeresés

Specifikaciok.
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Bevezet6

A DJI Ronin a hosszu évek stabilizaciés tapasztalatainak felhasznalasaval létrehozott jelenlegi legfejlettebb kamera-stabilizacids
eszkoziink. A DJI Roninba épitett technolégia méretben és stilyban eltéré kamerak széles spektrumanak beszerelését teszi lehetévé
mozgasatvitelt és stabilitast hoztunk a professzionalis filmkésziték piacara.

A kefe nélkiili gimbal stabilizaciés rendszer nem egyszertien harom - harom tengelyen mozgé - kefe nélkiili motor. A motorok
helyzetjelzés funkciéval rendelkeznek és fel vannak szerelve IMU-val (helyzetmérd egységgel), mely egy egyediilalld, 32-bites
processzorral kommunikal, ami mozgaskalkulaciés szamitasokat végez, milliszekundumban. Ez 0.02 fokos stabilitasi pontossagot
tesz lehet6vé a mozgasatvitel terén, mely azt jelenti, hogy a felvett kép tokéletesen mozdulatlan lesz a mozgas mindharom tengelyén.
A Roninban hiarom miikodési lizemmdd van: a mélyépitésii (underslung) tizemméd, a fiiggbleges (upright) lizemmdd és az

aktataska (briefcase) tizemmod.

Alapcsomag és atmutaté lap

Légiszallitas vagy széls6séges nyomasvaltozasok soran megnéhet a légnyomas.
Ilyen koriilmények kozt, a nyomasnovekedés megel6zése céljabol, szallitas el6tt

lazitsa meg a nyomas szelepet (pressure valve) a taska oldalan. Pressure Valve

"

Alabb lathatja a taskaban talalhato targyak leirasat. A DJI nem az 6sszes elérhetd kiegészit6t bocsatja az 6n rendelkezésére, azonban
az alapcsomag rendelkezik el6re kivagott helyekkel a kiegészitd eszkozok részére. Tovabbi informaci6ért a taska tartalmat illetéen,

kérjiik, olvassa el az itmutaté , A dobozban” cim{i fejezetét.

Utmutaté lap

Felsé réteg Alsé réteg

1 Gimbal 5. DJI Lightbridge Air System (az LCD képernyd alatt) 9. Felsé kezel6rud

2. Smart akkumulator 6. DJI Lightbridge Ground System (az LCD képerny® alatt) 10. Kameraszerel6 lap

3. Kiegésziték 7. Taviranyité - 2.4 GHz 11. Finomhangold allvany
4. LCD képernyd 8. Allithat6 hosszabbit6 rid 12. Toltd
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A dobozban

1 db gimbal

A gimbal beépitett DJI motormeghajté modulokat, egy
fiiggetlen IMU modult, egy 32-bites DSP processzort, tapellatd
modult, Bluetooth-t, ad6/vev6 modult, kameralapot, és

tapkitorési dobozt tartalmaz.

1 db kezel6rud

Személyre szabhat6 kezel6rud a gimbalhoz.

1 db 2.4 GHz-es taviranyito

Irdnyitja a gimbal mozgasat, atvalt a miikodési lizemmodok

kozt, illetve vezérli a gimbal sebességét.

1 db finomhangolé allvany

A gimbal felfiiggesztéséhez és tarolasahoz. u

1 db tolt6
110-240V-os automata valtos tolto. - -—WFD
1 db Smart akkumulator

Aramforras a gimbal részére. Aramot szolgaltat mas kiils6

eszkoznek is.

3 db kabel
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ANSI, JIS, CE kabelek.

2 db csatlakozd-atalakitd

SAA és BS atalakitok.

1 db Micro-USB kabel
Firmware frissitésekhez.

1 db kameraszerelési lap

A kamera gimbalra valo felszereléséhez.

1 db hosszabbité radtartd
Hosszabbité eszkozok telepitéséhez, a hosszabbité rudak
segitségével.

6 db allithat6 hosszabbit6 rud

Hosszabbit6 eszkozok telepitéséhez, a hosszabbité radtartd

segitségével.

Kiegészitd eszk6zok csomagja

2 db A kameracsavar (1/4”)

2 db B kameracsavar (3/8”)

2 db M4*10 csavar

1 db lencsetamasz-csavar

1 db lencsetamasz

2 db felsérud gyorselengedd felszerelés

3 db imbuszkulcs (3mm, 4mm, 3/16”)

©2014 DJI. Minden jog fenntartva. 8

e
/,/ ///
N\ 7
[P




A gimbal leirasa

[17] [18]

[19] [20] [21]

[1] Fels6 kezel6rad [12] D6lést (tilt) szabalyoz6 motor
[2] Oldalsé fogantyt [13] Fore és Aft allitas

[3] Gyorselengedé felszerelés [14] A ,tilt” fiiggbleges allitasa

[4] Pasztaz6 (pan) motor [15] ,Roll” allitasa

[5] Pasztazasallit6 csuszka [16] IMU

[6] D-BUS/PPM vevé csatlakozé [17] P-TAP kiegészits tapcsatlakozdja

[7] USB csatlakoz6 és Can Bus csatlakozé [18] USB kiegészit6 tapcsatlakozoja

[8] Osszekoté gomb [19] P-TAP csatlakozé (hatoldal)
[9] Gimbal jelz6 LED [20] DJI Lightbridge csatlakozé (hatoldal)
[10] Smart akkumulator [21] GCU (hatoldal)

[11] Oldalirdny (roll) szabalyoz6 motor

Elokésziiletek

Smart akkumulator

Miel6tt hasznalatba venné a Ronint, elészor toltse fel az akkumulatort. A smart akkumulatort kifejezetten a Roninhoz fejlesztettiik
ki. 3400mAh a teljesitménye, 14.8V fesziiltséggel miikodik, és tapvezérlés funkcidval van ellatva. A smart akkumulatort kizarélag

DJI tolt6vel toltse. Az akkumulator teljesen feltoltott allapotaban négy 6ras maximalis miikodési id6vel bir.
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Smart akkumulator Tolt6

A DJI Smart akkumulétor funkcidi

Toltés kozben automatikusan kiegyenliti az egyes akkumulatorcellak

(1) Toltéskiegyenlités

fesziiltségét.
(2) Kapacitaskijelzés Kijelzi az aktudlis akkumulatorszinteket.

A taltoltés okozta karok elkeriilése végett a toltés automatikusan ledll,
(3) Tultdltésvédelem

amint az akkumulator fesziiltsége eléri a 16.8V-ot.

A tilmerités okozta karok elkertilése végett a merités automatikusan
(4) Tulmeritésvédelem

leall, amint az akkumulator fesziiltsége eléri a 12V-ot.

(5) Révidzarvédelem Rovidzar észlelése esetén automatikusan levalasztja a tapellatast.
(6) Alvasvédelem Tiz percnyi inaktivitas utin az alvé tizemmod aktivalodik.
(7) Téltési hémérséklet
Az akkumulator csak 0°C és 55°C kozt tolt.
érzékelése
Akkumulator specifikaci6i
Tipus LiPo
Kapacitas 14.8V, 3400mAh
Toltési kornyezeti hémérséklet 0°C ~ 45°C
Miikodési kornyezeti h6mérséklet -15°C ~ 50°C
Toltési/meritési kornyezet viszonylagos paratartalma <80%

AN

eHasznalat el6tt olvassa el a haszndlati itmutatét, a jogi nyilatkozatot és az akkumulator figyelmeztetéseit. A

hasznalat és a miikodtetés teljes feleldssége a felhasznalot terheli.

oKizarolag DJI tolt6t hasznaljon. A DJI nem vallal felelsséget az altala nem jovahagyott toltGkért.

A Smart akkumulator toltése

1. Csatlakoztassa a toltét egy fali halozati csatlakozohoz (100-240V, 50/60Hz). Sziikség esetén haszndlja a csatlakozodszettet.

2. Csatlakoztassa az akkumulatort a t61t6hoz.

3. Az akkumulator szintjelzéi jelzik toltés kozben az aktudlis kapacitas szintjét.

4. Az akkumulator akkor van teljesen felt6ltve, amikor az akkumulator szintjelz6i kikapcsolnak és a tolts jelzéfénye zoldre valt. A

toltés befejeztével csatlakoztassa szét az akkumulatort és a toltét.

i
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A Smart akkumulator hasznalata

[1][2][3][4] Jelz6 LED-ek
[5] Bekapcsolé gomb (Egy jelzé LED-del.)

[6] Hiivelykujj-csavarok

Az akkumulator szintjének | az akkumulator kikapcsolt allapotaban nyomja meg egyszer az akkumulator bekapcsol6 gombjat,
ellendrzése: igy latni fogja az akkumulator aktualis szintjét.

Bekapcsolés: Az akkumulator kikapcsolt llapotdban nyomja meg és tartsa megnyomva 1 mp-ig az akkumulator
bekapcsolé gombjat. A smart akkumulator ekkor bekapcsol.

Kikapcsolds: Az akkumulator bekapcsolt allapotdban nyomja meg és tartsa megnyomva 1 mp-ig az

akkumulator bekapcsol6 gombjat. A smart akkumulator ekkor kikapcsol.

A smart akkumulator szintjelzdinek leirasa

Az akkumulator szintjelz6i az aktudlis akkumulatorszintet mutatjak, mind toltés, mind merités kozben. Alabb lathat6 a jelz6k

leirasa.
D : ALED éallandé fénnyel vilagit. : ALED ki van kapcsolva. ~7~: ALED villog.
Meritési folyamat
LED1 LED2 LED3 LED4 Aktudlis akkumulatorszint

87.5%~100%
75%~87.5%

62.5%"75%

r &5 & &3

50%~62.5%
37.5%"™50%

25%"~37.5%

O O o o o o .3

(o [N s |

12.5%~25%

0%™~12.5%

<0%
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Finomhangol6 allvany

A finomhangol6 allvanyt a gimbal bedllitasa, vagy tarolasa soran hasznalhatja. Az alabbi 1épések mutatjak be a finomhangolé allvany

hasznalatat.

1. Helyezze az allvanyt fiigg6leges helyzetbe, az alabbi abra szerint.

2. Helyezze hiivelykujjat az eziist szinii gombra [1]. A mutatd és k6zépsé ujjaival htizza el az als6 labakat az allvanytol, majd hizza

azokat lefelé. Ezutan hiizza a fels6 karokat kifelé, majd felfelé.

3. A finomhangold allvany fels6 része eltavolithaté a [3]-as gomb meglazitasaval. Barmilyen csavart hasznalhat hozza, mely belefér
a [4]-es lyukba. Ha C-allvanyra szereli fel, ellendrizze az allvany egyensulyat, nehogy az eld6ljon a Roninnal. Amennyiben asztalon

hasznalja, gy6z6djon meg réla, hogy az asztal feliilete lapos és egyenletes.

©2014 DJI. Minden jog fenntartva. 12



A kezelOKkar felszerelése a gimbalra

1. A karon talalhaté szoritocsavarok gyarilag lazék. Allitsa a fogantytkat a kivant poziciéba, majd szoritsa meg a csavarokat.

2. Helyezze a kezel6kart az alabb lathaté pozicidba.

4. Tegye a kezét a karokra és bizonyosodjon meg réla, hogy a gimbalt nem akadalyozza semmi egy 360 fokos pasztazas soran. Az

Osszeszerelés kész.
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A Smart akkumulator beszerelése

1. Lazitsa meg a kézi csavarokat az akkumulator valamelyik oldalan. Cstsztassa az akkumulatort kozvetleniil a gimbalba, majd

cstsztassa lefelé. Az akkumulétor kézi csavarjainak be kell csuiszniuk a helyiikre tigy, hogy érintkezzenek a gimbal elektromos

vezetGivel.

2. Szoritsa meg az akkumulator kézi csavarjait.

& e Az akkumulator legyen kikapcsolva a beszerelés soran!

oA helyteleniil beszerelt akkumulator (1) gyenge akkumulator-érintkezést, vagy (2) az akkumulator

informaci6inak elérhetetlenségét eredményezheti!

A kamera felszerelése

A Ronin allithaté kameraszerel6 lappal van ellatva, mely a kamera konny(i egyensulyozasat, telepitését és eltavolitasat teszi lehet6vé.

A Ronint az aldbbi kameratipusokkal teszteltiik. Mas, méretben és sulyban hasonlé kamerak szintén miikodhetnek.

Black Magic Cinema Camera Canon 6D
Black Magic Pocket Cinema Camera Canon 7D
Canon 1Dc Canon C100
Canon 5DMKII Canon C300
Canon 5DMKIII Canon C500

Nikon D800
Panasonic GH3

Panasonic GH4
RED Epic/Scarlet
Sony NEX7
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& o Elvarasok a kamera tomegével szemben: a kamera alaplapon a stlyponttél valé maximalis mélység 140mm; a

kamera alaplap tetejét6] mért maximalis magassag 225mm; a maximalis szélesség pedig 195mm.

o A kamera mozgasanak akadalyozasat elkeriilendd, puha csatlakozékabelek hasznalata ajanlott.

1. Erésitse a kameraszereld lapot a kamerahoz a csomagban taldlhaté csavarokkal. Valassza a megfelel6 1/4” vagy 3/8”
csavarokat. Bizonyos kamerak két tripodszereld lyukkal vannak ellatva. Erdemes a kamerat a lehetd legszorosabbra htzni.
Amennyiben az 6n kamerdjan két szerel6lyuk taldlhatd, Uigy hasznalja mindkett6t. Valassza a kamera konfiguraciéjanak

megfeleld csavarlyukakat.

2. Szerelje fel a hosszabbito rudtartdt és a lencsetdmaszt. Gyengéden nyomja felfelé, hogy egy kis nyomast gyakoroljon a lencsére,

majd szoritsa meg a kézi csavart.

Miért kell lencsetdmaszt hasznélnia?
Bizonyos kameraknak nagyon szoros a lencserogzit6 rendszere, mig mas kameraké - példaul a Canon 5D MKII-é és a
MKIII-é - nagyon laza. A Ronin a kamerat egy tomor egységként egyensulyozza. Amennyiben a raszerelt kameranak
laza a lencserdgzit6 rendszere, Ggy sziikséges a lencsetamasz hasznalata. Ennek az az oka, hogy a lencse és a kameratest
kozti laza kapcsolat kovetkeztében a rezgések eljuthatnak a kameraig, de a lencséig kozvetleniil nem, ami a két test
eltérd frekvencian valé rezgését eredményezi. Az igy létrejové ingadozas eljut az IMU-hoz, minek kovetkeztében az

egész gimbal razkédni fog. Emiatt, ha a lencsetamasz illik a géphez, ajanlott azt mindig hasznalni.

A o A lencsetamasz felszerelhetd kifelé, illetve befelé is, hogy passzoljon a kiilonb6z6 lencsetipusokhoz!

o Tegye egyenletessé a kameralapot, majd htizza meg a csavart a lencsetamasz meghuzasa elétt!
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3. Kovetd fokusz, vagy mas kiegészitk hasznalata esetén, helyezze a hosszabbitd rudat a helyére és szoritsa meg. Igazitsa a rad

hossztisagat a hasznalt lencse hosszahoz.

4. A gimbal nézzen kifelé a finomhangolé allvidnyon. Helyezze be a kamerat, varja meg, mig a biztonsagi zar raszorul. Ne kapcsolja

be a gimbalt a kamera egyensiilyozasa kozben.
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A kezelOkar allitasa

A Ronin személyre szabhatd kezel6karjat sziikség esetén az alabbi 1épéseket kovetve tudja eltavolitani.

1. Lazitsa meg a csavart valamelyik fogantytn.

2. Tavolitsa el a fogantytt a karrdl. Lazitsa meg a két csavart és tavolitsa el a fels6 kart.

3. Az eredményezett bedllitast alabb lathatja.

' z
Egyenstlyozas
A Ronin legjobb teljesitményének eléréséhez a megfeleld egyensulyozas sziikséges és elengedhetetlen. A megfelel egyensulyozas
kritikus az olyan felvételeknél, melyek soran a Ronint szélséséges mozgasoknak vagy gyorsuldsnak tessziik ki (futas, lovaglas,
kerékparozas, autdra, helikopterre valo felszerelés, stb.) A megfelel§ egyenstlyozas az akkumulator hosszabb miikodési idejét is

lehet6vé teszi. A Ronin bekapcsolasa el6tt és a szoftver beallitasa el6tt harom tengelyt kell megfelelGen egyenstlyozni.

A A kamera gimbalra val6 felszerelését és egyensilyozasat megel6zGen teljesen be kell a kamerat allitanunk, annak dsszes
kiegészitdjével egytitt. Egyensulyozas el6tt mindenképp tavolitsa el a lencsevédét. A kamera egyensilyozasakor a Ronin

mindig legyen kikapcsolva.

1. 1épés: a tilt” tengely egyensiilyozasa

El6szor ki kell egyensulyoznunk eldl és hatul a kamerat a , tilt” tengelyen. Ha elértiik a megfeleld eliils6 és hatulsé ,tilt” egyensulyt,
a kamera egyensulyban marad, amikor elengedi a kezével.

1. Lazitsa meg a kamera alaplapjanak oldalsé sarujat. igy lehet6vé teszi, hogy a kamera és a szerel6lap elbre-, illetve

hatracsusszon.
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2. Csusztassa a kamerdt eldre, vagy hatra, mig a ,tilt” tengely vizszintben nem lesz. Nagyon kis mértékii allitasokra van sziikség

a megfeleld egyensuly eléréséhez.

3. Szoritsa meg az oldals6 sarut a kamera és a szerel6lap poziciéba helyezéséhez. Ha megfeleléen van egyensilyozva, a

kameranak fixen kell allnia barmely d6lésszogben.

2. lépés: A ,roll” tengely egyensilyozasa

A kamera balrdl jobbra val6 egyenstlyozasat a ,roll” tengelyen szintén el kell végezni. Ha elérjiik a megfelelé bal-jobb iranyu
egyensulyt, a kamera szintben fog maradni.

1. Lazitsa meg a két szoritégombot. igy a kamera és a szerel6lap képes lesz balra és jobbra cstszni.
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2. Cstisztassa a kamerdat balra vagy jobbra, mig a ,roll” tengely egyenstilyban nem lesz.

& A kamera ,roll” tengelyen val¢ allitasdhoz csak néhany fordulatot lazitson a két szoritdgombon. Ne lazitsa meg azokat

tulsagosan!

3. 1épés: a fiiggdleges , tilt” tengely egyensulyozasa

A fliggbleges egyensuly allitaisahoz meg kell valtoztatnia a kamera fiiggéleges pozicidjat. Amikor elérte a megfelelé egyensulyt,
barmely délésszogben képes lesz megmaradni a kamera.
A fiigg6leges ,tilt” egyensiily eléréséhez allitson a keresztrid magassagan.

1. Dontse hatra a tengelyt gy, hogy a kamera lencséje az ég felé nézzen annyira, amennyire a lencse beallitasa ezt lehet6vé teszi,

majd lazitsa meg a két fiiggdleges allitésarut.
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3. Szoritsa meg a sarukat és bizonyosodjon meg réla, hogy a mérdjelzések a fiiggéleges karok barmely oldalan megegyeznek.
Amennyiben nem egyeznek, ugy a felszerelés val6sziniileg ferdén 4ll, mely a ,tilt” motor szoruldsahoz vezethet. Amint
megszoritotta a sarut, d6lést imitalva mozgassa kézileg a felszerelést, ezaltal megbizonyosodhat, hogy a , tilt” motor nem szorul.
El6fordulhat, hogy tjra kell kezdenie a folyamatot és ki kell egyenstilyoznia az elére- és hatramozgas tengelyét, ha jelentds

valtoztatas sziikséges a fliggbleges egyenstly esetében.

4.1épés: A ,pan” tengely egyenstlyozasa

A pan motor kézponti tengelyvonalan ki kell egyenstlyozni a pan motor alatti teljes tomeget. Ezen egyenstly eléréséhez el kell
csusztatnia a ,pan” tengely csiszkajat.

1. Lazitsa meg a két sarut a ,pan” tengely csukl6jan és forditsa el a fogantytikat az eszkoz elcstisztatasahoz.
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2. Figyelje meg, hogy a Ronin orrnehéz, vagy farnehéz-e. Forditsa el a fogantytikat és pozicionalja ket Gjra gy, hogy kifelé htizza

6ket. Igy elre, vagy hatrafelé cstisztathatja a ,,pan” tengely cstiszkajat.

3. Mikozben a Ronin a finomhangolé allvanyon pihen, prébalja meg elforgatni a Ronint a ,pan” tengely mentén ugy, hogy
megemeli a kezel6kar valamelyik oldalat. Ha a kamera nem leng ki, a ,pan” tengely helyesen van egyenstlyozva. Az

egyensulyozas végeztével szoritsa meg a két fogantyut.
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A ,roll” allitasa haladdknak

Amennyiben tovabbi oldalirdnyu allitdsra van sziikség olyan esetekben, amikor a kamera maga til koénny( a ,tilt” motor

szerelvényéhez képest, lazitsa meg a jelzett csavarokat és tolja a szerelvényt jobbra vagy balra.

A DJI Ronin Assistant App finomhangolasa

Az egyensiilyozas befejeztével bedllithatja a szoftver paramétereket a DJI Assistant App-on keresztiil.

Letoltés és telepités

1. ADJI Assistant App letoltése:

Keresse a “D]I Assistant’-et az App Store-ban, majd kévesse az utasitasokat az i0S verziéhoz.
2. Bizonyosodjon meg rola, hogy a Bluetooth be van kapcsolva a mobileszkozén. Helyezze a kamerat a szabvanyos miikodési
poziciéba. Kapcsolja be a Ronint, majd nyissa meg az alkalmazast a Roninhoz valé Bluetooth-kapcsolddas érdekében.
3. Az alkalmazas els6 hasznalata alkalmaval regisztralja az e-mail cimét.
4. Csatlakoztassa a Roninhoz az alkalmazasban talalhato tippek szerint. Miutan csatlakozott a gimbal févezérléjéhez, megjelenik a
Wizard menti. A kapcsolat akkor jott 1étre, ha az alkalmazas felsé részén lathaté zold fény allando, a kék pedig villog. A Roninon 1évé

z6ld LED fénye ki fog gyulladni.

A\

nem fog megjelenni a mobileszkoz beallitas meniijében. Csak az alkalmazason keresztiil lehet csatlakoztatni.

Miutan bekapcsolta a Bluetooth-t a mobileszkdzén, menjen vissza az Assistant App-be a Ronin csatlakoztatasahoz. A Ronin

Kétféle eszkoztipus 1étezik. A gimbal assistant oldalra val6 belépéshez valassza a ,Ronin”-t. Az, A2” kivalasztasa a DJI repiilésvezérld

assistant oldalara val6 belépést eredményezi.

Alapbeallitasok

A Wizard-ban 1évé funkcidk azok a legalapvetdbb funkcidk, melyeket a Ronin kézhez vételének alkalmaval 6nnek ajanlott
beallitania. Ezen opcidk egyben a leggyakrabban hasznalt funkcidk a Ronin szabvanyos miikodtetése soran. Ezen beallitasokat

mind elvégezheti a Wizard meniiben.
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1. Kalibralas

Az automatikus finomhangolasi stabilitds (Auto Tune Stability) egy egyszer(, egyérintds gombot biztosit az egyes tengelyek
automatikus konfiguraciéjahoz. A motorok palyagorbéje, sebessége, ereje és merevsége mind automatikusan finomhangolédnak a
felszerelt kamera konfiguraciohoz. Az Auto Tune Stability-t minden alkalommal meg kell érinteni, amikor 6j kamera-konfiguraciot
szereliink fel, példaul lencsevaltas, vagy kiegészit6k cseréje esetén. Ez nyujtja majd a legjobb stabilitast és a legoptimalisabb
bedllitasokat.

2.E16 adat

Ez kiséri figyelemmel az egyes motortengelyek visszajelzéseit. Ha egy adott motortengely 10-nél nagyobb erét jelez, ez gyakran a
kamera mechanikai egyensulyozasanak helytelen beallitasat jelenti. MegfelelGen egyensilyozott kameraallvany esetén mindegyik
tengely 0-hoz kozeli eréértéket fog jelezni. Ne aggddjon, ha ezek a beallitdsok nem mindig 0-t jeleznek. Az , Angle” azt az aktudlis
szoget jelzi, amelyben az egyes tengelyek vannak a kozépponthoz képest.

3. Briefcase iizemmod

Amennyiben bekapcsoljuk a briefcase lizemmédot, a Ronin képessé valik az ezen iizemmaddba val6 zokkenémentes atalakulasra. A
briefcase tizemmad kikapcsolt allapotaban a Ronin lehet6vé teszi a ,roll” tengely kovetését, ha a Ronint a szabvanyos ,roll”-on tul
dontjiik.

4. SmoothTrack iizemméd

A SmoothTrack lizemmoéd engedélyezése esetén a Ronin a kamerakezeld mozgasat atviszi a ,pan” tengelyre és a , tilt” tengelyre. Az
atviteli sebességet mindkét tengelyre vonatkozdan 6nalléan lehet llitani. Amikor a Ronint balra, vagy jobbra mozgatjuk, a kamera
finoman pasztazni fog, majd lelassul és megall. A ,pan” tengely és a ,tilt” tengely egymastol fiiggetleniil allithaté a SmoothTrack

opcidk alatt.

A ,pan” tengely sebessége (Pan Axis speed) meghatarozza, hogy a kamera milyen gyorsan mozogjon a pasztazé mozgas atvitele
kozben. A pasztazas holtjatéka (Pan Deadband) meghatarozza, hogy a gimbal mennyi mozgast toleraljon a kamera pasztazasanak
atvitele el6tt.

A tilt” tengely sebessége (Tilt Axis speed) meghatarozza, hogy a kamera milyen gyorsan mozogjon a d6lési mozgas atvitele kozben.

A tilt” holtjatéka (Tilt deadband) meghatarozza, hogy a gimbal mennyi mozgast toleraljon a kamera d6lésének atvitele el6tt.

A ,pan” és ,tilt” SmoothTrack sebességet tesztelhetjiik is. Bizonyosodjon meg réla, hogy semmi nem akadalyozza a kamera

mozgasat, miel6tt megérinti a Test gombokat.
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5. Vezérlési sebesség allitasa
A taviranyité sebességét tudjuk itt allitani. A bedllitas a gimbalvezérlés maximalis sebességét jelzi a ,pan” és a ,tilt” tengelyeken,

amikor a vezérlkarok a végpontjukba vannak tolva.

Haladé6 beallitadsok

Az Assistant-ben mas, halad6 funkcidkat is atallithat, igényeinek megfelel6en.

Gimbal Meni

00 % Mode:N/A 00 % Mode:N/A 00 3
Wizard Gimbal < Gimbal Motor Q) < Gimbal SmoothTrack @
Auto Tune Stability ]
® [ [SmoothTrack Mode @]
_/* Configuration
SmoothTrack Adjustments
SmoothTrack Stiffness Trim Deodband  Accel
S ed )eadban: ccel
v (5] (5] eansen () (0] (0
ilt Axis
aalas mae Go) Go) ()
Roll Axis
Test
Live Data
Test Pan Speed
Power Angle
Pan 0 0 Test Tilt Speed
Tt 0 0
Roll () 0

1. Gimbal motor &llitisa

Az automatikus finomhangold stabilitads (Auto Tune Stability) gomb lehetévé teszi mindegyik motor merevségének beallitasait
(ahogy azokat az érzékel6k tovabbitjak, illetve ahogy a Ronin latja az egyes tengelyek interakcidjat) egy optimalis beallitas elérése
érdekében. A merevség finomhangolasa mellett egyéb elektronikus beadllitdsokat is finomhangolhatunk. Erésen ajanlott az Auto
Tune Stability gomb megérintése, amint j kamera-konfiguraciét szereliink fel, példaul lencsét valtunk, vagy kiegészit6ket. Ez

lehet6vé teszi a legjobb stabilitast és a legoptimalisabb beallitasokat.

Mindegyik tengely sajat merevség- és kiegyensulyozottsag-beallitassal rendelkezik. A motor merevségének beallitasa lehet6vé teszi
a motorokra gyakorolt eré mértékének finomhangolasat, ahogy azok az egyes tengelyeken 1év6 tomeg egyenstlyozasara reagalnak.
Minél magasabbra tudja allitani a merevségi beallitasokat anélkiil, hogy rezgések, vagy oszcillaciok érkeznének a gimbal fel8l, annal
jobb. Az esetek tobbségében az automatikusan finomhangolt bedllitdsok megfelelGek lesznek. A kiegyensulyozottsag beallitasa
hatarozza meg az egyes tengelyre gyakorolt kiegyenstlyozas el6re beallitott értékét a kozponthoz képest. Az alapbeallitott 0 fok a

kozéppontot képviseli.

2. Gimbal SmoothTrack tizemméd

A SmoothTrack Mode engedélyezése esetén, a Ronin kormanyozhatéva valik a kamerakezel§ mozdulatai altal a ,pan” és a ,tilt”
tengelyeken. Ez a kormanyzdé/atviteli sebesség minden egyes tengelyre 6nalléan beallithaté. Amikor a Ronin felsé karjat balra, vagy
jobbra forgatjuk, a kamera finoman pasztazni fog, majd lelassul és megall. A SmoothTrack opcioék alatt a ,pan” és a ,tilt” tengelyek
o6nalléan allithatéak.

A ,pan” tengely sebessége (Pan Axis speed) meghatarozza, hogy a kamera milyen gyorsan mozogjon a pasztazé mozgas atvitele

kozben. A pasztazas holtjatéka (Pan Deadband) meghatarozza, hogy a gimbal mennyi mozgast toleraljon a kamera pasztazasanak
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atvitele el6tt.

A ,tilt” tengely sebessége (Tilt Axis speed) meghatarozza, hogy a kamera milyen gyorsan mozogjon a d6lési mozgas atvitele kozben.
A ,tilt” holtjatéka (Tilt deadband) meghatarozza, hogy a gimbal mennyi mozgast toleraljon a kamera d6lésének atvitele eldtt.

A ,pan” és ,tilt” SmoothTrack sebességet tesztelhetjiik is. Bizonyosodjon meg réla, hogy semmi nem akadalyozza a kamera

mozgasat, miel6tt megérinti a Test gombokat.

Control Menii

1. Controller Deadband
A fedélzeti vezérlonek és a taviranyitonak egymastdl fiiggetlen ,pan” és ,tilt” holtjatéka lehet. Minél nagyobb a holtjaték, annal tobb

karmozgasra lesz sziikség ahhoz, hogy a beviteli mozgast konkrét gimbalmozgassa alakitsa at a szerkezet.
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2. A kontroller maximalis sebessége

A maximalis sebesség (Maximum Speed) olyan funkcid, mely lehetdvé teszi, hogy a vezérelt kar véalasza linearis valasz helyett
novekvo valaszgorbe legyen. Ez azt jelenti, hogy a gimbalmozgas mértéke a pasztazas vagy d6lés soran ne egyenes aranyban
legyen a vezérl6kar mozgasaval. A kontrollvalasz allithaté ugy, hogy finomabb legyen a vezérlékar mozgasanak elsé felében és

novekedjen a sebessége a vezérldkar mozgasanak masodik felére. A fedélzeti vezérlg és a taviranyité maximalis sebessége

egymastol fuggetleniil allithato.
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3. Controller Smoothing
Amikor elengedjiik a vezérldkart, az atvitt mozgas finomitasanak novelése esetén a mozgas egy finom lassulast fog mutatni. Ha a
finomitas értéke 0, a lassulas egy hirtelen megallasként fog jelentkezni. A fedélzeti vezérld és a taviranyité egymastol fiiggetleniil

beallithatéak. A ,pan” és ,tilt” finomitasokat szintén beallithatjuk egymastél fiiggetlendil.

4. A kontroller végpontjainak bedllitisa
A ,pan” tengely végpontjait fiiggetleniil beallithatjuk bal és jobb mozgashoz, mikor taviranyitéval vagy a fedélzeti vezérldvel
hasznaljuk. A ,pan” tengely végpontjainak beallitadsa azt a maximalis pontot jelenti a kontrolleres bevitel soran, amelyben a gimbal

balra, vagy jobbra fog fordulni.

Amennyiben 360 fokos forgas sziikséges a ,pan” tengelyen, egyszer(ien allitsa 0-ra a végpontokat. Ha a végpontokat 0-ra allitottuk

360 fokos pasztazasi képességhez, akkor a "Test Pan Endpoint” nem fogja megmozditani a ,pan” tengelyt.

A tilt” tengely végpontjait fiiggetleniil allithatjuk felfelé és lefelé irdnyulé mozgashoz, mikor taviranyitéval vagy a fedélzeti
vezérl6vel hasznaljuk. A ,tilt” tengely végpontjainak beéllitdsa azt a maximalis pontot jelenti a kontrolleres bevitel soran, amelyben

a gimbal felfelé, vagy lefelé fog fordulni.

A ,pan” és ,tilt” végpontokat tesztelhetjiik is. Bizonyosodjon meg rola, hogy a kamera utja akadélytalan, amikor megérinti a Test

gombokat.

5. Csatornak
Ez egy csatornajelz6, mely visszajelzést nyujt a taviranyitos konfiguracié soran. A ,pan”, ,tilt” és ,roll” mozgast hozzarendelhetjiik a

taviranyit6 karjainak barmelyikéhez. A vezérelt tengelyt meg is fordithatjuk.

6. Kontroller beéllitasok

Kontroller prioritas: amennyiben mindkét beviteli eszkoz kiild jelet a gimbalnak, a kivalasztott kontroller prioritas hatarozza meg,
hogy melyik beviteli eszkoz legyen az egyetlen, mely jeleket kiildhet a gimbalnak.

A ,pan”/tilt” taviranyitd sebesség-bedllitasokat elére konfiguralhatjuk, hogy azok valaszhatbak legyenek a masodik kezeld
taviranyitéjan. A ,pan” és tilt” vezérlési sebesség-beallitasokat egymastdl fiiggetleniil elvégezhetjiik a pasztazashoz és a dléshez.

A Speed Toggle Presets bedllitasaval 6n a Ronin taviranyitdjanak funkcié-kapcsoléjat (a baloldali kapcsoldt) allitja be. Ezek az
elébeallitasok lehet&vé teszik 6nnek, hogy tavolrdl valtoztathassa meg a SmoothTrack sebességét. Amennyiben a taviranyit6 be van
kapcsolva, a Speed Toggle elGbedllitasok el6rébb helyezddnek az App-beallitasokndl. Amint kikapcsoljuk a taviranyitét, az App

SmoothTrack bedllitasai veszik at az irdnyitast.

00 ¥ OO %)  Mode NA
{ Control  Channels| (0] £ Control Settings @
Controler Priority
[ ]
PaniTit Remote Speed Adustment
([ [t | oo ] |
E] Speed Toggle Presets
(=)(ra ) U
Normal 0 @
- 0

Viewer Menii
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A viewer szolgaltatja a gimbal elektronikdjanak monitorozasahoz sziikséges dsszes €16 adatot, valamint a motoroktdl jovo
visszajelzéseket is. Az er6t minden egyes tengelyhez jelzi, valamint az egyes tengelyek aktudlis szogét is. Ezen a meniin keresztiil
kisérhetjiik figyelemmel az akkumulator fesziiltségét, a f6 elektronika hémérsékletét, valamint az aktudlis m{ikodési iddtartamot

is.

o0 # 00 $) Mode. N/A
Viewer ® More @
Power Angle
Panxis 2 149° @  Briefcase Mode @
Tilt Axis 2 0.45°
RollAxis 0 0.01° 3£ MotorKil @
Power *i+ Calibrate Center
# caibrate System
% Restore default settings
(; Accounts *H K@K * *.com_]
Voitage 1450V
Temperature  3640° |E Device List |
Time 0::59

More Menii

Briefcase lizemmod
Amikor a briefcase lizemmod be van kapcsolva, a Ronin képes lesz nehézségek nélkiil atvaltani ebbe a miikodési tizemmodba. A

briefcase tizemmod kikapcsolt allapotaban, a Ronin engedélyezni fogja a ,roll” tengely kovetését.

Motor Kill kapcsolé

Aktivalasa esetén a Ronin be lesz kapcsolva, de a motorok kikapcsolédnak. igy lehetvé vélik a gimbal allitdsa anélkiil, hogy ki kelljen
azt kapcsolni. Miel6tt kikapcsolja a kill kapcsoldt, helyezze a gimbalt a szabvanyos miikodési helyzetébe. Akkor is hasznalhatjuk ezt
a kapcsolot, ha a gimbal kezel6je hibaba itkozik, vagy ha gyors mechanikai valtoztatast kell végrehajtanunk a gimbal, vagy a kamera

beallitasan.

Calibrate Center
Ha a Ronin ,pan” tengelye nincs a kdzéppontban, ezzel a kapcsol6val Gjrakalibralhatja a Ronin valddi kozéppontjat. A taviranyito
hasznalataval helyezze a ,pan” tengelyt a holt kozéppontba, majd érintse meg a Calibrate Center-t. A megerdsitéshez érintse meg a

“Center”-t ismét a felugré ablakban. A kozéppont kalibraldsa utan inditsa Gjra az eszkozt.

Calibrate System
A Calibrate System-et csak akkor hasznalja, ha barmilyen cstiszast érzékel valamelyik tengelyen. A rendszer kalibraldsahoz helyezze
a Ronint a finomhangolé allvanyra és bizonyosodjon meg réla, hogy teljesen stabilan all. Ezutan érintse meg a Calibrate System

gombot és varja meg a folyamat végét, miel6tt felveszi a Ronint.

Restore Default Settings

Ezzel az alkalmazasban konfiguralhat6 osszes beallitast visszadllitja a gyari beallitasok értékére.

Device List
Ahhoz, hogy az alkalmazas megtalalja a Ronint, valassza a "Device List"-et. igy az alkalmazas meg fogja keresni az ltala

felismerhetd Bluetooth eszkozoket.

©2014 DJI. Minden jog fenntartva. 27



DJI PC Assistant finomhangolas

A Ronint finomhangolhatja, illetve frissitheti a firmware-t a DJI PC Assistant-en keresztiil is.

Q o A DJI Assistant App és a DJI PC Assistant finomhangolasi beallitdsai azonosak. A bedllitasait nem kell megismételni
mindkét Assistant-ben.
o Nem lehetséges a DJI Ronin Assistant App és a PC Assistant program azonos ideji elinditasa és csatlakoztatasa. Ha az

Assistant App-et futtatja mobileszkézén, csatlakoztassa szét a micro USB kabelt.

A DJI WIN Driver és a DJI PC Assistant telepitése

1. Toltse le a DJI WIN DRIVER INSTALLER-t a Ronin termékoldalardl a DJI.com-on. Csatlakoztassa a Ronint a PC-hez egy USB kabellel
és bizonyosodjon meg réla, hogy a Ronin be van kapcsolva, mielétt telepiti a DJI WIN Drivert.

2. Toltse le a megfeleld Assistant telepitét a DJI.com-rol.

3. Kattintson dupldn az Assistant telepitdre és kovesse a lépéseket a telepités elvégzéséhez.

4. Futtassa az Assistant-et.

5. Sziikség szerint frissitse a firmware-t, vagy konfiguralja a paramétereket az Assistant hasznalataval.

A Az Assistant telepit6t futtathatja Windows XP-n, Win7-en, és Win8-on (32 vagy 64 bitesen).

Beallitasok

A Ronin hasznalata el6tt allitsa be az alabbi alapfunkcidkat: automatikus finomhangolasi stabilitds (Auto Tune Stability), aktataska
tizemmod (Briefcase Mode), SmoothTrack és maximalis sebesség-beallitas (Maximum Speed Adjustment).
AD]JI Assistant App-ben és a DJI PC Assistant-ben talalhat6 6sszes gomb definicidja és funkci6ja azonos. Tovabbi részletekért olvassa

el a DJI Assistant App-ot.

Basic
1. Gimbal

DJi -Assistant

Stfiness

1-Aws stanilize e
system. Developed for an Ads 0
TittAxis 0

Roll Aus 0

phior

[l Brisfcase Mode 1 Motor Kill Swilch Speed Deadband Accel
PanAis |0 0 0

o Auto Tune Stability TillAds 0 o o

* Eriefcase Mode Reset Passwora Calitwzie Cenles

« SmoothTrack Mods

le Maxmum Speed Adjustment Viswee Many

Move cursor to each area for more details

Cahitrate System Auto Tung Statality Dafault
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Motor: Az Auto Tune Stability gomb lehet6vé teszi az egyes motorok merevségi bedllitasainak automatikus allitasat (ahogy azokat
az érzékelSk tovabbitjak, illetve ahogy a Ronin latja az egyes tengelyek interakcidjat) egy optimalis beallitas elérése érdekében.
Mindegyik tengely sajat merevség-, és kiegyensulyozottsag-beallitassal rendelkezik.

Live Data: Ez monitorozza a motor egyes tengelyeit6l j6v6 visszajelzéseket.

Briefcase Mode: Pipalja ki a briefcase tizemméd engedélyezéséhez.

Motor Kill Switch: Pipélja ki a Motor Kill kapcsol6 engedélyezéséhez.

SmoothTrack: Pipalja ki a SmoothTrack engedélyezéséhez. A ,pan” tengely és a ,tilt” tengely 6nall6an is allithatd.

A ,pan” és ,tilt” SmoothTrack sebességet tesztelni is lehet. Bizonyosodjon meg réla, hogy nincs akadaly a kamera mozgasaban,
mikor megnyomja a Test gombokat.

Reset Password: Kattintson ide a jelsz6 atallitidsdhoz, ha elfelejtette a Bluetooth jelszavat.

Calibrate Center: Ha a Ronin ,pan” tengelye nincs a kdzéppontban, ezzel a kapcsoléval djrakalibralhatja a Ronin valds kozéppontjat.
A tavirdnyité hasznélataval helyezze a ,pan” tengelyt a holt kozéppontba, majd kattintson a Calibrate Center-re. Megerésitéshez
kattintson ismét a “Center”-re a felugré ablakban.

Viewer Menu: A Viewer a gimbal elektronikajanak monitorozasahoz sziikséges 6sszes é16 adatot szolgaltatja, valamint a motoroktdl
jove visszajelzéseket. Az er6t minden egyes tengelyhez jelzi, valamint az egyes tengelyek aktualis szogét is.

Calibrate System: A Calibrate System-et csak akkor haszndlja, ha barmilyen csiszast érzékel valamelyik tengelyen. A rendszer
kalibralasahoz helyezze a Ronint a finomhangol6 allvanyra és bizonyosodjon meg réla, hogy teljesen stabilan all. Ezutan érintse
meg a Calibrate System gombot és varja meg a folyamat végét, miel6tt felveszi a Ronint.

Auto Tune Stability: Az Auto Tune Stability gomb lehetévé teszi az egyes motorok merevségi beallitasainak automatikus allitasat
(ahogy azokat az érzékel6k tovabbitjak, illetve ahogy a Ronin latja az egyes tengelyek interakciéjat) egy optimalis bedllitas elérése
érdekében.

Default: Ezzel az alkalmazasban konfiguralhat6 dsszes beallitast visszadllitja a gyari beallitasok értékére.

2. Kontroll

DJI - Assistant English v

¥ e i

Upgrade Info

Gimbal Control Channels Battery

Control Deadband Maximum ¢ S 0
X Pan Tilt Pan Tilt Pan Tilt
Adjust the values of deadband, maximum
speed, smoothing,and speed toggle Onboard Controller 0 | 0 Onboard Controller 0 | 0 Onboard Controller 0 | 0
presets and configure the settings of
controller on this page. Remote Operator |0 0 Remote Operator |0 0 Remote Operator |0 0
Move cursor to each area for more details. Endpoint
Pan Axis Tilt Axis

Left 0 Right 0 Test | Up |0 Down |0 Test

ntroller Priority Speed Ti

| Remote Operator ) Onboard Controller Tilt
Fast 0 0
Pan/Tilt Rer Adjustment Normal |0 0
Combined Independent Slow 0 0

Default
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A fedélzeti vezérld és a taviranyité vezérl6karjai holtjatékkal, maximalis sebességgel és finomitassal rendelkeznek, melyek
mindegyike egymastol fiiggetleniil valtoztathato.

Végpont: A ,pan” tengely végpontjait fiiggetlentl beallithatjuk bal és jobb mozgashoz, mikor taviranyitéval vagy a fedélzeti
vezérlével hasznaljuk. A ,tilt” tengely végpontjait fiiggetleniil allithatjuk felfelé és lefelé iranyulé mozgashoz, mikor taviranyitéval
vagy a fedélzeti vezérl6vel hasznaljuk

Amennyiben 360 fokos forgas sziikséges a ,pan” tengelyen, egyszer(en allitsa 0-ra a végpontokat. Ha a végpontokat 0-raallitottuk
360 fokos pasztazasi képességhez, akkor a "Test Pan Endpoint” nem fogja megmozditani a ,pan” tengelyt.

A ,pan” és tilt” végpontokat tesztelhetjiik is. Bizonyosodjon meg rdla, hogy a kamera utja akadalytalan, amikor megérinti a Test
gombokat.

Kontroller prioritas: amennyiben mindkét beviteli eszkoz kiild jelet a gimbalnak, a kivalasztott kontroller prioritas hatarozza meg,
hogy melyik beviteli eszkoz legyen az egyetlen, mely jeleket kiildhet a gimbalnak.

A ,pan”/,tilt” taviranyit6 sebesség-bedllitadsok: kattintson a kombinalt, vagy fliggetlen allitasokhoz.

Speed Toggle Presets: Ezek az el6bedllitasok lehet6vé teszik 6nnek, hogy tavolrél valtoztathassa meg a SmoothTrack sebességét.
Amennyiben a taviranyité be van kapcsolva, a Speed Toggle elébedllitasok el6rébb helyezddnek az Assistant-beallitdsoknal. Amint

kikapcsoljuk a taviranyitét, az Asistant SmoothTrack beallitasai veszik at az iranyitast.

3. Csatornak

DJI - Assistant English v

¥ @ i

Upgrade Info

Gimbal Control Channels Battery

Channels Channels
R RN R NN R RN AN RN RN NN | a—
This is a channel indicator to provide CHO f 0 [T REV |Tilt E]
feedback during remote operator ' 3 ,
congurations —_— ............,.......................... 5 FRev Tt IZ|
Pan, Tilt, and Roll can be re-assigned to oo oo -
either of the remote control sticks. The CH2 ft 0 [ REV
controlled axis can also be reversed. IR R NN R RN AR R RN RN E NN AN |
CH3 ] 0 [F] REV
CH4 |||||||||||||1||||||‘|||n|||||||n||n|| 0 ;, REV Tilt E|
IR R NN RN SRR NN E NN AN |
CH5 f 0 [[] REV
Toavovnvonnrnrenrooborornoonenie el -
CH#B f 0 "] REV
IR RN RN AR RN NN E NN AN | ==
CH7 ] 0 "] REV

 Default

g

Ez egy csatornajelz6, mely visszajelzést nyujt a taviranyités konfiguracié soran. A ,pan”, ,tilt” és ,roll” mozgast hozzarendelhetjiik a

taviranyit6 karjainak barmelyikéhez. A vezérelt tengelyt meg is fordithatjuk.
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4. Akkumulator

DJI - Assistant English v

¥ @ 1

Upgrade Info

Gimbal Control Channels

Battery Current Status

X . . Voltage: Current:
Provides all the information of Battery.

Battery Information

Design Capacity: -
Full Capacity: -m-
Current Capacity: -m-
Percentage of Charge: -.--
Percentage of Life: -m-
Discharging Times:  ---

Temperature: ==

Ez az oldal az 6sszes fontos informéaciot tartalmazza a Ronin akkumulatorardl.

Frissités

DJI - Assistant English v

Name Loader Hardware ID Firmware Upgrade
GCU - - - No updates
IMU - - - No updates

Ezen az oldalon megtekintheti a legutobbi firmware verzié informaciét. Frissitse a firmware-t az alabbi 1épéseket kovetve:
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1. Csatlakoztassa a Ronint a szamitégépéhez egy Micro-USB kabellel, és varjon, amig a kék jelzé LED villogni kezd.

2. Kattintson az “Upgrade”-re.
3. Varjon, amig a letoltés befejezddik.
4. Kattintson ismét az “Upgrade”-re, majd a “Confirm”-re.

5. Miutan a frissités megtortént, kapcsolja ki és ismét be a Ronint.

A 1. Bizonyosodjon meg réla, hogy a szamitégépe csatlakozik az internethez.

2. A frissités alatt zarjon be minden virusirtét és halézati tlizfalat.
3. A Ronin legyen bekapcsolva a frissités ideje alatt.
4. Ne csatlakoztassa szét az USB kdbelt frissités kozben.

5. Ne kapcsolja ki a Ronint a frissités végeztéig.

Info
DJI - Assistant

¥ e

Basic Upgrade

User Info
Current Login User:  yanlz2008@163.com  Change User
Software Info
Current version: 12 No updates
License
SN
Current SIN: N/A

Input your new S/N here: You can try (N/A) times

Write \ Reset |

© 2011-2014 DJI Innovations. All Rights Reserved.
OnlLine Help

English v

| 4 newsletter

Az Info-ban ellendrizheti az Assistant verzidjat.

Az S/N egy 32 szamjegybdl all6 kdéd a funkcid-aktivalasokhoz. Az 6n egységének kodjat a gyartasa utan irjuk be. A jovGben,

amennyiben funkcié-frissitéseket igényel, lehetséges, hogy megkérjiik ont egy tj S/N kéd beirasara. irja be az S/N kédot, majd

kattintson a Write gombra. Amennyiben érvénytelen S/N kddot ir be tobb mint harminc alkalommal, lezarédik az MC-je és

kapcsolatba kell 1épnie az tigyfélszolgalatunkkal.
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Taviranyité

J3
J4

(13]

[12]

[1] Antenna [2] Hordoz6 fogantyt [3]Baloldali tarcsazé (foglalt) [4] 3-allast tizemmédkapcsolé [5] 3-allast funkcidkapcsold
[6] 1-es joystick (J1;J2) [7] 2-es joystick (J3;J4) [8] Nyakpdantcsatlakoz6é [9] Bekapcsolé [10] Bekapcsolasjelzd [11]

Akkumulatorszint-jelz6 [12] Akkumulatortolt6 és taviranyité Assistant csatlakoz6 (micro-USB csatlakozd) [13]Foglalt csatlakoz6

A taviranyitd csatlakoztatasa a Roninhoz

1. Kapcsolja be a Ronint.

2. A taviranyit6é bekapcsolasahoz tolja a bekapcsoldt a jobboldalra. Amennyiben a bekapcsolast jelzé LED allandé fénnyel vilagit,
ugy a taviranyit6 normadlisan miikédik, az akkumulator szintjelzéi kijelzik az aktudlis akkumulatorszintet. Ez alkalommal a
Roninon 1évé LED pirosan fog villogni.

3. Nyomja meg és tartsa megnyomva az dsszekoté gombot (bind button, lasd: alabb) néhany masodpercig, mig a LED haromszor
z6lden villan.Ha a LED allandé, piros fényre valt, a taviranyit6 és a Ronin sikeresen 6sszekapcsolddott. Az dsszekotési folyamatot
csak egyszer kell végrehajtani, hacsak nem nyomta meg az 6sszekétdgombot, vagy ha a Ronint dssze nem kell kotni egy masik

taviranyitéval.

i e Hasznalat el6tt bizonyosodjon meg réla, hogy a taviranyité akkumulatoranak szintje elegendd. Amennyiben hallja

az alacsony fesziiltséget jelz6 figyelmeztetést, (olvassa el a <Remote Control Power LED Indicator Status> részt),
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kérjiikk, mihamarabb toltse fel az akkumulatort.

e A taviranyité akkumulatorat kizarélag a dobozban taladlhaté micro-USB kabelen keresztiil toltse fel. Nem megfeleld
toltékabel tipus hasznalata karosodashoz vezethet.

® Toltés el6tt kapesolja ki a taviranyitot. A bekapcsolastjelz6 LED zolden fog vilagitani, amikor az akkumulator teljesen

feltoltdott.

A taviranyito jelzd LED-jeinek allapota

Jelz6 LED-ek Hang Téaviranyft6 allapota
—— Nincs Normaélisan miikddik.
L Nincs Téltés (a taviranyité ki van kapcsolva)
Nincs Taviranyité joystick-kalibraciéjanak hibaja. Ujra kell kalibralni.
L BB---BB--BB | Alacsony fesziiltség (3.5V-3.53V-t6]), toltse Gjra a tavirdnyitot.
Kritikusan alacsony fesziiltség (3.45V-3.5V-tdl). Azonnal t6ltse tjra
bAd A d 44 B-B-B......
a taviranyitot.
15 percnyi inaktivitas utan figyelmeztet6 hangot fog hallani. A
®e ®e0 o B--B--B......

taviranyit6 hasznalatba vételekor azonnal elhallgat.

A taviranyité automatikusan kikapcsol, amint az akkumulator fesziiltsége 3.45V ala esik. Amint észleli az alacsony

fesziiltség figyelmeztetést, mihamarabb toltse fel az akkumulatort.

Taviranyité akkumulator szintjét jelz6 LED-ek allapota
Az akkumulator szintjelzéi jelzik ki az akkumulator szintjét. Alabb olvashatja a jelz6k leirasat.

(:The LED is in a solid state on Q : The LED is blinking (O :The LED is off

LED1 LEDZ LED3 LED4 Current Battery Level
@) QO QO 75%~100%
QO QO QO 50%~75%
Q @) O 25%~50%

OL000O0

O O O 12.5%~25%
O O Q 0%~12.5%
@) Q Q <0%

Taviranyito6 tulajdonsagai

MODE: A MODE kapcsoldt a SmoothTrack kapcsolasdhoz hasznaljuk.
Az 1-es poziciéban a Smooth Track ki van kapcsolva
A 2-es poziciéban a Smooth Track be van kapcsolva.
A 3-as pozicioban a Smooth Track be van kapcsolva. A gimbal mindig az el6re 1év$ irdnyba mutat, amint a ,pan”
iranyitokarjat elengedjuk.
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270N
.

1-es pozicio '\‘E(,‘ -Szabad, SmoothTrack kikapcsolva

=~
.
'

2-es pozicié %< - -Szabad, SmoothTrack bekapcsolva

\

3-as pozici6 ~Z-7 -Reset a kozéppont felé, SmoothTrack

bekapcsolva
FUNCTION: 1. A FUNCTION kapcsoldt a SmoothTrack sebességének kivalasztasahoz hasznaljuk.
Harom lehetséges valasztas létezik: gyors, normal és lasst. Mindegyik sebesség értékét elére beallithatjuk az App-ban, vagy a PC

Assistant-ban.

G2
1-es pozicié 2.’ - gyors

5!

’ N
1 »

PORYE O -
2-es pozicié ~<-’ - normal

” N
i \

3-as pozicié ~-7 - lassu

A Motor Kill Switch aktivalasa

Gyorsan kapcsolja &t a FUNCTION kapcsol6t az 1-es és a 3-as pozicid kozt egymas utan haromszor és ezzel aktivalja a motor kill
kapcsolét. Ismételje meg ugyanezt a motor kill kapcsol6 kikapcsoldsédhoz. A gimbal motorok tjra aktivalasat megel6z6en
bizonyosodjon meg réla, hogy a kamerat a szabvanyos miikddési pozicidba helyezte. A motor kill kapcsold hasznos, ha a gimbal

kezelGje problémaba iitkozik, vagy ha gyors mechanikai valtoztatast kell végrehajtania a gimbalon, vagy a kamera beallitasan.
Taviranyité (gyari beallitasok):
Bal kar: A bal kar vizszintes mozdulatai az oldalirany tengelyt vezérlik. A fiigg6leges mozdulatoknak nincs meghatarozasa.

Jobb kar: A jobb kar vizszintes mozdulatai a ,pan” tengelyt vezérlik; a jobb kar fiiggéleges mozdulatai a , tilt” tengelyt vezérlik.

Ezeket a karbeallitasokat személyre szabhatja a DJI Ronin Assistant App-ban, vagy a PC Assistant-ban.

Mas gyart6 adojanak/vevojének hasznalata

A Ronin tAmogatja mas gyartok addit/vevdit, példaul a D-Bust vagy a PPM-et. Csatlakoztassa az adét a csatlakozon keresztiil (olvassa

ela 7. oldalt a D-Bus/PPM csatlakoz6 helyének leirasdhoz).
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Mikodési lizemmodok

A Ronin harom miikodési iizemmadddal rendelkezik: underslung tizemmdad, upright tizemmad és briefcase tizemmad.

Underslung iizemmadd

Az underslung tizemmod a szabvanyos, gyari iizemmad. Barmilyen user bevitel nélkiil hasznalhatd.

Upright lizemméd

Dontse el6re a gimbalt 180 fokkal és az automatikusan upright iizemmadba fog valtani. Egyéb esetben, bekapcsolas el6tt beallithatja
a gimbalt upright iizemmadba. A upright tizemmoéd idealis autéra valo felszereléshez, vagy egyéb magas kamerapoziciékhoz, mivel
ez lehet6vé teszi a magasabbrdl, és/vagy szemmagassagbdl torténd felvételek készitését. BArmilyen user bevitel nélkiil hasznalhaté.

Ne dontse at a gimbalt oldaliranyban balra vagy jobbra menés kézben upright iizemmaddba valé valtashoz.

Briefcase izemmad

A briefcase tizemmod lehetdvé teszi, hogy a Ronint kozel tartsa a testéhez. Briefcase tizemmoédba val6 1épéshez, dontse a gimbalt az
oldaliranyu tengelyen 90 fokban balra, vagy jobbra. Kikapcsolhatja a briefcase tizemmédot a gimbal app-ban, mely esetben a Ronin

soha nem fog automatikusan briefcase tizemmédba lépni. Briefcase tizemmoédban a tavirdnyitéonak nincs ,pan’, ,tilt”, vagy ,roll”

kontrollja a Ronin felett.
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Karbantartas

Az alébbi abra a Ronin allvannyal vald helyes szallitasi modjat jelzi. A tép6zaras hevederek segitségével rogzitse a Ronin gimbalt a

képen lathaté médon. A Ronin bekapcsolédsa el6tt mindenképp szedje le a hevedereket!

A Ronin egy preciziés szerkezet, mely nem vizall6. Hasznalat kozben tartsa tdvol homoktdl és portél. Hasznélat utan ajanlott a Ronint

letorolni egy puha, szaraz ronggyal. Soha ne fijjon tisztitészert a Roninra.

Hibakeresés

megnyomasa utan a gimbal

még mindig rezeg.

Szam A probléma Mit kell tenni?

1 A motorok gyengék. A kamera kiegyenstlyozasa utan, inditsa el az Assistant App-ot vagy
a PC Assistant-et és inditsa el az Auto Tune Stability-t. Varjon, amig
befejezédik a folyamat és megjelennek a képernyén a merevségi
beallitasok.

2 Az Auto Tune Stability gomb | 1) Bizonyosodjon meg réla, hogy minden foganty meg van htuzva. A

»pan” motor fogantyujat is beleértve.
2) Bizonyosodjon meg réla, hogy a kamera biztosité csavar szoros.
Nyomja meg a kamera alaplapot, hogy az nem laza és emiatt cstiszkal

a kameraszerelvényen.
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3) Prébalja csokkenteni az egyes tengelyek merevségét. A tengelyek
serejének” megtekintésével megtudhatja, ha valamelyik tengely
rosszul van beallitva.

3 A ,pan” tengely nincs a Lépjen be az Assistant App-ba vagy a PC Assistant-ba, érintse

kozéppontban. meg/kattintson a Calibrate Center-re és kovesse a képernyén
megjelend utasitasokat.

4 A Ronin csuszkal. Helyezze a Ronint a finomhangolé allvanyra, és az Assistant App-ban
vagy a PC Assistant-ban érintse meg/kattintson a Calibrate System
gombra. A Ronin kézhez vétele el6tt varja meg a folyamat végét.

5 Nem m{ikodik a L) Kapcsolja be a taviranyitot és gy6z6djon meg réla, hogy a MODE

SmoothTrack. kapcsol6 nem az 1-es poziciéban van (a legfelsé poziciéban).
P) A SmoothTrack ki van kapcsolva az Assistant App-ban vagy a PC
Assistant software-ben.
B) A SmoothTrack Deadband til magasra van allitva. Csokkentse a
Deadband mértékét a SmoothTrack Meniiben.
6 A motorok automatikusan Ellendrizze a kamera egyensulyat. Ha a Gimbal Motors Meniiben
kikapcsolnak. megjelend erd értéke 10 vagy anndl tébb a harom tengely
barmelyikén, kérjik, egyensilyozza tjra a kamerat.

7 A gimbal kikapcsol és nem | Inditsa ujra a gimbalt. Ez egy motorvédd algoritmus, mely be van

kapcsol vissza. épitve a Roninba, hogy megvédje annak elektromos 6sszetevéit. Ha
barmelyik motor 6nvédelmi iizemmoédba kapcsol (kikapcsol a
motor) hatszor egy percen beliil, a Ronin ki fogja kapcsolni a
motorok felé mend aramot és nem fogja tjra bekapcsolni azokat,
amig tjra nem inditjuk.

8 Elfelejtette a Bluetooth Csatlakoztassa a Ronint a PC Assistant-hoz és kattintson a "Reset

jelszot. Password" gombra a jelsz6 atirasahoz.

9 A felvétel inog oldalirdnyban, | A SmoothTrack sebessége tul magas, vagy a SmoothTrack holtjatéka

vagy fel ésle. tul alacsony. Csokkentse a SmoothTrack sebességet, vagy novelje a
holtjatékot.
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Specifikacidk

Altalsnos
Beépftett funkci6k [ Harom miikodési tizemmod
< Underslung tizemmoéd
<> Upright izemméd
< Briefcase tizemmoéd
[ Beépitett fiiggetlen IMU modul
[ DJI Specializalt Gimbal Drive Motorok kédol6kkal
[ ] Bluetooth Modul
[ USB csatlakozd
[ 2.4GHz-es vevl
[ Hoémérséklet érzékels
[ ] DJI Advanced 32 bites DSP Processzor
[ D-Bus/PPM vev( tamogatva
Periferdlis
Fizikai dimenzi6k
Kamera télca dimenziék Maximalis mélység a kamera alaplap sulypontjan: 140mm

Maximalis magassag a kamera alaplap tetejétdl mérve: 225mm
Maximalis szélesség: 195mm
Kiegészitok tapcsatlakozdi 2 db 12V-os P-Tap, 1 db 500mW-o0s USB, 1 db DJI Lightbridge
GCU beviteli tipforras 4S Ronin akkumulator
Csatlakozasok 2.4GHz-es taviranyitd, Bluetooth, USB
PC Assistant Software elvarasok Windows XP SP3; Windows 7; Windows 8 (32 vagy 64 bites)
Mobile Assistant Software elvarasok 6.1-es verzidju i0S, vagy afelett, mobileszkoz iPhone 4s, iPhone 5,

iPhone 5s, iPod touch 5, iPad 3, iPad 4, iPad mini

Mechanikai és elektronikai tulajdonsagok

Miikodési aramerdsség [ Statikus dramerésség: 300mA (@16V)

® Dinamikus dramerdsség: 600mA (@16V)

[ Rogzitett motor aramergsség: Max 10A (@16V)
Miikodési hdmérséklet -15°C ~ 50°C (-5°F ~ 120°F)
Tomeg 4.20kg (9.261bs) teljesen felpakolva, a kezel6karral

Gimbal dimenziék 620mm(szélesség) x 280-380mm (mélység) x 500mm(magassag)

Miikodési teljesitmény

Toltési tdmeg (Referenciaérték)
Kontrollalt szégpontossig

Maximadlis kontrollalt forgisi sebesség

Kontrollalt forgasi tartomany

7.25kg (161bs)

0.02°

Pasztazasi tengely: 90°/sec
Déléstengely: 100°/sec

Oldaliranyu tengely: 30°/sec +

»Pan” tengely kontroll: 360°

,Tilt” tengely kontroll: fel 45°, le 120°

,Roll” tengely kontroll: + 25°
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