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Q_ Kulcsszavak keresése

Egy témakor kereséséhez hasznaljon kulcsszavakat, példaul ,akkumulator” vagy ,telepit”. Ha a kézikdnyvet
Adobe Acrobat Reader-rel nyitotta meg, a kereséshez hasznélja a Ctrl+F billentyCiket Windows, ill. a
Command-+F billentyliket Mac esetében.

{m Ugrés egy témakorhoz
Atémakorok telies listdjat a tartalomjegyzékben taldlja. Egy adott témakorhoz kattintassal ugorhat.
A dokumentum nyomtatasa

Ezt a dokumentumot nagy felbontasban is kinyomtathatja.

A kézikényv hasznalata

Jelmagyarazat

@ Figyelmeztetés A\ Fontos £ Tanacsok és tippek Referencia

Repulés el8tt

Az M300 RTK teljeskor(i hasznalataban az alabbi anyagok nydjtanak segitséget.

1. A doboz tartalma

2. Jogi nyilatkozat és biztonsagi irdnyelvek

3. Utmutatd az els 1épésekhez

4. Az intelligens repulési akkumulator biztonsagi iranyelvei
5. Felhasznaloi kézikonyv

Javasoljuk, hogy repulés el6tt nézze meg az oktatovidedkat, és olvassa el a jogi nyilatkozatot és a
biztonsagi iranyelveket. Ezutan az elsd Iépésekre vonatkozd Utmutatd segitségével késziljon fel az
els6 repilésre. Teljeskord informaciokért olvassa el ezt a kézikdnyvet.

Toltse le a D)I Pilot alkalmazast

Ha a taviranyitohoz mobileszkézt csatlakoztat, szUksége lesz a D)l Pilot alkalmazasra. Az alkalmazas & &
letoltéséhez olvassa be a QR kodot, vagy latogasson el a https:/m.dji.net/djipilot enterprise %
[=

weboldalra. A DJI Pilot az Android 5.0 és azt kdvetd verzidit tamogatja.

* Amennyiben a repUléshez nem lépett be az alkalmazasba (beleértve a DJI Pilot és az 6sszes D)l drénnal kompatibilis
alkalmazast), a nagyobb biztonsag érdekében a repulés 30 méteres magassagig €s 50 méteres tavolsagig megengedett.

Toltse le a DJI Assistant 2 for Matrice-t

Haszndlat elétt toltse le, és telepitse az ASSISTANT™ 2 for Matrice-t.
https://www.dji.com/matrice-300/downloads

/N Atermék tzemi hdmérséklete -20° és 50° C kozott van. Ez nem felel meg a katonai szintli hasznalat
standard Uzemi hémérsékletének (-55° és 125° C kozott), mely a koérnyezet nagyobb
valtozékonysaganak eltliréséhez szikséges. Haszndlja rendeltetésszerien a terméket, és csak olyan
esetekben, amelyek megfelelnek az adott szintl Gzemi hémérséklettartomanyi kovetelményeknek.
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A termék jellemzé6i

Ez a fejezet bemutatja a Matrice 300 RTK
tulajdonsagait, ismerteti a dron osszesze-
relését, valamint a dron és a taviranyitd
dbrazoldsa mellett azok alkotoérészeit is
elmagyarazza.
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A termék jellemzéi

Bevezetés

AMATRICE™ 300 RTK (M300 RTK) egy olyan erés ipari dron, amely fejlett repllésiranyité-rendszerrel, 6 irdnyban 14t6
érzékeld és helyzetmeghatdrozo rendszerrel és FPV kameraval rendelkezik. A megbizhatdsagot és a biztonsagot a
CSM radar noveli, mely a drén tetejére régzithetd kiegészitd akadalyészlelé komponens. Szamos haladd repulési
funkcidval rendelkezik, beleértve a 6 irdnyban 1&t6 érzékeld és helyzetmeghatdrozd rendszert*, az Al spot-
check-et*, a Smart Track-et*, a PinPoint-ot*, a helyzetmegosztast, az elsédleges repulési kijelzét és még sok mast.
A beépitett AirSense a kornyezd légtérben tartdzkodd kozeli dronokrol tajékoztat, ezzel biztositja a biztonsagot.

Gépvazanak kialakitasa a globalis IEC 60529 szabvanynak megfeleld 1P45-6s (kdrnyezeti behatdsokkal szembeni
védettség) védelmet biztosit. A mechanikus kialakitas a gyorsan kiengedhetd futémivel és a rogzitett
Osszecsukhatd karokkal megkonnyiti a szallitast, a tarolast és a repulésre valo felkészulést. A dron tetején és aljan
taldlhatd biztonsagi jelzofények lehetévé teszik a dron azonositasat €jszaka és rossz fényviszonyok kozott. A
kiegészitd lampak segitségével a vizudlis helyzetmeghatarozd rendszer jobb teljesitményt nyljt éjszaka és rossz
fényviszonyok kozott, ezzel el6segitve a fel-és leszallast, illetve a repuilésbiztonsagot.

Az M300 RTK a DJI szamos DGC2.0-s csatlakozdju gimbaljdval kompatibilis, igy tdmogatva a tébbgimbalos
rendszert: akar harom flggetlen gimbal haszndlatat, hogy megfeleljen az adott helyzet igényeinek **

A szélesebb kord felhasznalast a Matrice 300 RTK szamos kiegészitdé portja teszi lehetévé. Beépitett RTK modullal
is rendelkezik, mely pontosabb irdnyadatokat nydjt a helyzetmeghatdrozashoz** Az energiaelldtast és a
megndvelt repulésbiztonsagot fejlett energiamenedzsment-rendszer és kettés akkumuldtorok  biztositjak.
Hasznos teher nélkdl az M300 RTK akar 55 percig is képes repulni. ***

* AH20 széria gimbaljaval és kamerdjaval

** - Avizudlis és az infravords érzékeld rendszerek mikodése a kéruiményektdl figg. Tudjon meg tébbet a Jogi nyilatkozatbdl és a
biztonsagi el6irdsokbdl. A gimbalok kilon vasarolhaték meg a hivatalos D)l weboldalon. A kiegészité portokrdl, a felsé és alsd
gimbalokrél bévebben a felhasznaldi kézikdnyvben olvashat

*** Felhivjuk figyelmét, hogy a maximdlis repuilési idét idedlis kordlmeények kozott mérték. A tényleges replilési idé a kornyezettd|
flggden eltéré lehet

Kiemelt jellemzék

A repulésiranyitd biztonsdgos és megbizhat6 repulési éiményt biztosit. Minden repUlés kritikus adatait a fedélzeti
adatrogzité tarolja. A kettds IMU-k és légnyomasmérdk kialakitasa tovabbi redundanciat biztosit. A dron rendkival
alacsonyan, illetve beltéri korulmeények kozott is képes lebegni és repuilni, és 6 iranyd akadalyérzékel6 és vizudlis
helyzetmeghatérozoé funkcidval rendelkezik.

A biztonsagot a beépitett AirSense biztositja, mely figyelmeztet a kornyezé légtérben taldlhatd kozeli dronokrél. A dron
tetején és aljdn taldlhatd biztonsagi jelzéfények lehet6vé teszik a drén azonositasat éjszaka és rossz fényviszonyok
kozott. A kiegészitd ldampak segitségével a vizudlis helyzetmeghatdrozd rendszer jobb teljesitményt nyUijt éjszaka és rossz
fényviszonyok kozott, ezzel elésegitve a fel-és leszalldst, illetve a repulésbiztonsagot. Gépvazanak kialakitdsa a
globadlis IEC 60529 szabvanynak megfeleld IP45-6s (kdrnyezeti behatdsokkal szembeni védettség) védelmet biztosit
a dron szamara.

Az Uj fejlesztés(i szoftver-és hardverplatformnak készénhetéen az M300 RTK szamos intelligens képességre tett
szert. A H20 széridgval az M300 RTK tdmogatja az Al Spot-checket: demorepllés kozben fényképezhet, ezt
elmentheti repulési kuldetésként, majd a drén automatikusan fényképeket fog késziteni ugyanazon a helyen, amikor
végrehajtja a repulési kuldetést. A PinPointtal a felnaszndlé megjelolheti a fix tdrgyakat, és valds idében oszthatja
meg a helyszint. A Smart Track a targyak 6nallé azonositdsara, és a mozgd targyak nyomon kovetésére szolgal.

6 © 0 DJI Minden jo Nt



MATRICE 300 RTK Felhaszndloi kézikonyv

Atargy a megfelel6 méretben kozépen lathatd, és az auto zoomnak koszonhetéen a helyzete is valds idben
lathatd. Az Uj els6dleges repulési kijelzé vildgosan és vizudlisan jelentti meg a szikséges repulési informéciokat
FPV nézetben, ezzel probal repulésbiztonsagot és hatékonysagot nydijtani a felhasznald szamara.

A DIl Smart Controller Enterprise (a tovabbiakban ,Smart Controller’) OCUSYNC™  Enterprise
technoldgidval mukodik, irényftani tudja a technoldgidt tdmogatd drént, és a drén kamerdjanak
segitségével €16 HD kép kozvetitésére képes. Akar 15 km-es (9,32 mérfoldes) tavolsagig képes kdzvetiteni a
képadatokat, és szamos dron-és gimbaliranyitasi lehetéséggel, valamint néhany személyre szabhatd
gombbal is rendelkezik. A beépitett 55 inches, nagy fényerejli 1000 cd/m*es képerny&
felbontasa 1920x1080 pixel, és egy szamos funkcidt kindld Android rendszer fut rajta, mint példaul a
Bluetooth és a GNSS. A rugalmasabb felhaszndlds érdekében a Wi-Fi kapcsolat tdmogatasan kivil mas
mobileszkozokkel is kompatibilis. A HD kép-és videdatvitelt HDMI port teszi lehetévé. Az atvitel 2,4
Ghz-en és 58 Ghz-n is tdmogatott, gy megbizhatobb a kapcsolat jelinterferencianak  kitett
kornyezetben is. Az AES-256 titkositds biztonsdgban tartja az adatdtvitel, igy On nyugodt lehet,
hogy a kritikus informacidk biztonsagban maradnak.*

A TimeSync rendszer a Payload SDK vagy az Onboard SDK segitségével folyamatosan,
mikroszekundum szinten igaztja a repulésiranyitét, a kamerdt, a GNSS modult, a DI hasznos
terheket, valamint a fedélzeti kiegészitSket is. Az idébeli pontossdg tekintetében megfelel az SDK
feljeszték elvarasainak.

Az energiaelldtast és a megnovelt repulésbiztonsagot fejlett energiamenedzsment-rendszer és kettés
akkumulatorok biztositjigk. Hasznos teher nélkdl a dron akdr 55 percig is képes repulni. Az
akkumulatorokat a dron ledllitasa nélkul is ki lehet cserélni, ami non-stop, folyamatos mUkodést biztosit.

A kameraegység flggetlen a képfeldolgozastdl, igy minden haszndlatndl rugalmasan kivdlaszthatja a
tokéletes gimbal-és kamerarendszert (beleértve a ZENMUSE™ XT2 / XT S** / 730 / H20 és H20T
modelleket). Barmelyik kamerdt is vélasztja tehat, a hattérben ugyanolyan teljesitményd a feldolgozas. Az
M300 RTK tobb hasznos teher konfiguracidjat is lehetévé teszi. Tamogatja a felsé gimbalt, a szimpla
alsé gimbalt, a dupla alsé gimbalt, vagy egy fels6 + egy alsd gimbalt. A felhaszndlds kiegészité
portok segitségével bévithetd.

A dron beépitett RTK modullal rendelkezik, amely pontosabb iranyadatokkal szolgal a helyzetmeghatarozashoz.
Még pontosabb helyzetmeghatérozas érhetd el a DJI D-RTK 2 precizids GNSS mobildllomas segitségével.

* A Smart Controller szabad, elektromdgneses interferencidtél mentes terepen képes elérni a maximdlis tviteli
tavolsagot (FCC) kb. 120 méteres (400 lab) magassagon. Az Uzemeltetési kdrnyezetben eléforduld interferencia
miatt a tényleges maximadlis atviteli tavolsdg a fenti értéknél kevesebb lehet, és a tényleges érték az interferencia
meértékétdl figgben ingadozhat. Néhany orszdgban és régidban az 5,8 GHz-es frekvencia a helyi szabalyozasok
miatt nem elérhetd

** A Zenmuse XT S csak egyes orszagokban és régiokban elérhetd.



MATRICE 300 RTK Felhasznaloi kézikonyv

A drén elGkészitése
A futéomlivek felszerelése

Szerelje fel a futdmUveket, illessze a rogzitét a futdmu végéhez, majd forgassa el kb. 90°-kal,
amig a pont a jeldléssel egy vonalba kerul.

& =) G0

t 1 >

A drén kinyitasa
Tavolitsa el a két légcsavartartot.




MATRICE 300 RTK Felhasznaldi kézikonyw

A gimbal és a kamera rogzitése

A fedél eltdvolitdsdhoz Igazitsa egyméashoz a fehér  Forditsa el a gimbalzarat
nyomja meg a és a piros pontot, majd zart pozicidba.
gimballevalaszté-gombot.  helyezze fel a gimbalt.

A\ -+ Felszerelés utdn gy6zodjon meg rdla, hogy a gimbalzarat helyesen bezarta.
» A gimbal és a kamera eltdvolitdsahoz a gimbalzar elforditasa kdzben nyomja le a
gimballevalaszté-gombot. A legkdzelebbi rogzités miatt a gimbal
eltavolitdsakor a gimbalzarat teljesen el kell forditani.

Az intelligens repulési akkumulatorok régzitése / Az akkumulatorszint ellenérzése
Helyezzen be egy akkumulatorpart.
Az akkumulatorszint ellendrzéséhez nyomja meg egyszer az akkumulatorszint-gombot.

A drén bekapcsolasa

Be- / kikapcsolds: Nyomja meg a dron bekapcsolégombjat, majd 3
masodpercen belll nyomja meg ismét, és tartsa lenyomva a dron be- /
kikapcsolasahoz, mikdzben a bekapcsolasjelzé vilagit.

Parositas: Tartsa lenyomva a dron bekapcsolégombijat legalabb 6t

masodpercig, ha a drént és a Smart Controller-t parositani szeretné.
A parositas soran a bekapcsolasjelzd villog.

/\ + Haarepllés soran barmely elére nem lathaté kortimény miatt csak az egyik akkumulator
mUkoddképes, azonnal szalljon le, és cserélje ki az akkumuldtorokat, amint lehetséges.

« APSDK és az OSDK portok beépitett hémérsékletszenzorral rendelkeznek. Ha az eszkoz
hémérséklete a hasznos teher tul nagy energidgja miatt tdl magas, a dron
automatikusan kikapcsolja a hasznos terhet annak védelme érdekében.

« Kizardlag a gyari akkumulatorokat hasznalja. NE hasznaljon mas akkumulatortipust.




MATRICE 300 RTK Felhasznaloi kézikonyv

A drén felépitése

Felulrol
1. FPV kamera
2. ElUls@ infravoros érzékeld rendszer
3. Eltls6 vizudlis rendszer
4.DJI gimbalcsatlakozd V2.0 (DGC2.0)
5.Gimballevalaszté-gomb
6.Karok
7.Motorok
8.L.égcsavarok
9. ESC LED-ek
10. Jeladd antennak
11. Futémivek
12. Leveg@szdrg

13. Bal és jobb oldali infravords érzékeld rendszer

14. Bal és jobb oldali vizudlis rendszer
15. Intelligens repulési akkumulatorok
16. Akkumulatorszint-jelz6k

17. Akkumulatorszint-gomb

18. D-RTK Antennak

frm—
—f

)
—

Alulrél Hatulrol

19.Drén dllapotjelz8k

20. Felsd jelzfény

27. Bekapcsologomb / Bekapcsolasjelzd
22. Fels6 infravoros érzékelé rendszer
23. Fenti kiegészitd jelzéfény

24. Fels6 vizudlis rendszer
25.Segédport

26.0SDK port

27.PSDK port*

28.Alsé infravoros érzékeld rendszer
29.Alsé vizudlis rendszer

30. Lenti kiegészit jelzéfény

31.AIs0 jelz&fény

32. Hatso infravoros érzékeld rendszer
33, Hatso vizudlis rendszer

34. Akkumulatorzar

35.Gimbal és kamera

* A dron aljan taldlhato két PSDK port elsé és masodik gimbalportként is szolgal. Felhivjuk figyelmét, hogy a szimpla
alsé gimbalt az els¢ gimbalportba kell csatlakoztatni.

10
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A taviranyité felépitése

. Antennak

. Vissza gomb / Funkcié gomb

Nyomja meg egyszer, ha az el6z§ oldalra szeretne
visszatérni, és nyomja meg kétszer, ha a féoldalra szeretne
visszatérni. A gombkombindcidkrél szolé  dtmutatéhoz
tartsa lenyomva. Tovabbi informaciokat a
Gombkombinacidk c. fejezetben taldl.

Botkormanyok

Botkormanyok alja

Hazatérés (RTH) gomb

RepUlés szlneteltetése gomb

Repulési mod kapcsold

. Tartokonzol helye (alatta a beépitett GPS
modullal)

Allapotjelzé LED

Akkumulatorszint-jelzé LED-ek

.5D gomb

Az alapértelmezett konfiguraciot Id. lent. A funkcidkat a DJI
Pilotban allithatja be.

Fel: befelé zoomolds

Le: kifelé zoomolas

Balra: EV (expozicids érték) csokkentése

Jobbra: EV novelése
Megnyomés: megnyilik a DJI Pilot intelligens repulési
maodok mend

A funkcié haszndlatahoz nyissa meg a Bedllitdsok >
Botkormany navigacié menut

12. Bekapcsoldgomb

13. Jévahagyas gomb

14. Erintéképernyd

15. Toltécsatlakozo (USB-C)
16. Pantlyukak

17. Fogantyd

18. Gimbalddlés-szabalyozd tarcsa
19. Felvétel gomb

20. HDMI port

21. Micro SD kartyahely

22. USB-A port

KUls6 eszkdzok csatlakoztatasara, vagy PC- jéhez

vald csatlakozésra szolgdl a firmware frissités elvégzésére.
23. Fokusz / expondld gomb

Nyomja le félig a fékuszalashoz, majd

nyomja le fénykép készitéséhez.

11
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24. Gimbalpasztazas-szabalyozo tarcsa
25. Szell6z6

26. Botkormanytarté rekesz

27. Tartalék botkormanyok

28. C2 testreszabhaté gomb

29. C1 testreszabhaté gomb

30. WB37 intelligens akkumulator

31. Akkumulator-kioldé gomb



A drdon

Ebben a fejezetben bemutatjuk a
repulésiranyito, a vizudlis rendszer és az
intelligens repulési akkumulator jellemzdit.




A dréon

Jellemzék

Az M300 RTK drén repulésiranyitéval, kommunikaciés rendszerrel, vizudlis rendszerekkel, egy
hajtomdrendszerrel és egy intelligens repulési akkumulatorral rendelkezik. Ebben a fejezetben ezek
funkcidit ismertetjuk.

Repulési méd
A drénnal az alabbi repulési médok érheték el:

P-méd (Helyzetmeghatarozas):
A P-mdd mikodése erés GNSS jel esetén a legjobb. A dron a GNSS modul és a vizudlis rendszerek
segitségével hatdrozza meg sajat helyzetét, automatikusan stabilizdlja magat és navigal az akadalyok
kozott. Bekapcsolt akadalyészlelés és megfelel6 fényviszonyok esetén a maximalis repulési szog 25°.
Ha a GNSS jel gyenge, és a fényviszonyok nem megfelel8ek a vizudlis rendszerek szamara, a drén
csak a légnyomasmeérd segitségével hatdrozza meg helyzetét a magassag szabalyozasahoz.

S-méd (Sport):
A dron GNSS segitségével hatarozza meg helyzetét. A dréon reakcioit agilitdsra és gyorsasagra
optimalizaltak, igy érzékenyebb a botkormany mozditasara. Mivel az elllsé, hatso, bal és jobb oldali
akadalykikertld funkcidk ki vannak kapcsolva, Sport modban a drén nem képes érzékelni és kikertini
az akadalyokat. Csak a fels6 és also vizualis rendszerek mikodnek.
T-méd (Tripod):
A T-mdd alapja a P-mdd, mely soran a korlatozott repllési sebesség stabilitast biztosit felvétel
kozben.

/\ -« S-mddban (Sport) az akadalykikertlé funkcio ki van kapcsolva, tehdt a drén nem képes
automatikusan kikerdlni az Utjaba kerulé akadalyokat. Legyen dvatos, és maradjon tavol a
kozeli akadalyoktdl.

« S-médban (Sport) a dron maximélis sebessége és féktavolsdga jelentésen megnd.
Szélcsendben minimum 50 méter (164 1ab) féktavolsagra van szikség. A drén érzékenysége
S-maédban (Sport) joval nagyobb, tehat a taviranyiton lévd botkormany kisebb mozditasa is
nagyobb elbrehaladast eredményez. Repulés kdzben legyen dvatos, és tartsa meg a megfeleld
mozgasteret.

Q A taviranyiton a repulési mod kapcsoldval valaszthatja ki a drén repulési modjat.

Helyzeti médra vonatkozé figyelmeztetés

NE véltson P-médbdl sem S-, sem T-moddba, ha nem ismeri eléggé a dron viselkedését az
0sszes repulési modban. P-modbdl csak akkor valthat a tébbi mddba, ha bekapcsolja az
alkalmazasban a ,Tobb repulési mod” beallitast.

A drén automatikusan Helyzeti modba kapcsol, ha az alabbi kortimeények mindegyike fennall:
(1) nem elérhet6 a vizudlis rendszer, és (2) vagy gyenge a GNSS jel, vagy az iranytd interferenciat
érzékel.

Helyzeti médban a vizuadlis rendszer és egyes specialis funkciok nem elérhetéek. Ezért ebben a médban
a dron nem tud pozicionalni és automatikusan fékezni, illetve jobban ki van téve a kdrnyezetének, ami
vizszintes elmozdulast ereményezhet. A dron poziciondldsahoz hasznalja a taviranyitot.
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A drén irdnyitdsa Helyzeti médban nem konnyd. Mielétt Helyzeti médba kapcsolna, gyézodjon meg
arrdl, hogy magabiztosan tud ebben a mddban repdini. NE repuljon a drénnal tul messzire, mert
elveszitheti az irdnyitast, és veszélyt idézhet eld. KerUlje a repulést szk és zart térben, vagy ha gyenge
a GNSS jel. Ellenkezd esetben a dron Helyzeti modba kényszerdl, ami potencialis repulési veszélyhez
vezet. Szdlljon le a drénnal biztonsagos helyre a leheté leghamarabb.

Repulési allapotjelzé

A dron elUlsd LED-ekkel és dron allapotjelzOkkel van felszerelve. A LED-ek elhelyezkedése az aldbbi
abran lathato:

1. Az elsUls6 LED-ek a drén tajolasat jelzik.

2. A dron éllapotjelzéi a repulésiranyitd rendszer allapotardl adnak visszajelzést. A drén
allapotjelzéirél tovabbi informacidt a lenti tablazatban talal.

Q Az elllsé LED-eket és a dron allapotjelzéit a DJI Pilot alkalmazasban kapcsolhatja ki, ha

dronjaval észrevétlen szeretne maradni.

A drén allapotjelz6inek jellemzéi

Normal
ISR

3@} cosaos
ORI

ORI

y ......

G ......

Piros, zold és sarga
villogas

Lassu zold villogas
Zold villogas kétszer

Valtakozo zold és kék
villogas

Lassu sarga villogas

Gyors zold villogés

Bekapcsolas és dnvizsgalat

P-md&d GNSS alapu helyzetmeghatarozassal™*
P-mdd vizualis rendszerekkel*

Az RTK funkcid be van kapcsolva, és a drén
RTK adatokat hasznal.

A-mad (nincs GPS alapu és vizualis helyzetmeghatarozas)

Akadaly felfedezését kovetd automatikus fékezés

Gyors sarga villogas
Lassu piros villogas

Gyors piros villogas

A taviranyito elveszitette a jelet
Alacsony akkumulatorszint figyelmeztetés
Kritikusan alacsony akkumulatorszint figyelmeztetés
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oy Piros villogas 5 masodpercig '
e (CSC végrehajtasa kozben) MU hiba

R — Folytonos piros Kritikus hiba

- {Itakoz6 oi
T oo Gyorsan valtakozo piros - -41ni kell az irdnytdt
C €és sarga villogas

R e Valtakoz6 piros és zold Az RTK funkcio be van kapcsolva, de nem
o villogés elérhetéek az RTK adatok.

* Alassu zold villogas a P-maodot, a gyors zold villogas az S-maédot jelzi.

A drén jelzéfényei

Lehet6veé teszik a drén azonosftdsat éjszakai repulés kdzben, vagy sotét helyeken.

HHHM

Fellirél Alulrol

A\ NE nézzen kézvetleniil a jelzéfényekbe, amikor azok vildgitanak, mert karosithatjak szemét.

A drén kiegészit6 [ampai
A dron tetején és aljan elhelyezkedd kiegészitd Iampak a vizualis rendszer Iatotavolsagat javitjak
rossz fényviszonyok kozott.

Fellinézet Alulnézet

/N\  Akiegészit6 lampa automatikusan bekapcsol, ha a fény tul gyenge és a repulési magassag 5
méternél alacsonyabb. Felhivjuk figyelmét, hogy a vizudlis rendszer kamerajanak
teljesitményét befolyasolhatja, ha bekapcsol az alsé kiegészité lampa. Repuljon dvatosan, ha
gyenge a GNSS jel.
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Vizudlis rendszer és infravoros érzékeld rendszer

Bevezetés

FelUlrol Alulrél Hatulrdl

Avizudlis rendszer f6 részei a dron elején, hatuljan, bal és jobb oldalan, tetején és aljan talalhatoak, beleértve a
sztered vizudlis érzékelbket. Az infravoros érzékeld rendszer a dron elején, hatuljan, bal és jobb oldalan,
tetején és aljan taldlhato két-két infravoros érzékelbdl all.

A vizudlis rendszer képadatok hasznalataval segiti a dront az akadalyok folyamatos keresésében, és a dron
helyzeti informacidinak megszerzésében. Az infravoros érzékeld rendszer az infravorés modulok segitségével

észleli az akaddlyokat, és megbecsili a drén magassagat, hogy az megtarthassa aktudlis helyzetét, és
lehetévé tegye a precizids lebegést beltéren és egyéb kortimények kozott.

/N Astabil repllés és az altaldnos repulésbiztonsag érdekében kérjik, hogy NE
akadalyozza a vizudlis és infravoros érzékeldket.

20 DJI Minden jog fenntartva 17
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A vizudlis rendszer észlelési tartomanya

A vizualis rendszer észlelési tartomanyat az alabbi abran lathatja. Vegye figyelembe, hogy a
dron a tartomanyon kivili akadalyokat nem képes észlelni és kikerulni.

T
v 30m

30m

A\ Adrén nem képes észlelni a szUrke terUleten Iévé targyakat. Repuljon ovatosan.

%J: A felhaszndlo a féktavolsagot és a figyelmeztetési tavolsagot a DJI Pilot alkalmazasban
allthatja be. A drén automatikusan megallhat, ha a féktav kozelébe ér. Ha a dron a
figyelmeztetési tavolsagon belllre ér, az akadalyra vonatkozé informacic sargaval jelenik
meg. Ha a dron megkozeliti az akadalykikertléshez szikséges biztonsagos tavolsagot, az
akadalyra vonatkozo informacio pirossal jelenik meg.

A infravords érzékeld rendszer észlelési tartomanya
Az infravords érzékeld rendszer észlelési tartomanya 8
méter. Vegye figyelembe, hogy drén a tartomanyon kivili
akadalyokat nem képes észlelni és kikerdlni.

Akadalymentes z6na megjegyzés

Az alabbi dbra bemutatja a vizudlis rendszer és az
ultrahangos érzékeld észlelési tartomanyat.

Az G6sszeszerelés hibaibdl addddan a vizudlis rendszer
szOgében +2°-0s tévedés lehet. A balesetek elkerilése
érdekében kérjuk, NE rogzitsen olyan hasznos terhet,
amely beleérhet az érzékelék akadadlymentes zondjaba.
Ha a hasznos teher beleér a zonaba, javasoljuk, hogy
kapcsolja ki a vizudlis rendszert a Pilot alkalmazasban, és
repuljon korultekinten.

/

/ / \ ",
i O\
/S N\

ffekti észeléitartomény ‘
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Kalibralas
A vizualis rendszer dronra rogzitett kamerait a gyartas soran kalibraljak. Ha a dron balesetet szenved,

vagy a mikodési hémeérséklet jelentésen megvaltozik, a DJI Assistant 2 for Matrice-szel

lehet Ujrakalibralni. Csatlakoztassa a dront a szamitogéphez, és kalibralja a vizudlis rendszer kamerait
a DJI Pilotban.

1. Kapcsolja be a dront.

2. USB-C kdbellel csatlakoztassa a drén-t a szamitégéphez.

3. Inditsa el a DJI Assistant 2 for Matrice-t, és Iépjen be DJI fiokjaba.

4. Kattintson az M300 RTK-ra, és a kalibralds gombra.

5. Helyezze a vizudlis kalibrald lap pontokkal jelolt oldalat a vizualis rendszerrel szembe, és a
kalibralas befejezéséhez kdvesse a DJI Assistant 2 utasitasait.

q 2\

A\ J

A\ Kalibralds utan NE kapcsolja ki, vagy tavolitsa el az USB-C kabelt. Varja meg az adatszamitast.

Avizualis rendszer hasznalata

A vizualis rendszer preciz lebegeést tesz lehetévé beltéren vagy olyan terepen, ahol nincs GNSS jel.
Ha van elérhetd GNSS jel, a vizudlis rendszer kiegészitd informaciot nydjt a dréon pontosabb
pozicionaldsanak érdekében. A vizudlis rendszer a talajtél szamitott 30 méteres, és faltdl vagy mas
targyaktol szamitott 20 méteres vizszintes tavolsagban mUkodik megfelel6en, amennyiben azok
felUlete tiszta mintazaty és megfelel6en megvilagitott.

Ha a vizudlis rendszer és az infravoros érzékeld rendszer ki van kapcsolva, a repulési mod Helyzeti
maodba kapcsol.
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A vizudlis rendszer hasznalatahoz kdvesse az alabbi Iépéseket.

1. Gy6z6djon meg rola, hogy a dron P-modban van, és helyezze sik fellletre. 7

2. Kapcsolja be a dront. Felszallds utdn a dron egy helyben lebeg. A drén i 5
allapotjelz6i kétszer zolden felvillannak, ami a vizudlis rendszer mikodését
jelzi.

/N Ha avizudlis rendszer kikapcsol vagy egy masik targy akadalyozza, a drén nem fog tudni alacsony
magassagon lebegni beltéren, és a leszallasvédelmi funkcié, amely a leszalldsi sebességet szabalyozza,
nem fog mUkodni. Megjegyzés: a dron megsérulhet, ha tdl gyorsan szall le.

AkadalyérzékelS rendszerrel tamogatott fékezés

A vizudlis rendszernek kdszonhetéen a dron aktivan fékez, ha akadalyokat észlel maga elétt. Az
akadalyérzékeld rendszer akkor a leghatékonyabb, ha megfeleléek a fényviszonyok, és az akadaly jol
korvonalazédik. Elegendd féktévolsag legfeljebb 62km/h (38 mérfold/dra) sebesség és maximum 25°-
0s dblésszog esetén biztositott.

Az infravoros érzékel6 rendszer hasznalata

Az infravoros érzékeld rendszer csak nagyméretd, diffiz és reflektiv (reflektivitas >10%) akadalyok elkertlésére
hasznalhatd. Ne feledkezzen meg az infravoros érzékeld rendszer holttereirél (szlrke). Az alsé infravoros
érzékel® rendszer a helyzetmeghatdrozast és a magassag bedllitasat szolgélja fel-és leszallas kozben, mig a
masik 6t oldalon taldlhatd infravoros érzékeld rendszer az akadalyérzékelést.

Avizudlis és az infravoros érzékeld rendszerre vonatkozé figyelmeztetés

Avizudlis rendszer méréspontossagat nagy mértékben befolyasolja a targy fényintenzitasa és felllettexturaja.
Az infravoros érzékeld rendszer csak nagyméretd, diffiz és reflektiv (reflektivitds >10%) akadalyok elkertilésére
hasznalhato.

Az alabbi esetekben a vizualis rendszer megfeleld mikodése NEM garantalt:

a. Monokrém (pl. tiszta fekete, tiszta fehér, tiszta voros, tiszta zold) vagy nem tiszta textirdju fellletek folott
repulink.

b. Magas tukrozédest feltletek folott repulink.

C.Viz vagy attetsz6 fellletek folott repultink.
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d. Mozg¢ targyak vagy feluletek folott repultnk (pl. mozgd emberek, hulldmzé nadas, bokor vagy
fi folott repaltnk).

e.Olyan terlleten repulunk, ahol a fényviszonyok gyakran vagy drasztikusan valtoznak, vagy
rendkivili mértékU a kdzvetlen erds fénynek valo kitettség.

f. Extrém sotét (lux < 15) vagy extrém vilagos (lux > 10.000) feltletek folott repulunk.

g. Nagy sebességgel repultnk (tobb, mint 14 m/s-mal 2 méteren vagy tobb, mint 5 m/s-mal 1
méteren).

h. Apr¢ akadalyok.
i. Koszos a lencse (pl. esécseppek, ujjlenyomatok, stb.)
j. Rossz latasi viszonyok (pl. sdrd kod).

Az alabbi esetekben a infravoros érzékeld rendszer nem tudja megadni a pontos tavolsagokat:

a. Hanghullamok elnyelésére képes fellletek fol6tt repultink (pl. tiszta fekete, matt targyak).

b. Erés reflektorok vannak a tertleten min. 15 méteren at (pl. egymast kovetd kozlekedési
lampak).

C. Apro akadalyok.

d. TUkroz6dé vagy atlatszo targyak (pl. tikor, viz, Gveg).

o Az érzékelket mindig tartsa tisztdn. Hatékonysagukat a kosz vagy barmilyen
szennyez6dés ronthatja.

e Haa dron viz folott repdl, a vizudlis rendszer megfeleld mikodése nem garantalt.

« Sotétebb fényviszonyok mellett (kevesebb, mint 100 lux) a vizudlis rendszer nem biztos,
hogy képes felismerni a mintakat a fldon.
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Hazatérés (RTH)

A hazatérés (RTH) funkcio visszaviszi a dront az utolso rogzitett kiindulasi pontra, ha elég erds a GNSS
jel. Haromféle RTH létezik: az okos RTH, a merul6 akkumuldtor RTH és a Failsafe RTH. Ez a fejezet a
hdrom RTH tipus részleteit irja le.

GPS Jellemz8k

Ha felszallast megeldz&en sikerilt erés GNSS jelet taldlni, a kiindulasi

Kiindulasi pont az a hely lesz, ahonnan a dron utnak indult. A GNSS jel erésségét
pont | a GNSS ikon jelzi. 01l

Ha 4 oszlopnal kevesebbet lat, gyenge a GNSS jel.

Akiindulasi pont rogzitésekor a dron allapotjelz&je gyorsan zolden villog.

/\ Ha az elllsé vizudlis rendszer be van kapcsolva, és megfelel6ek a Iatasi viszonyok, a dron
képes érzékelni és kikerulni az akadalyokat. Hazatérés kdzben a drén nem tud jobbra vagy
balra fordulni, illetve repulni, ami biztositja, hogy el6re nézve térjen haza.

Okos RTH

Ha van GNSS, az okos RTH megkezdéséhez hasznalja az RTH gombot a taviranyiton, és
kovesse a képernyén megjelend utasitasokat. Ekkor a dréon automatikusan visszatér az utolsé
rogzitett kiinduldsi pontra. Az okos RTH folyamat kdzben a taviranyitéval szabalyozhatja a dron
sebességét (gaz botkormdny) és magassagat (bolintasi botkormany), hogy elkerllje az Utkozést.
Tartsa lenyomva az okos RTH gombot a folyamat elinditdsahoz, a megszakitashoz és a dron teljes
irdnyftasahoz pedig nyomja meg Ujra az okos RTH gombot.

Meriilé akkumulator RTH

Az alacsony akkumulatorszint biztonsagi Uzemmaod akkor kapcsol be, ha a DJI intelligens repulési
akkumulator annyira lemerdl, hogy a dron biztonsagos visszatérése veszélybe kerll. Ha ezt észleljuk,
javasolt azonnal visszatérni vagy leszallni a drénnal. A DJI Pilot alkalmazas jelezni fogja, ha a tul alacsony
akkumulatorszint figyelmeztetés bekapcsolt. Ha 10 mp-en beldl nem reagdlunk, a drén automatikusan
visszatér a kiindulasi pontra. A felhasznalé az RTH folyamatot a taviranyiton az RTH gomb megnyomasaval
szakithatja meg. A figyelmeztetések kiiszobértékei a dron aktudlis magassaga és kiindulasi ponttdl vald
tévolsdga alapjan automatikusan kertlnek meghatarozasra. Ha az RTH folyamatot az alacsony
akkumulatorszint figyelmeztetés ellenére megszakitjuk, nem biztos, hogy az intelligens reptlési
akkumulator toltottsége elegendd a dron biztonsagos leszallasahoz, ami a dron zuhanasahoz vagy
elveszitéséhez vezethet. A meruld akkumulator RTH-t a DJI Pilot alkalmazasban kapcsolhajta ki.

A drén automatikusan leszall, ha az akkumulatorszint csak az aktualis magassagbdl vald leereszkedéshez
elegendd. Az automata leszallast nem lehet megszakitani, de a dron tajolasa a taviranyitoval modosithato
leszallas kozben.

Az akkumulatorszint-jelz8 a DJI Pilot alkalmazasban 13that, és az aldbbiakban ismertetjik:
Y

Automata leszallas (piros)

Akkumulatorszint-jelz6

22



MATRICE 300 RTK Felhasznaloi kézikonyv

Akkumulatorszint

figyelmeztetés isgegs

Alacsony Az akkumulator
akkumulgtorszint - toltéttsége

figyelmeztetés

Drén
dllapotjelzé

Adrén
allapotjelzéje
lassan, pirosan

DJI Pilot alkalmazas

Akiinduldsi pontra
valo visszatéréshez
és az automata
leszéllashoz
koppintson a , Térjen
haza” gombra, a
normal repliléshez

Repulési utasitasok

Ha kivalasztottuk az RTH-t, a
dron automatikusan
visszarepUl a kinduldsi
pontra, és bekapcsol a
leszallasvédelem™. A
felhasznald RTH kozben

alacsony. ' o . visszaveheti az iranyitést.
Szallion le a villog. valovisszateresneza e ey,
,Mégse”’ gombra. Ha G
drénnal. nem reagdlunk a Ha a felhasznald visszavette
drén 10 ma’sodperc az iranyitast, az alacsony
utan automatikusan akkumuldtorszint _
hazatér, Atavirdnyite ~ figyelmeztetés nem fog djra
riasztéssal jelez. megjelenni.
Kritikusan Adién A DJI Pilot alkalmazas } )
alacsony A drénnak Alapotielzéje kielz8je pirosan villog, Hagyia, hogyadron _

) | azonnal le és 3 drén elkezd sil- automatikusan sullyedjen,
akkumulatorszint kel sz3linia. gyorsan, pirosan  |yedni. A tavirdnyité €sbekapcsoljona
figyelmeztetés villog. riasztassal jelez. leszallasvédelem*.

) A becsUlt hatralévs

BecsuUlt . Iy
, o id6 az aktudlis
hatralévé D N/A N/A N/A
s akkumulatorszinttd|
repulési idé )
figg.

Q « Ha bekapcsol a kritikusan alacsony akkumulatorszint figyelmeztetés, és a drén automatikusan
megkezdi a leszallast, nyomja felfelé a baloldali botkormanyt, hogy a dron az aktualis
magassagon lebegjen, igy lehetésége van alkalmasabb leszallasi pontra irdnyitania azt.

« Az akkumulatorszint-jelzé oszlop szines savjai és jelolései a becsult hatralévé repulési idét
jelzik, és a dron aktudlis helye és allapota alapjan automatikusan médosulnak.

Failsafe RTH

Ha a taviranyitd és a dron kapcsolata megszakad, automatikusan bekapcsol a Failsafe RTH (az
alkalmazasban lehet engedélyezni). A Failsafe RTH a hazatérés két szakaszat foglalja magaba: a
historikus repuléutvonalat és az okos RTH-t. Ha engedélyezve van a Failsafe RTH, a drén a historikus
repuléutvonala alapjan tér haza. Maximum 50 méteres tavolsagon belll a dréon megprébal Ujrakap-
csolddni a tavirdnyitéhoz. Ha a dronnak nem sikerdl 50 méteren beldl Ujrakapcsolodni a
taviranyitohoz, vagy akadalyokat észlel maga el6tt (hazatérés kozben), a dron a (historikus
repuléutvonalan alapuld) hazatérésbél kilép, és belép az okos RTH szakaszba. Ha a taviranyitd
hazatérés kozben csatlakoztatva van a dronhoz, a felhasznald a taviranyitoval iranyithatja a dron
repllési sebességét és magassagat, és az RTH gomb megnyomasaval ledllithatja a hazatérést.

23



MATRICE 300 RTK Felhasznaloi kézikonyv

Az RTH folyamata

1. Kiindulasi pont automatikus rogzitése.

2. Bekapcsol az RTH folyamat, azaz az okos RTH, a merUlé akkumulator RTH, vagy a Failsafe RTH.

3.Adron azonositja a kiindulasi pontot, és igazitja tajolasat.

4. a. A dron az elére megadott RTH magassagba emelkedik, és a kiindulasi ponthoz repdl, ha a
talaj tavolsaga a kiindulasi ponttdl tobb, mint 20 méter, vagy a repulési magassaga tobb, mint 30
méter.

b. Ha a fenti feltételek nem teljestilnek, a drén az RTH bekapcsoldsa utan rogton leszall.

5. A dron visszatér a kiindulasi pontra, és bekapcsol a leszallasvédelem™, hogy a dron leszallhasson
vagy egy helyben lebeghessen. Tovabbi részletek a Leszallasvédelmi funkcid c. fejezetben.

* Gy6z6djon meg rola, hogy a leszalldsvédelmet engedélyezte a D)l Pilot alkalmazasban

Hasznalja az okos RTH-t példaul igy:

1. Kiinduldsi pont rogzitése 2. Haszndlja az RTH gombot az okos RTH elinditéséhoz| | 3. Felkészilés az RTH-ra
By S i T Ho.
4. RTH (allithaté magassag) 5. Vélassza ki a leszallasvédelmet a leszallashoz vagy a lebegéshez
H Lebec r ]
@ v ki ‘
®

Failsafe biztonsagi megjegyzések

Ha az elUlsé vizudlis rendszer ki van kapcsolva, a drén Failsafe RTH kézben nem
tudja kikertiIni az akadalyokat. Ezért fontos, hogy a megfelel® Failsafe magassagot
minden repulés elétt beallitsuk. Inditsa el a DJI Pilot alkalmazast, valassza ki a
kamerdt, s koppintson a 3@ jelre a Failsafe magassag bedllitdsdhoz.

Ha a dron 20 méter (65 lab) alatt repul, és bekapcsol a Failsafe (beleértve
az okos RTH-t és a merulé akkumuldtor RTH-t), a drén elészor az aktudlis
magassagrol automatikusan 20 méter (65 1ab) magassagba emelkedik. Az
emelkedést csak Ugy lehet megszakitani, ha kiléptink a Failsafe-bdl.

Ha bekapcsol az RTH, amikor a drén a kiindulasi pont 20 méteres (65 1ab)
korzetében repll, és magassdga kevesebb, mint 30 méter, a dron
automatikusan lesullyed, majd leszall. A dron megszakitjia az emelkedést,
és azonnal visszatér a kiinduldsi pontra, ha megmozditjuk a bal oldali
botkormanyt, mikdzben a dron 20 méternél (65 1ab) magasabban repdl, és
a Failsafe bekapcsol.

% ‘ A drén nem tud visszatérni a kiindulasi ponthoz gyenge
N IH‘ ([ & Il 1hdrom oszlopnél kevesebbet jelez), vagy egyéltaldn nem
elérheté GPS jel esetén .
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Akadaly kikertlése RTH kdzben

A drén RTH kozben képes érzékelni, és aktivan probalja kikertlni az akadalyokat, feltéve, hogy az
eltlsd vizualis rendszer szamara megfelel6ek a 1atasi viszonyok. Akadaly észlelése esetén a dron a
kovetkezSket teszi:

1. Adrén lelassit, ha kb. 20 méterrel (65,6 labbal) maga el&tt akadalyt érzékel.

2. A dron megall és lebeg, majd fliggdlegesen emelkedni kezd, hogy kikerUlje az akadalyt. Az
emelkedést akkor hagyja abba, ha legalabb kb. 5 méterrel (16 1ab) az észlelt akadaly folott van.

3. Ujra bekapcsol az RTH folyamat. A drén az aktudlis magasségon folytatja Utjat a kiinduldsi ponthoz.

Kb. 20 méter

/N *RTH sullyedés kozben az akadalyérzékeld rendszer nem mikodik. Legyen évatos.
» Hazatérés kdzben, ha be van kapcsolva a vizualis rendszer, a drén nem tud fordulni,
ami biztositja, hogy elére nézve térjen haza.
* A drén a mellette vagy mogotte [évé akadalyokat nem tudja kikerdini.

Leszallasvédelmi funkcié

Automata leszallas soran bekapcsol a leszallasvédelem.

1. Aleszallasvédelem eldonti, hogy a talaj alkalmas-e a leszallasra. Ha igen, a dron zokkendmentesen
leszall.

2. Ha a leszélldsvédelem a talajt leszéllasra alkalmatlannak taldlja, a dron a kezelé megerdsitéséig
lebeg a leveg6ben. Ha leszallasra alkalmatlan a talaj, a drén kritikusan alacsony akkumulatorszint
figyelmeztetés mellett is folytatja a lebegést, és csak akkor szall le, ha az akkumulatorszint eléri a
0%-ot. A dron repulési tajolasét tovabbra is a felhasznald irdnyitja.

3. Ha ki van kapcsolva a leszalldsvédelem, a DJI Pilot alkalmazas szolit fel a leszalldsra, amikor a dron
0,7 méter ala sullyed. Leszallashoz koppintson, vagy huzza lefelé a botkormanyt két masodpercig,
ha a terep leszallasra alkalmas.

A\ Aleszélldsvédelem az aldbbi esetekben nem miikodik:

* Ha a felhasznald a bolintas/billentés/gaz botkormanyokat hasznalja (A leszallasvédelem Ujra
mukodésbe [ép, ha a felhasznald nem hasznélja a botkorményokat)

* Ha a pozicionald rendszer mikodése nem megfeleld (pl. drift poziciés hiba esetén)

* Ha az also vizudlis rendszert Ujra kell kalibralni

* Ha az also vizualis rendszer szamara nem megfelel&ek a fényviszonyok

* Ha a dron egy méteren belUl akadalyt észlel, 0,7 méterre sullyed, és elkezd lebegni, a
felnaszndld megerdsitése utan pedig leszall.
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Sulypontbeallitas

Ha a drdén hasznos terhei megvaltoznak, a sdlypont elmozdul. A stabil repulés érdekében
Uj hasznos teher felhelyezése esetén Ujra be kell allitani a drén sulypontjat.

« Szélcsendes kornyezetben kalibraljon. Gy6z&djon meg rola, hogy kalibralas soran a
dron lebeg, és erés a GNSS jel.
* A drén maradjon a latéterében, és Ugyeljen a repulésbiztonséagra.

Kalibralasra vonatkozd utasitasok: Nyissa meg az alkalmazdsban a Repulésiranyitasi beallitdsokat, és
koppintson a Kalibrdldsra az Automata sulypontbedllitds résznél. Kalibralds kozben a dron
allapotjelzé folyamatosan lilan vilagit. A kalibralas befejezésekor az alkalmazas értesitést jelenit meg.

Fedélzeti adatrégzitd

A repulési adatok automatikusan a drén belsé térhelyére rogzilnek. Az USB porton keresztil csatlakoztathatja a
drént a szamitdgéphez, és a D)l Assistant 2-vel vagy a DI Pilot alkalmazassal exportalhatja az adatokat.

Légcsavarok

Légcsavarok hasznalati utasitasa

Az M300 RTK a 2110-es légcsavarral mUkodik. A 2195-6s légcsavart célzottan arra fejlesztették ki, hogy a dron
minimalis repulési zaj mellett érhessen el minél nagyobb repulési magassagot.

A replUlési magassag hatérértéke az a maximalis magassag, melyen a dron megfeleléen tud reptini,
legfeliebb 15 m/s-os szélben. Felhiviuk figyelmét, hogy a dron fékezési és gyorsitasi képességei a repulési
magassag hatarértékének kozelében csokkennek. Keérjik, hogy a megdfeleld légcsavarok haszndlatarol a
lenti tablazatbdl tajékozddjon, és vegye figyelembe a drén sulyat és a vart maximalis repulési magassagot.

9000

6000

5000
—— 2010-¢s légesavar
4000 2195

légcsavar

A 21 légcsavar hasznalatdhoz ajanlott
3000 magasesg O '

2000

Maximalis reptilési magassag (m)

1000

0 657 758 859
Felszallasi saly (kg)

& o A 2195-6s légcsavarok tartds hasznalata csokkenti a motor élettartamat.

Csak a DJI altal elfogadott légcsavarokat haszndljon. NE keverje a légcsavartipusokat.

NE érjen a p6rgé motorokhoz. NE nydljon a légcsavarokhoz mikdzben forognak.

Minden repulés elétt gy6z6djon meg réla, hogy a légcsavarok és a motorok szildrdan és megfeleléen rogzitve

vannak.
Minden reptilés el6tt gy6z6djon meg réla, hogy a légesavarok dllapota jo. NE haszndljon kopott, csorba vagy torott
légcsavarokat.

Asérllések elkertlése érdekében legyen dvatos, és NE nydljon a légcsavarokhoz és a motorokhoz forgas kdzben.
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A légcsavarok cseréje

Hasznalat kdzben csak vészhelyzet esetén javasolt kicserélni a légcsavarokat. Ha a vészhelyzet
elharult, kérjuk, hogy a nagyjavitas elvégzése miatt mielbb |épjen kapcsolatba a DJI technikai
supporttal, vagy egy meghatalmazott képviselbvel.

VAN légcsavarok pengéi élesek, kérjlk, banjon vellk ovatosan.

Intelligens akkumulatorallomas

Az akkumulatorallomast 12 akkumulatorporttal szerelték fel, és akar nyolc TB60 intelligens repulési
akkumulator, és négy WB37 intelligens repulési akkumulator toltésére képes. Beépitett kerekeinek
koszonhetéen az akkumulatorallomas konnyen mozgathatd egyik helyrdl a masikra.

Figyelmeztetések
1. NE keruljon semmilyen folyadék (olaj, viz, stb.) az akkumulatorallomas belsejébe.

2. NE csukja be az akkumuldtorallomast toltés vagy kisttés kozben, és Ugyelijen ra, hogy a
szell6zése megfeleld legyen, hogy el tudja oszlatni a hét.

3. Az akkumulatorallomas csak a TB60 és a WB37 intelligens repulési akkumulatorokkal kompatibilis.
NE haszndlja azt semmilyen mas akkumulatortipussal.

4. A haszndlathoz helyezze az akkumulatorallomast lapos, stabil fellletre. A tlzveszély elkerilése
érdekében gy6z8djon meg az eszkdz megfeleld szigetelésérdl.

5.NE érintse meg az akkumulatordllomds fém kivezetéseit. Ha szennyez&dés rakddott le, a
kivezetéseket tiszta, széraz ruhaval torolje at.

6.Az akkumulatordllomas felnyitdsa vagy lecsukasa, illetve a kihuzhatd kocsifogantyd hasznalata
soran kulondsen dgyeljen ujjaira, nehogy azok megseéruljienek.
7.Az akkumuldtorokat a megjelolt irdnyban tegye be.

8. Légi szallitas soran vagy drasztikus légnyomasvaltozast kévetéen megvaltozhat a légnyomas az
akkumulatordllomasban. Az allomas oldalan taldlhatd nyomasszelep-gomb automatikusan
kiegyenliti a légnyomast.

9. Kérjuk, hogy a homokot és a port porfujéval tavolitsa el az akkumulatorallomasbal.
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Attekintés

1.AC tapkabel csatlakozd
2. Lakatlyukak

3.Zarak

4. Kihdzhat¢ kocsifogantyu
5. Fogantyuk

6. Nyomasszelep

7. Leveg6szivo

8.WB37 akkumulatorport
9. Tapcsatlakozd

=
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10. Szell6z8

11. TB60 akkumulatorport

12. Figyelmeztetd LED

13. WB37 akkumulatorstatusz LED-ek
14. TB60 akkumuldtorstatusz LED-ek
15. WB37 toltési statusz LED-ek

16. TB6O toltési statusz LED-ek

17. Firmware frissitési port (USB-C)

18. Bekapcsolégomb / Bekapcsolasjelzd
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Aktivalas
Az akkumulatorallomas aktivalasahoz hasznalja a DJI Pilot alkalmazast, és kdvesse az alabbi
lépéseket.

0000

@D

1. Az akkumulatorallomast dugja be a csatlakozdaljzatba, és a bekapcsolégomb megnyoméasaval
kapcsolja be. USB-C kabellel csatlakoztassa az akkumulatorallomast a taviranyitohoz.

2. Kapcsolja be a taviranyitot, és inditsa el a DJI Pilot alkalmazast.

3. Az akkumulatorallomas aktivaldsdhoz kdvesse az alkalmazas utasitasait.

Az akkumulatorallomas hasznalata

Toltés

1. Az akkumulatorallomast az AC tapkabel segitségével dugja be a csatlakozdaljzatba (100-120 VAC,
50-60 Hz / 220-240 VAC, 50-60 Hz).

Csatlakozdaljzat

2. Az akkumulatorallomas bekapcsoldsahoz nyomja meg egyszer a bekapcsolégombot.

3. Atoltés megkezdéséhez helyezze az akkumulatorokat az akkumulatorportokba.
a. 100-120 V-os feszlltség esetén a TB60 akkumulator kb. 70 perc alatt tolt fel teljesen, és 40 perc
alatt tolt fel 20%-os akkumuldtorszintrél 90%-ra.
b. 220-240 V-os feszultség esetén a TB6O akkumulator kb. 60 perc alatt tolt fel teljesen, és 30 perc
alatt tolt fel 20%-os akkumulatorszintrél 90%-ra.

A\« ATB6O0 intelligens repulési akkumulatorok esetében az akkumulatorallomdas elészor a két
legnagyobb maradék toltottségli akkumulatort tolti fel. Ha példaul négy TB60 akkumulatort
helyeztlnk az akkumulatordllomdsba (az elsd kettd 10% maradék toltottségd, a masodik
kett® 30% maradek toltottsegl), az akkumulatorallomas automatikusan a magasabb
maradék toltottségl akkumulatorokat fogja feltolteni elészor.

« WB37 akkumulatorok esetén az akkumulatorallomas el6szor a legnagyobb maradék
toltottsegl akkumulatort tolti fel.
« Ha az akkumulator hémérséklete tul alacsony, toltés eldtt automatikusan felmelegszik.
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Q « Akulonféle LED-ekrél az ,Akkumulétordllomas LED-ek lefrdsa” cimU részben bévebben tajékozddhat.
« ADJI nem vallal felel6sséget mas gyartok toltdje altal okozott karokért.
« Abiztonsag érdekében a dron szallitasa elétt meritse le az akkumulatort. Kultéren addig repuljon
a dronnal, mig a toltottség szintje 20%-30% kozotti.
« Az akkumulator teljesitménye 274 Wh. Kérjuk, ha repuléutra indul, tartsa be az ilyen akkumulatorokra
vonatkozo szabalyozasokat és iranyelveket.

Felmelegedés és toltés alacsony hémérsékleten
Ha a hémeérséklet -20°C és 5°C kozé stllyed, az akkumulatorallomas felmelegiti az akkumulatort

miel6tt feltodltené azt.

/N Ne toltse az akkumuldtort rendszeresen alacsony hémérséklet(i helyen, mert ez megnéveli a
toltési id6t, és leroviditheti az akkumulator élettartamat.

Akkumulatorallomas LED-ek leirasa

LED jelzék
Bekapcsolasjelzé
Folyamatosan z6ld
Akku.statusz LED-ek ;¢
Folyamatosan zéld
Zo6lden villog
Folyamatosan sarga
Sargan villog

Sargan villog kétszer
Sargan villog hdromszor

Folytonos piros
Pirosan villog
Pirosan villog kétszer
Figyelm. LED &\
Sargan villog
Folyamatosan sarga
Pirosan villog
Pirosan villog kétszer

Pirosan villog haromszor

Pirosan villog négyszer

Leiras

Be van kapcsolva.

Teljesen feltoltve.

Toltés.

Toltésre var.

Toltés eldtti felmelegités.
Toltes el6tti lehdtés.

Az akkumulator a tdl alacsony hémérséklet miatt nem tolthetd.
Kérjuk, hogy az akkumulatort melegebb helyen toltse fel.

Akkumuldtorhiba. *

Akkumulatorkommunikacios figyelmeztetés, kérjuk probalja egy masik
akkumulatorporttal.

Akkumulator rovidzarlat, kérjuk prébalja egy masik akkumulatorporttal.

Az akkumulatorallomas frissit.

A bemeneti feszlltség tdl alacsony. Kérjuk olyan csatlakozdaljzatot
hasznaljon, amely megfelel a kdvetelményeknek.

Tapfeszultség modul kommunikacids hibaja vagy egyéb. *
Alaplap hiba. *
Ventilatorhiba. *

Akkumulatorallomas 6nellenérzés hiba. *

A *-gal jelolt hibak esetén kérjuk vegye fel a kapcsolatot egy helyi kereskedével vagy a DJI after-

sales csapat képvislgjével.
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A csipog6 jellemzéi

A csipog0 csipogasa az aldbbi hibakat jelzi.
1. Ha az akkumulator allapotjelzd LED piros, a csipogd akkumulatorhibat jelez.
2. Ha a figyelmeztetd LED piros, a csipogd az akkumulatorallomas hardverhibajat jelzi.

Specifikacié

Modell BS60

Méretek 501 x 403 x 252 mm
Netto suly 837 kg

Max. belsé terhelés 12 kg

A dobozban taldlhaté kompatibilis eszkdzok

Bemenet

Kimenet

Kimeneti teljesitmény

Tapfeszultség teher nélkdl
Az akkumulator felmelegitése

Uzemi hémérséklet

Toltési idé*

Védelmi tulajdonsagok

TB60 intelligens repulési akkumulator x 8
WB37 intelligens akkumulator x 4
AC tapkabel

100-120 VAC, 50-60 Hz / 220-240 VAC, 50-60 Hz

TB60 intelligens repulési akkumulator port:
52,8V, 7 Ax2 @100-120V, 8,9 Ax2 @220-240 V
WB37 intelligens akkumulator port: 8,7 V, 6 A

100-120V, 750,0 W

220-240V,992,0 W

<8W

52,8V, 2A

-20°C és 40°C (-4° F és 104° F) kozott
100-120V, 70 perc

220-240V, 60 perc

Visszdramvédelem
Rovidzarlat-védelem
Tulfeszlltségvédelem
Tdldramvédelem
HEmérsékletvédelem

* A toltési idéket laboratoriumi kortimenyek kozott, szobahémérsékleten tesztelték. A megadott értékek

csupan irdnyadok.
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Az akkumulatorallomas firmware-ének frissitése

Az akkumulatorallomas és akar 8 TB6O repulési akkumulator firmware-ének egyidejd frissitéséhez
hasznalja a DJI Pilot alkalmazast.

1. Helyezze az akkumulatorokat az akkumulatorportokba, és kapcsolja be az akkumulatorallomast.
2. USB-C kabellel csatlakoztassa az akkumulatorallomast a tavirdnyftéhoz.

(Tor0y
T0®
LA -

3. Kapcsolja be a taviranyitot, és gyézadjon meg rola, hogy az csatlakozott az internethez.

4. Inditsa el a DJI Pilot alkalmazast, és koppintson a PILOT oldalra lépéshez. Ha jelzi, hogy van firmware
frissités az akkumulatordllomashoz, koppintson a HMS oldalra.

5. Koppintassal lépjen a firmware frissitési oldalra.

6. Koppintson a ,frissitse mindet” gombra, és varjon kb. 10 percet, mig a firmware frissitése
befejezédik.

& « Afirmware frissitése kdzben ne tegye be vagy vegye ki az akkumulatort, igy elkertilheti az akkumulator frissitésének hibajat
« Afirmware frissitése kozben ne hiizza ki az USB-C kdbel-t.

« Afirmware frissitése kozben ne téltse azakkumulatordllomast.
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Intelligens repulési akkumulator

Az akkumulator bemutatasa

A TB60 intelligens repulési akkumuldtor nagy energiaju elemekkel, és okos toltési/kisttési funkcioval
rendelkezik. Csak megfelel6, DJI altal jovahagyott toltével szabad télteni. Az els¢ hasznalat elétt az
intelligens repulési akkumulatort teljesen fel kell tolteni. Az akkumulator firmware a drén firmware-
ének része. Gy6z6djon meg rola, hogy minden akkumulator firmware-e friss.

A DJlintelligens repilési akkumulator funkcioi

1. Akkumulatorszint kijelz&: a LED jelz6k az aktudlis akkumuldtorszintet mutatjak.

2. Ha legalabb 10 napig NEM fogja hasznalni az akkumulatort, toltse fel, illetve meritse le azt 40% ~ 60% kozé.
Ez jelentésen megnovelheti az akkumulator altalanos élettartamat. Az akkumulatort kordlbelll 6 nap alatt
lehet 60%-ra lemeriteni. A kistlés soran kis mennyiségl hé tavozhat az akkumulatorbdl, ez teliesen
normalis. A kisttési kiiszobértékeket a D) Pilot alkalmazasban allithatja be.

3. Kiegyenlitett toltés: toltés kozben automatikusan kiegyenliti az egyes akkumulatorok feszlltségét.
4. Tultoltésvédelem: a toltés automatikusan ledll, ha az akkumulator teljesen feltdltott.

5. Hémérsékletészlelés: a meghibasodasok elkertlése érdekében az akkumuldtor nem tolt, ha hémérséklete
-20 °C-nal (-4°F-nél) alacsonyabb, vagy 45°C-nal (113°F-nél) magasabb.

6. Tularamvédelem: Az akkumulator toltése ledll, ha nagy dramerdsséget érzékel.

7. Tdlzott kistlés elleni védelem: a tllzott kistlés sulyosan karosithatja az akkumulatort. Ha a dron nem repuld
maodban van, ledll az aramellatas, amennyiben az akkumulator 3,2 V ald merUl. A hosszab repulési idd
érdekében a tultsltésvédelem le van tiltva, amikor az akkumulatorok repulés kozben mertinek. Ebben az
esetben a 1,8 V alatti feszUltség veszélt jelent a biztonsagra, pl. tlzet okozhat toltés soran. Ezért, ha
egyetlen akkumulatorcella 1,8 V fesziltség alatt van, az akkumulator nem fog tudni tolteni. Az akkumulator
maradandd karosodasanak elkerllése érdekében kerdlje az ilyen dllapotd akkumulatorok hasznalatat és a
tllzott kisUlést.

8. Rovidzarlat-védelem: rovidzarlat észlelése esetén az aramellatast automatikusan megszakitja.

9. Akkumulatorcella-karosodas elleni védelem: sérult akkumulatorcella észlelésekor a D)l Pilot figyelmeztetd
Uzenetet jelenit meg.

10.Alvé mdéd: ha a drén nem repul, az energiatakarékossag érdekében bekapcsol az alvé maéd.

11. Kommunikacié: az akkumuldtor a feszUltségre, kapacitasra, aramra, stb. vonatkozd adatait tovabbitja a
drén 6 taviranyitdjara.

12. Fltés: Az akkumulatorok hideg idében is mUkodnek, és biztositjak a biztonsagos repulést.

13.Viz-és pordllésag: a dron [P45-6s védelemmel rendelkezik, akkor is, ha az akkumuldtorok benne vannak.

/N\ Haszndlat el6tt olvassa el a Nyilatkozatot és az Intelligens repulési akkumulator biztonségi
iranyelveit. A felhasznaldt a mikodtetés és hasznalat soran teljeskord felelésség terheli.
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Az akkumulatorok behelyezése

Az akkumulatorok parositasa

Az Uzemidé megndvelése és a repulési teljesitmény biztositasa érdekében az elsd hasznalat elétt
ajanlott két akkumulatort parként kijelolni, és parban hasznalni (egyutt tolteni és meriteni) 6ket. Ha
két, élettartamdban jelentésen kulonbdzd akkumulatort hasznalunk, az alkalmazasban felugro ablak
jelenik meg, mely javasolni fogja, hogy az akkumulatorokat egy hasonld teljesitményl parra cseréljuk.

Be- / Kikapcsolas

Az akkumulatort csak akkor lehet be-és kikapcsolni, ha behelyezte a drénba.
Bekapcsolas: a bekapcsoldshoz nyomja meg egyszer a bekapcsoldgombot,
majd nyomja meg ismét, és tartsa lenyomva 3 masodpercig. A Power LED z6ld
szin0 lesz, és az akkumulatorszint-jelz6k jelzik az aktudlis akkumulatorszintet.
Kikapcsolds: A kikapcsoldshoz nyomja meg egyszer a bekapcsoldgombot,
majd nyomja meg ismét, és tartsa lenyomva 3 masodpercig. A Power LED és
az akkumulatorszint-jelzok kikapcsolnak.

Az akkumulatorok cseréje bekapcsolt allapotban

Ha az akkumulatort leszallas utan azonnal ki kell cserélni, ezt a dron kikapcsolasa nélkil is megteheti. Egy
teljesen feltoltott akkumuldtorra cserélje, varjon 3 masodpercet, majd cserélje ki a masik akkumulatort.

Az akkumulator melegitése

Manudlis melegités: ha az intelligens repulési akkumuldtor nincs a drénba helyezve, az énmelegités
elinditdsahoz tartsa lenyomva négy masodpercig az akkumuldtor —bekapcsolégombjat, ez az
akkumulatorokat kb. 30 percig 16 °C (61 °F) és 20 °C (68 °F) kozott, azaz az idedlis Uzemi hémérséklet
tartoményaban tartja. A melegités ledllitdsahoz tartsa lenyomva két masodpercig az akkumulatorszint-
gombot.

Automata melegités: helyezze az akkumulatorokat a dronba, és kapcsolia be. Ha az akkumulator hémérséklete tul
alacsony, az akkumulator automatikusan felmelegszik, és 16° C (61° F) és 20° C (68° F) kozotti hémérsékleten
marad.

Tudnivalok alacsony hémérséklet esetén:

1. Az intelligens repulési akkumulator teliesitménye alacsony hémérsékleten (5 °C alatt) jelentésen csokken.
Minden repulés elétt gy6zédjon meg rola, hogy az akkumulator teljesen fel van toltve, és a cellafeszUltség
44V,

2. Alacsony hémérsékleten azonnal hagyja abba a repulést, ha a DJI Pilotban megjelenik az alacsony
akkumulatorszint figyelmeztetés. A drén mozgasét a figyelmeztetés megjelenése utén is irdnyithatja.

3. Rendkivili hidegben eléfordulhat, hogy az akkumulator hémérséklete bemelegedés utan sem elég magas.
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llyen esetekben szikség szerint szigetelje az akkumulatort.
4. Az akkumulator optimalis teljesitményének biztositasa érdekében hémérsékletét tartsa 16 °C folott.

5. Alacsony hémérsékletd kornyezetben az akkumulator felmelegedése hosszabb ideig is eltarthat. A
felmelegedés idejének lerdviditéséhez ajanlott az akkumuldtort hasznalat elétt meleg helyen tarolni.

Akkumulatorszintek ellenérzése

Ha az akkumulator ki van kapcsolva, nyomja meg egyszer az akkumulatorszint-gombot, ekkor
az akkumulatorszint- jelzd LED-ek jelzik az aktudlis akkumuldtorszintet.

Gz 7 \ = Vs
‘ Ny
s
[
[ Aacsony

Az akkumulatorszint-jelzé kijelz6je megmutatja, hogy mennyi energia maradt. Ha az akkumulator ki
van kapcsolva, nyomja meg egyszer a bekapcsoldégombot, és az akkumuladtorszint-jelzé LED-ek jelzik
az aktualis akkumulatorszintet. Tovabbi informaciokat az alabbiakban talal.

Az akkumulatorszint-jelz6k az aktudlis akkumulatorszintet kistlés kdzben is jelzik. A jelzOket az
alabbiakban ismertetjuk.
= : LED vilagt. > : LED nemvildgit. =5 : LED villog.
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D-RTK

Bevezetés

A dron beépitett RTK-val rendelkezik, mely a fémszerkezetek magneses interferencidjanak ellenaliva
gondoskodik a stabil repulésrél. Még pontosabb helyzetmeghatarozas érhetd el a DJI D-RTK 2 precizids
GNSS mobilallomas hasznalataval.

RTK engedélyezése / letiltasa

Minden haszndlat el6tt ellendrizze, hogy a ,Drén RTK-t engedélyezte, és bedllitotta a megfeleld RTK
szolgdltatast (D-RTK 2 mobildllomas). A megtekintéshez és a bedllitdshoz Iépjen be a Kameranézet
>eee> RTK menUbe az alkalmazasban. Haszndlat utdn tiltsa le az RTK funkciot, kilonben a dron
megkulonboztetd adatok hidnyaban nem fog tudni felszallni.

A DJI D-RTK 2 mobilallomas hasznalata

1. Adrén és a mobildllomas parositdsanak elvégzéséhez, beleértve a bedllitdsokat is, olvassa el a D-RTK 2
mobildllomas felhasznaldi kézikonyvét.

2. Az alkalmazasban az RTK bedllitdsok oldalon valassza ki a ,D-RTK 2" RTK szolgaltatastipust, csatlakoztassa
a mobildllomast az utasitasok szerint, majd varja meg, amig a rendszer elkezdi keresni a miiholdakat. Az
RTK bedllitdsok oldalon a drén helyzetmeghatarozasanak statusza ,FIX"-ként jelenik meg a tablazatban,
ami jelzi, hogy a drdn felhasznalta a mobildllomastdl kapott megkulonbdztetd adatokat.

3. D-RTK 2 mobildllomas tartomanya: 12 km (CC / FCC), 6 km (SRRC / CE / MIC).

DJI AirSense

Az ADS-B add-vevével felszerelt repllégépek és helikopterek folyamatosan kozvetitik a repulési informaciokat,
beleértve a tartézkodasi helyet, a repllési ttvonalat, a sebességet és a magassdgot. A DJI AirSense ezeket ADS-B
adoé-vevével fedélzeti vevdn vagy interneten keresztll veszi. DJI AirSense-szel rendelkezd UAV-k a beépitett ADS-B
transzmitterrel felszerelt pilétaval rendelkez repulék (az 1090 ES és az UAT szabvany tamogatott) helyzeti, tajolasi és
sebességadatait is meg tudjak szerezni, képesek kiszamolni az Utkozés valds idejl kockazati szintjét, és
figyelmeztetést kildenek a felnasznalénak. A rendszer az Utkdzés lehetséges kockazatat a repulégép vagy helikopter
helyzetének 6sszehasonlitasaval elemzi, és idében figyelmeztetést kuld a pilétaknak a DJI Pilot alkalmazason keresztul.

A biztonsagos repulés érdekében a DJI AirSense tajékoztatja a felhasznalot a kozelben taldlhatd repllégépekrdl és
helikopterekrél. A rendszer nem irényitjia aktivan a drént a kozeledd replilégépek és helikopterek elkertlésére.
Mindig latétavolsagon belll repulion drénjaval, és legyen kérultekinté. Ha figyelmeztetést kap, csokkentse a
magassagot. Felhiviuk figyelmét, hogy a DJI AirSense-nek az aldbbi korlatai vannak:

1. Csak kimend ADS-B egységgel felszerelt repllégépek és helikopterek Uizeneteit képes fogadni, melyek az T090ES
(RTCA DO-260) vagy UAT (RTCA Do-282) szabvanyoknak megfelel6ek. A DJI eszkézok nem veszik a kapcsolédd
Uzeneteket, illetve nem kuldenek figyelmeztetéseket hibds vagy ADS-B addval egydltaldan nem felszerelt
repUlégépek és helikopterek szamara.

2. Ha akaddly vagy acélszerkezet van a DJI és a repul6gépek vagy a helikopterek kozott, a rendszer nem képes
fogadni a repulégépek és helikopterek ADS-B Uzeneteit, vagy figyelmeztetéseket kildeni. Folyamatosan figyelje
kdrnyezetét, és repuljon korultekintéen.

3. Ha a kornyezet akaddlyozza a DJI AirSense-t, el6fordulhat, hogy a figyelmeztetések kiildése késik. Folyamatosan
figyelje kornyezetét, és repuljon korultekintéen.
4. Ha a DJI drén nem tudja azonositani tartdzkodasi helyét, nem kdld figyelmeztetéseket.

5.Ha le van tiltva, vagy hibdsan konfigurdltuk, nem tud ADS-B Uzeneteket fogadni repullégépektdl és
helikopterektd|, és figyelmeztetéseket kildeni.
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Feltéve, hogy a DJI dron és a pildta taviranyitdja kozotti kapcsolat stabil, a rendszer a lehetséges Utkozés
megdllapitasa utan a dron és a repllégépek vagy helikopterek tavolsagatol fliggden sorozatos
figyelmeztetést kuld. Az Utkdzés elkerllése érdekében javasoljuk, hogy a pildta az elsd figyelmeztetés utan
azonnal csokkentse a magassagot, és szlkség esetén vélasszon mésik repuléitvonalat.

Afigyelmeztetések szintjei:

Az els6 (vagy legalacsonyabb) szint( figyelmeztetés a pildtaval rendelkezé repllé észlelésekor jelenik meg.
Minden észlelt 1égi jdrmU megjelenik az alkalmazésban (egyszerre legfeliebb 10). Kérjik, hogy a
repllésbiztonsag érdekében figyeljen erre.

A masodik (vagy kdzepes) szintd figyelmeztetés a pildtaval rendelkezé repllétdl két kilométerre jelenik meg.
Kérjuk, hogy a veszély elkertlése érdekében figyelien erre.

A harmadik (vagy legmagasabb) szintl figyelmeztetés a pildtaval rendelkezd repul6tdl egy kilométerre jelenik
meg. Kérjuk, azonnal térjen ki a pilétaval rendelkezd repUld eldl.

Kék: Elsé szintd figyelmeztetés Sarga: Mésodik szint( figyelmeztetés Piros: Harmadik szint( figyelmeztetés

Kiegészité portok

Az M300 RTK tetején és aljan szamos SDK kiegészitd port talalhato. Ezek a kiegészité portok lehetévé
teszik, hogy a fejleszték tobb lehetdséget és funkciot fedezzenek fel a dronnal. Tovabbi informacioért
latogasson el a https://developer.dji.com/ weboldalra.

Felllnézet Alulnézet

Q A M300 RTK harom PSDK port és egy OSDK port hasznalatat tamogatja. A PSDK port kilsé
aramkapacitasa 17,0V /13,6 V4 A. Az OSDK port kilsé daramkapacitasa 24 V 4 A. A négy
SDK port egydttes teljesitmény-hatarértéke 180 W.
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IP45-0s besorolas

Az M300 RTK laboratériumi kérilmények kozott az IEC60529 szabvanyok szerinti IP45-6s besorolast
ér el, amennyiben TB6O intelligens repulési akkumulatorral mikodik. Ez a védelmi besorolas azonban
nem dllandd, és hosszUtavu hasznalat mellett id6vel csdkkenhet.

« NE repUljon, ha a csapadék mennyisége meghaladja a 100 mm-t 24 ¢ra alatt.

« NE hajtsa be a karokat, ha esik az esé.

« Az akkumuldtorok behelyezése elétt gy6z6djon meg rola, hogy az akkumuldtorok portjai, az
akkumulatortartok portjai, az akkumuldtorok felllete és rekeszeik szarazak.

« Toltés el6tt ellendrizze, hogy az akkumulatorok portjain és fellletén semmiféle nedvesség nincs.

« Mieldtt elteszi a dront a hordtaskaba, gy6zddjon meg réla, hogy semmilyen folyadék nincs benne,
és dvatosan tordlje at egy szaraz torl6kenddvel.

« Ajotallas vizkarokra nem vonatkozik.

Az aldbbi korulmények kdzott a dron nem éri el az IP45-6s besorolast:

* Behajtott karok.

* Nem az M300 RTK TB60 intelligens repulési akkumulatorait hasznalja.

* A portok fedelét nem rogzitette megfeleléen.

* Az id6jarasallo felsd burkolat tomitése nem illeszkedik szilardan a felsé burkolathoz.

* Adrén barmely okbdl tonkrement, példaul eltorott a burkolata, ténkrement a vizallé ragasztas, stb.
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A taviranyito

Ebben a fejezetben bemutatjuk a
taviranyito tulajdonsagait, tobbek kozott
a dron és a taviranyitd mikodését.
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A taviranyité
Jellemzék

A DJI Smart Controller Enterprise (a tovabbiakban ,Smart Controller”) Ocusync Enterprise technoldgiaval
mUkodik, irdnyitani tudja a technoldgidt tdmogatd dront, és a dron kamerdjanak segitségével él6 HD kép
kdzvetitésére képes. Akar 15 km-es (9,32 mérfoldes) tavolsagig képes kdzvetiteni a képadatokat, és szamos
drén-és gimbaliranyitasi lenetéséggel, valamint néhany személyre szabhaté gombbal is rendelkezik. *

A beépitett 5,5 inches, nagy fényerejli 1000 cd/m?es képernyd feloontasa 1920x1080 pixel, és egy szamos
funkcidt kindlé Android rendszer fut rajta, mint példéul a Bluetooth és a GNSS. A rugalmasabb felhasznalas
érdekében a Wi-Fi kapcsolat tdmogatasan kivil mas mobileszkdzokkel is kompatibilis. A Smart Controller
maximalis Uzemideje a beépitett akkumulatorral 2,5 éra. A maximalis Uzemidd 4,5 drara novelhetd a WB37
intelligens akkumulatorral. **

* A Smart Controller szabad, elektromagneses interferenciatél mentes terepen képes elérni a maximalis atviteli
tavolsagot (FCC) kb. 120 méteres (400 lab) magassagon. Az Uzemeltetési kdrnyezetben eléforduld interferencia
miatt a tényleges maximalis atviteli tvolsag a fenti értéknél kevesebb lehet, és a tényleges érték az interferencia
mértekétdl figgéen ingadozhat.

** A maximdlis Uzemiddre vonatkozd becslést laboratériumi kortimeények kozott, szobahémérsékleten végezték,
csak irdnyadd jellegd. Ha a Smart Controller mas eszkdzoket is drammal lat el, a mikodési id6 csokken.

* Megfelel6ségi szabvanyok: A taviranyitd megfelel a helyi torvényeknek és szabalyozasoknak.
» Botkormany méd: Az iranyitas 1-es, 2-es vagy egyéni modba allithato.

/N\ Az atviteli interferencia elkertlése érdekében ne hasznéljon hdromnal tobb drént ugyanazon
a tertleten (nagyjabdl egy futballpdlya méretének megfeleld tertleten).

A taviranyité el6készitése
Toltés
A taviranyité feltoltése

A Smart Controller feltéltése kikapcsolt dllapotban (ha a gyari USB toltét hasznaljuk
szobahdmérsékleten) korulbeldl 2 6ra 15 percig tart.

/N« Kérjuk, hogy a Smart Controllert a gyari USB toltével toltse fel. Ha nem all rendelkezésre
a gyari USB tolté, FCC / CE tanusitvannyal rendelkez6 12 V / 2 A-s USB haldzati adapter
hasznalata javasolt.

« Kérjuk, hogy a tulzott kisulés elkertlése érdekében legalabb haromhavonta toltse fel az
akkumulatort - hosszabb tarolds esetén az akkumulator lemerdl.
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Kulsé akkumulator
1. Dugja be az akkumulatorallomast a csatlakozdaljzatba (100-120 VAC, 50-60 Hz / 220-240 VAC, 50-60 Hz).
2. Az akkumulatorallomas bekapcsolasahoz nyomja meg egyszer a bekapcsolégombot.

3. Atoltés megkezdéséhez helyezze az akkumulatorokat az akkumulatorportokba. Az akkumulatorallomas
elészor a legnagyobb maradék toltottségli akkumuldtort tolti fel.

Csatlakozdaljzat

A WB37 intelligens akkumulator régzitése

@ Tartsa nyomva az akkumulator-kioldé gombot.

@ Helyezze az intelligens akkumulatort az akkumulatorrekeszbe. Gy¢z6djon meg réla, hogy az
akkumulator alja illeszkedik a rekeszben lévé jeldléshez.

@ Nyomija lefelé az akkumulatort.

L= Azintelligens akkumuldtor eltdvolitdsahoz tartsa nyomva az akkumulator-kioldé gombot,
majd nyomja az akkumulatort felfelé.

A 4G dongle és a SIM kartya rogzitése

/N\ « Csaka Dl dltal jovahagyott dongle-t haszndlja.
« Adongle és a SIM kartya segitségével a Smart Controller 4G haldézatot ér el. Ugyeljen
ezek megfelel telepitésére, kilonben a halozat nem lesz elérhetd.
* Adongle és a SIM kartya nem tartozék.
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Tavolitsa el a dongle-rekesz fedelét.

Helyezze a SIM kartyat a dongle-ba, azt pedig az USB portba.

Tegye vissza a fedelet a helyére.

Az antennak megigazitasa

Emelje fel, és igazitsa meg az antennakat. A Smart Controller jeler6sségét
az antennak pozicidja befolyasolja. A Smart Controller és a dron kozott
kapcsolat teljesitménye akkor a legjobb, ha az antenndk és a Smart

Controller hatulja altal bezart sz6g 80° vagy 180°.

Egyéb mobileszkdz6k telepitése
Egyéb mobileszkoz (pl. iPhone, iPad) esetén a képernydtarté-konzolra és egy megfeleld USB kabelre
van szukség.*

A képernyétarté-konzol rogzitése

* Tamogatas késébb
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A mobileszkoz rogzitése

Gy&z6djon meg rola, hogy Rogzitse a Atengely szorossagat
a B rész nyitva van. Kosse tartékonzolt. egy pénzérme vagy a
aBrészt az Arészhez. mellékelt csavarhizé

segitségével igazitsa meg.

Nyomja meg a gombot
a rogzité kinyitdsahoz.

Helyezze el
mobileszkdzét, majd
igazitsa meg a rogzitét.

USB kébellel csatlakoz-

tassa mobileszkozét.

A botkormanyok régzitése
A botkormanyokat az alabbi lépések szerint rogzitse a taviranyitéhoz.

Emelie meg az antenndkat Tavolitsa el a botkormanyokat Forgassa el a
botkormanyok régzitéséhez

Q A botkormanyokat a taviranyito hatuljan kialakitott tartérekeszben tarolhatja.
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A taviranyité miikodése
Az akkumulatorszint ellendrzése és bekapcsolas
A belsé akkumulator szintjének ellenérzése
A belsé akkumulator szintjét az akkumulatorszintjelzd LED-ekkel ellenérizheti. Az ellendrzéshez
kikapcsolt allapotban nyomja meg egyszer a bekapcsolégombot.

Nyomja meg egyszer a bekapcsoldgombot, majd nyomja meg ismét, és néhany
masodpercig tartsa lenyomva a Smart Controller be-és kikapcsolasahoz.

/\ A belsé akkumulatort valamennyire akkor is fel kell télteni, ha a kiils6 WB37 intelligens
akkumulatort hasznalja. Maskulonben a Smart Controller-t nem lehet bekapcsolni.

A kuilsé akkumulator szintjének ellenérzése
1. maod: nyomja meg a kulsé akkumulator gombjat, ekkor az akkumulatorszintet a LED lampak jelzik.

= Alacsony
=

""""" e
o Magas

Qs

2. mad: Ellendrizze, hany szazalék az akkumulatorszint a taviranyitd féoldalan az allapotsorban.

A toltés és kisutés leirasa

Toltés

a. A taviranyité nincs aktivalva, a belsd akkumulator csak 60%-0s akkumulatorszintet tud elérni,
aktivalast kovetéen pedig 100%-ot.

b. A taviranyito belsé akkumulatora jelenleg csak a gyari toltd és a kulsé akkumulator (WB37) altali
toltést tamogatja.

€. Ha a kulsé akkumulatort kulon toltésre hasznaljuk, a belsé akkumuldtor 50%-ig tolthetd fel.

d. Ha a mukodési hémérséklet valtozik, a toltés sebessége eltérhet.
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Kisttés

a. Ha a toltét és a kulsé akkumulatort egyidejlleg csatlakoztatja, a toltd a taviranyitdt latja el arammal.

b. Ha csak a kulsé akkumulatort csatlakoztatja, a kilsé akkumulator a taviranyitot latja el arammal. Ha
azonban a kuls¢ akkumulator lemertl, a belsé akkumulator biztosftja az dramellatast.

Parositas

Ha a Smart Controllert a drénnal egyditt vasarolta, akkor a taviranyitot mar parositottak a drénnal, és a dron
és a taviranyitd aktivalasukat kovetéen rogton haszndlhatdak. Ha a Smart Controllert és a drént kulon
vasarolta, akkor a taviranyito és a dron parositasahoz kdvesse az alabbi lépéseket.

-

. médszer: a Smart Controller gombjaival

. Kapcsolja be a taviranyitét és a dront.

Nyomja meg egyszerre a C1, C2 személyre szabhaté gombokat és a felvétel gombot. Az dllapotjelzd LED
kéken felvillan, és a taviranyito kétszer sipol, ezzel jelezve, hogy a parositas elkezd8dott.

Nyormja meg a parosftds gombot a drénon. A taviranyité allapotjelzd LED-je folyamatos zéldre valt, ha a
parositas sikeres volt.

N —

w

2. médszer: a DJI Pilottal
. Kapcsolja be a taviranyitdt és a dront. Koppintson a ,Pilot"-ra a féoldalon és lépjen be DI fiokjaba.

A parositas elinditdsahoz koppintson a ,Belépés az eszkdzbe” menlre, valassza ki a ,Csatlakozas a
dronhoz't, és kovesse az utasitasokat.

Vélassza ki a ,Belépés a kameranézetbe” menut, és koppintson a &l jelre kameranézetben. Gorgessen
le, koppintson a , Taviranyito parositasa’™ra, majd okézza le a megerdsitéshez.

4. Az &llapotjelz6 LED kéken felvillan, és a téviranyitd kétszer sipol, ezzel jelezve, hogy a parosttas elkezd8dott.
Nyomja meg a parositds gombot a drénon. A taviranyito allapotjelz6 LED-je folyamatos z6ldre valt, ha a
parosftas sikeres volt.

N —

w

v

3. mddszer: a Gyorsbedllitdsok hasznalataval

N

. Kapcsolja be a taviranyitdt és a dront.

N

A gyorsbeallitasok megnyitasahoz simitson fentrdl lefelé a képernydn. Koppintson a 2 jelre a parositas
elinditasahoz.

3. Az dllapotjelz6 LED kéken felvillan, és a taviranyitd kétszer sipol, ezzel jelezve, hogy a parositas elkezd8dott.

4. Nyomja meg a parosftas gombot a dronon. A tavirdnyitd allapotjelzé LED-je folyamatos zoldre valt, ha a
parosftas sikeres volt.

Q « Gy6z&djon meg rola, hogy parositas kdzben a taviranyito legfeliebb 0,5 méterre (1,6 Iab) van a drontdl.
* Gy6z6djon meg rola, hogy a taviranyito csatlakozott az internetre, mikor DJI fiokjaba belép.
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A drén mikodtetése

A drén irdnyitasa

Ebbdl a fejezetbdl megtudhatja, hogy lehet a dron tajolasat a taviranyitd segitségével iranyitani.
Az iranyitas 1-es, 2-es, 3-as vagy egyeni modba allithato.

1-es mod Bal oldali botkormany Elére Jobb oldali botkormdny
E
i i
® | ® ) —7
\ 4 ¥ . ]
Le

Hatra

G (42

Forditsa balra  Forditsa jobbra

Qe V<:‘ »

Jobbra

2-es mod
Bal oldali botkormany i Jobb oldali botkormany Core
FEL i G
& 1 7
M | 1
i HH”V'?
@ )  Kew) G »
Forditsa ba Forditsa jobbra : sara Jobbra
3-as méd

Bal oldali botkormany

¢
®

¥

Jobb oldali botkormany
%F
i
® _—
¥ !
Le

o) 1))

Forditsa balra  Forditsa jobbra

El6re

&

fatra

GCow) 4 | »

Balra Jobbra

1

A botkormany alapértelmezett bedllitdsa a 2-es mad.

Botkormany semleges/kdzéppontban: A botkormanyok kozépre vannak allitva.
A botkormany mozgatasa: A botkormanyok el vannak tolva k6zépsé allasbol.

46 © 2020 DJI Minden jog fenntartva



MATRICE 300 RTK Felhasznaloi kézikonyv

Taviranyité
(2-es Dron Megjegyzések
mad)
A bal oldali botkormany felfelé és lefelé
Bal oldali mozgatasaval a dron magassagat valtoztathatja.

o
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3
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>

=<

o>

«

FEL

Emelkedéshez felfelé, stillyedéshez lefelé tolja a kart.
Ha mindkét botkormany kdzépen van, a dron egy
helyben lebeg. A drén anndl gyorsabban valtoztatja
magassagat, minél messzebbre tolja a kart a
kozéps6 allastol. A magassag hirtelen és varatlan
valtozasanak elkertlése érdekében mindig finoman
mozditsa a kart.

o

>

Forditsa

balra Forditsa jobbra

A Dbal oldali botkormany jobbra vagy balra
mozditasaval a dron  oldalkormanylapjat - és
fordulasat iranyithatja. A kart balra mozditva a drén
az dramutatd jarasaval  ellentétesen, jobbra
mozditva az dramutatd jarasaval megegyezden
fordul. Ha a kart kézépre éllitjuk, a drén tartja az
aktudlis tdjolast. A dron annal gyorsabban fordul,
minél messzebbre tolja a kart a kdzéps6 allastol.

8'g
=
@) 5o
o
el
S5y

<

A jobb oldali botkormany felfelé és lefelé mozgatésaval
a drén elére és hatra bolintasat valtoztathatja. Felfelé
repUléshez felfelé, lefelé replléshez lefelé tolja a kart.
Ha a botkormany kdzépen van, a dron egy helyben
lebeg. Nagyobb szdgben torténd és gyorsabb
repUléshez tolja tavolabb a kart a kozépsd allastol.

i
®
\ 4

&

Balra

»

Jobbra

A jobb oldali botkormany jobbra vagy balra mozditasaval a
dron jobbra és balra délését valtoztathatja. Balra d6léshez
balra, jobbra déléshez jobbra tolja a kart. Ha a botkormdny
kozépen van, a dron egy helyben lebeg. Nagyobb
d6léssz6ghtz és gyorsabb repuiléshez tolja tavolabb a kart
a kozépsé allastol.

/A\ « Amagneses interferencia behatésanak elkertlése érdekében a tavirdnyitot tartsa tavol
magneses anyagoktol.
« Asérllések elkertlése érdekében javasoljuk, hogy szallitdshoz vagy térolashoz tavolitsa el

a botkormanyokat, és tegye Oket a taviranyitd hatuljan kialakitott tartorekeszbe.
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Repiilési méd kapcsolé
Arepulési moéd kivdlasztdsahoz hasznalja a kapcsoldt. T-, P- és S-mddok kozul valaszthat.

Pozici6 Repulési méd

CEE) @ C%D P llas P P-mad (Helyzetmeghatérozas)
\ Jl Cé%) S allas S S-mad (Sport)

T-mdd (Tripod): a dron GNSS és vizudlis rendszer segitségével hatarozza meg helyzetét, stabilizal és
kikerUli az akadalyokat. Ebben a repilési médban a maximalis sebesség 25,2 km/h-ra (15,7
mérfold/dra) van korlatozva. A zokkendmentesebb és pontosabban iranyitott mozgds érdekében a
botkormanyok érzékenysége is alacsonyabb.

P-mdd (Helyzetmeghatarozas): A P-mod mikddése erés GNSS jel esetén a legjobb. A drén a GNSS,
a vizudlis rendszer és az infravoros érzékeld rendszer segitségével stabilizélja magat, kikerdli az
akadélyokat, és koveti a mozgo targyakat.Ebben a modban elérhetéek a haladd funkciok, mint a
TapFly és az ActiveTrack.

S-mad (Sport): A dron kezelési hatékonysagat a dron mandverezhetéségének noveléséhez optimalizdlja. Ne feledje,
hogy a vizudlis rendszerek ebben a médban nem mUikédnek.

A repulési mod kapcsold poziciojatél figgetlentl a dron alapértelmezetten P-madban indul. A repulési méd
modositasahoz lépjen be a DJI Pilot ,Kameranézet” mentbe, koppintson a $@ jelre, és engedélyezze a
"Tobbféle repulési méd"-ot. Ezutan allitsa a kapcsoldt a P-hez, majd az S-hez vagy a T-hez a repUlési
modok kozotti valtashoz.

RTH gomb

Az hazatérés (RTH) megkezdéséhez tartsa lenyomva az RTH gombot,

ekkor a dron visszatér az utoljara rogzitett kiindulasi ponthoz. Az RTH

megszakitasahoz, és a dron iranyitdsanak visszavételéhez nyomja meg C(an) @
ismét a gombot. Bévebb informéciét olvashat az RTH-rél a dron
felhasznaldi kézikonyvének Hazatérés c. fejezetében. J

Q Haladd kettds felhasznaldi tzemmaodban a repulést nem vezérld taviranyiton az RTH funkcio
elinditasa vagy ledllitasa ezzel a gombbal nem lehetséges.

Személyre szabhaté gombok

AC1, 2 és az 5D gomb funkcidjat a DI Pilot-ban allithatja be. Az alapértelmezett konfiguracié az alabbi:
C1: Gimbal visszaallitasa kdzépre.
C2: A kameranézet valtasa a kulonbodzd kamerak kozott.
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Optimalis atviteli zéna
Probdlja a dront az optimdlis atviteli zénaban tartani. Ha gyenge a jel, igazitson az antennakon,
vagy repuljon kozelebb a drénnal.

Gy6z8djon meg rola, hogy az antennakat a dron iranyaba forditotta. A Smart Controller és a drén
kozotti kapcsolat teljesitménye akkor a legjobb, ha az antennak és a taviranyité hatulja altal bezart
sz6g 80° vagy 180°.

Felhivjuk figyelmét, hogy a fenti abrakon lathato tavolsag nem adja vissza a felhasznald és a dron
kozti tényleges tavolsagot, és csupan iranyadd jellegy.

A - Ne hasznaljon olyan vezetéknélkuli eszkdzoket, melyek a Smart Controller-ével azonos
frekvenciasavokat hasznalnak.
* Eles haszndlat soran a DJI Pilot alkalmazas figyelmeztetést kiild, ha az atviteli jel gyenge.
Kérjuk, hogy ebben az esetben igazitson az antennakon, hogy a drén ismét az optimalis
atviteli tartomanyba keraljon.

A kamera mikédtetése
Készftsen videdkat és fényképeket a tavirdnyiton taldlhatd Fokusz / Exponald gombbal és a videdfelvétel gombbal.

1. Fékusz / Expondld gomb
Fénykép készitéséhez nyomja meg. Ha be van kapcsolva a sorozat mad, folyamatos nyomvatartassal tobb
fényképet készithet. Az exponalasi modot a DI Pilot alkalmazasban allithatja be.

2. Felvétel gomb
Videdfelvétel inditdsahoz nyomja meg egyszer a gombot, a ledllitdshoz nyomja meg Ujra.

A gimbal mikodtetése

A gimbal délésének és pasztazasanak bedllitdsdhoz hasznalja a bal és a jobb oldali tarcsat.

A bal oldali tércsa a gimbal délését szabalyozza. Forditsa a
tarcsat jobbra, hogy a gimbal felfelé, és balra, hogy a gimbal
== lefelé forduljon. Ha a tdrcsat nem mozditjuk, a kamera
megtartja helyzetét.

49



MATRICE 300 RTK Felhasznaloi kézikényv

A jobb oldali tarcsa a gimbal pasztazasat szabalyozza. Forditsa a
tarcsat jobbra, hogy a gimbal az dramutatd jarasaval megegyezden,
L4 és balra, hogy az éramutatd jarasaval ellenkezéen forduljon. Ha a
tarcsat nem mozditjuk, a kamera megtartja helyzetét.

Haladé kettds felhasznaléi Gzemmod

Bevezetés

Az M300 RTK lehet6vé teszi a haladd kettés felhasznaloi Uzemmaodot, igy két tavirdnyitd csatlakozhat
ugyanahhoz a drénhoz. Ebben az Uzemmaddban a két taviranyitdnak nincs elére eldontott szerepe,
ugyanolyan prioritast élveznek. Hasznalat kozben a két kezel6 igényeik szerint verseng az
iranyitasért, és eldonti, melyik fedélzeti eszkéz - példaul a dron, gimbal, vagy kamera -
mUkodtethetd az adott pillanatban. fgy a hasznélat sokkal rugalmasabb.

Kétféle iranyitas lehetséges, beleértve a dron repllésének iranyitasat és a gimbal iranyitasat.
A dron repulését iranyitd tavirdnyitd a dron tdjolasat szabdlyozza. A gimbalt vezérl6 taviranyitd
a gimbal mozgasat és a kamera mikodését szabalyozza.

A haladé kett6s felhasznal6i izemméd konfiguralasa
Hasznalat el6tt az A és a B taviranyitot kulon-kulon parositani kell. Enhez kdvesse az alabbi lépéseket:

A taviranyitd parositasa

1.Inditsa el a DJI Pilot alkalmazast.

2. Lépjen a ,Kamera" menube és koppintson a &l jelre. A tavirdnyitd parositasra kész.

3. Jeldlje ki a taviranyitdt a haladd kettds felhasznaldi tzemmad lenyild listdjaban mint A vagy B
taviranyito. Koppintson a felugroé ablakra a parositas megerdsitéséhez.

A haladé kett6s felhasznéloi izemméd hasznalata

1.Gy6z8djon meg réla, hogy parositotta és csatlakoztatta a két taviranyitét a drénhoz.
Alapértelmezetten az elséként csatlakoztatott taviranyitd szabalyozza az 6sszes eszkozt, beleértve
a dront, a gimbalt és a kamerat, mig a masodik egyik eszkdzt sem szabalyozza.

2.Az eszkozt szabalyozo taviranyitén a botkormany, a gimbaltércsa, a gombkombinaciok és a Ul ikon
hasznalhatdk az eszkoz iranyitasara, ami megegyezik az egy taviranyités hasznalattal. Az eszkozt
mashogy nem lehet iranyitani. Az eszkdzt szabdlyozni nem képes tavirdnyitd az eszkdz
kameranézetére tud valtani. Csak a dron tdjolasat iranyitod taviranyitd kezdeményezheti vagy
szakithatja meg a hazatérési (RTH) folyamatot.

3. A felhasznaldk manudlisan vehetik dt az eszkdzok irdnyitasat. El@szor valtson az iranyitani kivant
eszkdz kameranézetére. A dron repulésének irdnyitdsahoz kapcsoljon az FPV  kapcsold
kameranézetére. Ezutdn koppintson az iranyftas ikonra balra fent. A 4 tengelyd drén ikon a
dron repulésének iranyitasat jelzi, a kamera ikon pedig a gimbalét.
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4. Ha a felhaszndlonal van a drén repdlésének irdnyitdsa, zdrolhatja az iranyitdst az FPV
kamera kamera oldalan talalhato ,Iranyitas zarolasa” ikon nyomvatartasaval.

5. Ha a tavirdnyitd csak a gimbalt szabdlyozza, haszndlhatdak a botkormanyok. Ha a felhasznéld a
dron repulését és a gimbalt is iranyitja, akkor a botkormanyokkal a dron tdjolasat, a
gimbaltarcsaval pedig a gimbalt szabalyozhatja.

6. Két taviranyitds Uzemmodban az iranyitas valtdsara van szikség, ha az egyik taviranyitd
kapcsolata megszakad a drénnal. Ha a gimbal irdnyitasa a jelet elvesztd taviranyitonal volt, akkor
az automatikusan a csatlakoztatott taviranyitohoz kertl. Ha a jelet elveszté taviranyitd a dron
repulését vezérelte, a csatlakoztatott taviranyito figyelmeztetéseket kap az atvételrdl, és a kezeld
eldontheti, hogy atveszi az iranyitast vagy nem. Ha nem, vagy a megadott id6én belul nincs valasz,
elindul egy biztonsagi folyamat.

7. Ha a jelet elvesztd taviranyitd mikodés kdzben Ujracsatlakozik a dronhoz, alapértelmezetten egy
eszkozt sem irdnyit. A kezel6k igényeiknek megfelel6en versenghetnek az irdnyitasért.

8.A gimbal és a kamera beallitasai csak azon a taviranyiton elérhetdek, amelyik ezeket vezérli.

9.Az olyan funkcidk, mint példaul letoltés és visszajatszas a gimbalrdl és a kamerardl, csak azon a
tavirdnyiton elérhetéek, amelyik ezeket vezérli.

10. Rendszerint mindkét taviranyitd konfigurdlhatja a repulésiranyitdt, a vizudlis rendszert, a
videdatvitelt és az intelligens repulési akkumulatort. Ha azonban a drén repulésének irdnyitasat
zaroltak, ezeket a konfiguraciokat csak a dron repulését szabalyzo taviranyiton lehet elvégezni.

11. Mindkét taviranyitd végezhet olyan miveleteket, melyek a reptlést nem befolyasoljak.

12. A B tavirdnyiton nem elérhetd a kildetés feltoltése és a repulési kildetés.

13. Az A tavirdnyitén a drénhoz, gimbalhoz és kamerahoz vald kapcsolddas soran egykulcsos
frissités lehetséges. A B taviranyiton csak a tavirdnyito frissitése lehetséges.

14. A Pilot alkalmazas napldfdjljainak feltdltése: a dron és a tavirdnyitd napldfajliainak feltdltése az A
taviranyftéval lehetséges, mig a B taviranyitdval csak a B taviranyito napldfajliainak feltdltésére van
lehetéség.

15. Arepulési korldtozasok adatbazisanak frissitése a B taviranyftéval nem tamogatott.

A videdatvitel jellemz6i

A Matrice 300 RTK dron Ocusync Enterprise technoldgiaval rendelkezik, igy akar harom 1080p
felbontasu vided atvitelére képes, és mind az egy, mind a két taviranyitdés lUzemmadot tdmogatja.
1. Egy taviranyitds tzemmaod: két 1080p felbontasu video atvitele lehetséges.

2. Két taviranyitos Uzemmad: akar harom 1080p felbontasu video atvitele lehetséges, és mindegyik
taviranyito kivalaszthatja, hogy melyik két videdatvitel jelenjen meg.

/N\ Az étviteli felbontds a kilonbozé hasznos terhek kimeneti képességétdl figg, csak
irdnyadokent:
o Zenmuse H20 / H20T: 1080p
« FPV kamera: 960p
o Zenmuse Z30: 720p
o Zenmuse XT S: 640p
o Zenmuse XT2: 720p
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Kijelz6 interfész

F6oldal

A Smart Controller bekapcsolasakor a képernyén a féoldal jelenik meg.

—_

. DJI Smart Controller b&vit6készlet csatlakozasi statusza
A DJI Smart Controller bévitékészlet csatlakoztatasakor jelenik meg.

2. Akkumulatorszint

A taviranyito belsd és kulsé akkumulatorszintjét jeleniti meg.

.1dé
A helyi idét mutatja.
DJI Pilot

Koppintassal Iépjen be a DJI Pilotba. Ha a taviranyitd parositva van a dronhoz, a gomb kék. A
felnasznald a kameranézetet koppintassal nyithatja meg, miutan belépett DJI fiokjaba.

. Galéria

Koppintassal megnézheti a tarolt képeket és videokat.

. Alkalmazéskdzpont

Koppintassal megnézheti az 6sszes alkalmazast, beleértve a GEO zonat, a DI Pilotot, a bedllitasokat, a
fajlkezel6t, és barmely kilsé alkalmazast, amelyet a felnasznalok letoltottek és telepitettek. Bévebb
informacidt az Alkalmazaskozpont cimUi fejezetben talal.

Q A taviranyiton az 5D gomb, a botkormanyok vagy a képernyé megérintésével navigalhat. Ha

kivalasztott valamit, az 5D gomb megnyomasaval vagy a képernyd megérintésével hagyhatja
jova. Bévebb informaciét a Botkormany navigacio c. fejezetben talal.
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Alkalmazaskozpont
A (=) jelre koppintva az alkalmazéskézpontba 1ép. Itt megtaldlja az alapértelmezett rendszer- és a letoltétt killsé
alkalmazasokat. A £ jelre koppintva a Rendszerbedllitdsokat és a GEO zondt érheti el.

Az Alkalmazaskozpont valtoztatdsanak jogat fenntartjuk
Egy alkalmazas dthelyezéséhez tartsa rajta ujjat, és hizza el a kivant helyre. Alkalmazas torléséhez ujjat rajta
tartva hizza azt az oldal tetejére. Felhivjuk figyelmét, hogy a gyari rendszeralkalmazasokat nem lehet toroini.
A RepUilési korlatozasinfok mendben a vonatkozd repulési korltozasi informaciokat taldlja.
A Tippek menuben az alapszintl funkcidkrdl, 1égi fényképek készitésérdl, megtekintési és megosztasi
lehet8ségekrdl talal hasznos tippeket.
Videdit, fotoit, fajljait és az SD kartyat a Fajlkezeldben kezelheti.

A rendszer a Lightning bongészét hasznalja.
A Bedlitasok menuben konfigurdlhatia a bedllitdsokat, példdul a gombkombindcidkat, a
botkormany-navigaciot, a datumot és az iddt, a nyelveket, a Wi-Fi-t és a Bluetooth-t.

Atavirdnyiton a DJI Pilot alkalmazas fut.

Koppintson az Utmutaté az elsé Iépésekhez mentire, ha a vonatkozd kézikdnyveket szeretné elolvasni.

/N ADJI nem véllal felelésséget a kilsé alkalmazasok biztonsagos hasznélataért vagy azok
kompatibilitdsanak tamogatasaért. Ha egy kuls¢ alkalmazas rontja a Smart Controller
teljesitményét, torolje az alkalmazast, vagy allitsa vissza a Smart Controller a gyari
bedllitasait. Ezt a Beallitasok alatt a Gyari adatok visszaallitasdval teheti meg.
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Gyorsbeallitasok
A Gyorsbedllitasok megnyitdsahoz simitson a képernydn fentrdl lefelé.

litdsok valtoztatédsanak jogat fenntartjuk

1 Az adott funkcié engedélyezéséhez vagy letiltasahoz koppintson az ikonjara. Tartsa ujjat az
ikonon, ha a funkcié beallitasait szeretné elérni (ha elérhetd).
= AWi-Fi be-és kikapcsoldsa. A bedlitdsokhoz, Wi-Fi hdlézat hozzaadaséhoz vagy csatlakozashoz tartsa nyomva.
@ : Az SRE mdd be-és kikapcsoldsa. A bedllitasokhoz és az SRE mad kivalasztésahoz tartsa nyomva.

% :ABluetooth be-és kikapcsoldsa. A bedllitdsokhoz és a kizeli Bluetooth eszkézékhoz vald kapcsolédashoz
tartsa nyomva.

@ A HDMI kapcsolat be-és kikapcsoldsa. A bedllitdsokhoz és a HDMI felbontés, az
elforgatas, a kimeneti mod és a zoom beadllitasahoz tartsa nyomva.

= Atdvirdnyité pérosftsa a drénnal.
g1 [ USBkils® eszkoz Gzemmadd és USB adatexport Uzemmad kozotti valtas.
Mobileszkdzdket USB kuls¢ eszkdz Uzemmddban tud csatlakoztatni.

A frissités és az adatexport akkor lehetséges, ha a taviranyitd USB adatexport Uzemmaddban
csatlakozik egy szamitégéphez.

B3 : Képernysfotd készitése.
B¢ Felvétel inditdsa a képernyérél. Felvétel kozben a képernyén a felvétel idétartama jelenik
meg. Koppintson a Stopra a ledllitashoz.

B : Koppintassal vagy nyomva tartassal a gombkombinaciokat ellenérizheti.
20 Anemrégiben hasznalt alkalmazésok megtekintése.
2 Afényerd bedllitasa

HUzza a csUszkét a fényerd bedllitdsdhoz. Az £¥ ikon automata fényerét jelent. Koppintson, vagy hizza
el a csUszkat, és az ikon €} ikonra valtozik, ekkor a fényerd beallitasa manualis.

3 Ahangeré beéllitasa
A hangerd bedllitdsahoz hizza a csiszkat. A J@ jelre koppintva lenémithatja a hangot.

4 Rendszerbeallitdsok
£ : Koppintson vagy tartsa nyomva a megnyitashoz.
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5 Féoldal
A Koppintassal visszatérhet a féoldalra.
6 Ertesitések

0  Koppintdssal a rendszerértesitéseket tekintheti meg.

Q « Az SRE (napfényben is olvashato) segitségével a felhasznald egyltt vagy kilon-kdlon
kiemelheti a kép fényes vagy drnyékos részeit. Igy a felhasznalé erds napfényben
tisztabban lathatja a képernyé bizonyos részeit.

« A Gyorsbeallitasok tartalma fligg a parositott drontipustol és a Smart Controller firmware
verziojatol.

Botkormany-navigacié

Koppintson a Botkormany-navigaciora a Beallitdsokban. A felnasznalo be-és kikapcsolhatja a
botkormanyok és az 5D gomb mUikodését a taviranyiton.

Botkormanyok: a navigalashoz mozgassa felfelé, lefelé, jobbra vagy balra. A botkormanyokkal nem
lehet leokézni, ha kivalasztott valamit.

5D gomb: a navigalashoz mozgassa felfelé, lefelé, jobbra vagy balra. Nyomja meg, ha szeretné
megerdsiteni, amit kivalasztott.

/N« Mivel a botkormanyok és az 5D gomb nem feltétlentl kompatibilisek a kilsé alkalmazasokkal,
javasoljuk, hogy kiils¢ alkalmazas hasznalata kozben az érintéképernyén navigaljon.
« Abotkormany-navigacié nem elérheté ha a taviranyitdt parositotta a drénnal, akkor sem,
ha el8z6leg bekapcsolta.

Az allapotjelzd LED-ek és az akkumulatorszint-jelz6k leirasa

N
Allapotjelzé LED- - - «[ -8  ® ® B B- |- - - Akkumulatorszint-jelz6k

J

Az akkumulatorszint-jelz6k a taviranyitd akkumulatorszintjét mutatjak. Az dllapotjelzd LED a
parositas dllapotat, illetve a botkormanyra, az alacsony akkumulatorszintre és a magas
hémérsékletre vonatkozo figyelmeztetéseket jelenit meg.

Allapotjelz6 LED Jellemzék
Folyamatosan piros A taviranyito nincs parositva drénnal.
Folyamatosan zdld A tavirdnyité parositva van egy drénnal.
Kéken villog Ataviranyito és a dron parositasa folyamatban van.
Pirosan villog A taviranyitd hémérséklete tul magas.
Sarganvillog A taviranyité akkumulatorszintje alacsony.
Ciankékenvillog A botkorményok nincsenek kozépen.
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Akkumulatorszint-jelz6k Akkumulétorszint
@ @ 75%~100%
@ @
@ O
O O

50%~75%
25%~50%

0000
OO0 @

0%~25%

A Smart Controller figyelmeztet6 hangjai

Ha bizonyos helyzetekben szukséges a felhasznalo figyelmeztetése, a Smart Controller rezgéssel és/
vagy sipolassal jelez. Ha sipol a taviranyitd, és zold az allapotjelzé LED, a hiba a drént vagy a repulési
statuszt érintheti, ekkor a DJI Pilotban figyelmeztetés jelenik meg. Ha a hiba a Smart Controllert érinti,
a figyelmeztetés vagy riasztas a taviranyito képernydjén jelenik meg.

A sipolds letiltdséhoz kapcsolja be a taviranyitdt, Iépjen a ,Hangok” mentbe a Bedllitdsokban, és
kapcsolja ki az ,Ertesitési hangok'-at.

/N\ Bizonyos értesitéseket és figyelmeztetési hangokat nem lehet kikapcsolni, mint példaul a
parositas, a magas hémérséklet vagy az alacsony akkumulatorszint miatti riasztas, a botkormany
mUkodési modjanak modositasa, az inditasi dntesztre vonatkozd riasztas, stb.

Firmware frissités

A DJI Assistant 2-vel

1. Gy6z6djon meg rola, hogy kikapcsolta a taviranyitot, majd kétportos USB-A kabellel csatlakoztassa
a taviranyitot a szamitogéphez.

2. Kapcsolja be a tavirdnyitét, majd a ggjelre koppintva inditsa el az USB export maodot.

3. Inditsa el a DJI Assistant 2-t és lépjen be DJI fiokjaval.

4. Kattintson a DJI Smart Controller Enterprise ikonra, majd a ,Firmware frissités"-re.

5. Valassza ki és hagyja jova a frissiteni kivant firmware-verziot.

6. A DJI Assistant 2 automatikusan letolti és frissiti a firmware-t.

7. Frissités utan a taviranyito Ujraindul.

A DJI Pilot alkalmazassal
1. Kapcsolja be a taviranyitot, és gy6z6djon meg rola, hogy mikodik az internetkapcsolat.

2. Inditsa el a DJI Pilotot, majd koppintassal lépjen a frissitési oldalra, ha az alkalmazas jelzi, hogy van
Uj firmware frissités.

3. A DJI Pilot automatikusan letolti és frissiti a firmware-t.

4. Frissités utan a taviranyité Ujraindul.

A\« Frissités elétt ellendrizze, hogy az tavirdnyitd toltése legaldbb 20% legyen.
« Haa DJI Assistant 2-vel végzi el a frissitést, NE hizza ki az USB kabelt frissités kdzben.
« Afrissités kb.15 percig tart. Gy6zodjon meg réla, hogy a frissités sordn a taviranyitd
és a szamitdgép csatlakoztatva van az internetre.
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Gombkombinacidk
Egyes gyakran hasznalt funkciok gombkombinaciok segitségével is elindithatok. A gombkombindciok
hasznalatahoz tartsa nyomva a Vissza gombot, majd nyomja meg az adott gombot.

Az elérhetd gombkombinaciék megtekintése
A gombkombinacidk megtekintésénez tartsa nyomva a Vissza gombot, mig a taviranyito rezeg:

11:30 B 100%

A jelet nyomja meg, majd a megfelel6 gombot a mlvelet elvégzéséhez

Féoldal 3

Mostanabane @€ '/'\\«t/;\m:utisu

Gyorsbe.

Gombkombinacidk

A gombkombindciék hasznélata
A gombkombinaciok funkcidjat nem lehet megvaltoztatni. Az egyes gombkombinaciok funkciojat az
alabbi tablazatban talalja.

Gombkombinaciok Leiras

Funkcié gomb + jobb oldali kerék A rendszerhangerd modositasa

Funkcié gomb + bal oldali kerék A kijelz6 fényerejének bedllitasa

Funkcié gomb + felvétel gomb Képernyofelvétel készitése

Funkcié gomb + fékusz/exponalé gomb Képernydfotd készitése

Funkcié gomb + 5D gomb (fel) Visszatérés a féoldalra

Funkcié gomb + 5D gomb (le) Gyorsbedllitdsok megnyitasa

Funkcié gomb + 5D gomb (balra) A nemrég megnyitott alkalmazasok megtekintése
Funkcié gomb + 5D gomb (jobbra) Alkalmazaskozpont megnyitasa
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Az irdnytd kalibrélasa

Ha a taviranyitot elektromagneses interferencidval érintett tertleten hasznaltuk, szikség lehet az irdnytd
kalibralasara. Ha kalibralni kell a taviranyito iranytljét, figyelmeztetd ablak jelenik meg. A kalibralas
elinditdsahoz koppintson a felugro ablakra. Egyébként a taviranyitdt az alabbi 1épések szerint is
kalibralhatja.

1. Lépjen be az Alkalmazéskézpontba, koppintson a & jelre, gdrgessen le és koppintson az Iranytiire.
2. Ataviranyito kalibralasahoz kdvesse a képernyén megjelend abrat.

3. Afelhasznadld értesitést kap, ha a kalibralas sikeres volt.

Kulsé értesitések letiltasa

A biztonsagos replés érdekében javasoljuk, hogy minden repulés el6tt tiltsa le a kilsé értesitéseket.
Ehhez kdvesse az aldbbi lépéseket.

1. Lépjen be az Alkalmazaskdzpontba, koppintson a £ jelre, gdrgessen le és koppintson az Ertesitésekre.
2. Engedélyezze a ,Légi fényképezés kdzben ne zavar]’ Uzemmaodot.

HDMI

Ha a taviranyitot HDMI kabellel csatlakoztatjuk egy monitorhoz, a monitoron megjelenik a taviranyitd
feltlete. A HDMI kapcsolat létrehozdsahoz kovesse az aldbbi Iépéseket.

1. Simitson fentrél lefelé a képernydn, és nyissa meg a Gyorsbeallitasokat.

2. Ataviranyito kalibraldsahoz kdvesse a képernyén megjelend dbrat. Koppintson a HDMI-re a HDMI
kapcsolat engedélyezéséhez vagy letiltdsdhoz. A bedllitdsokhoz és a HDMI felbontas, az elforgatas, a
kimeneti mod és a zoom bedllitdsahoz tartsa nyomva.
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A gimbal és a kamera

Ez a fejezet a gimbal hasznalatat
mutatja be.
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A gimbal és a kamera

Az M300 RTK-val tobbféle hasznos teher konfiguracidja lehetséges. Tovabbi részletek a

lenti tablazatban.

Hasznos teher kombindciok

Gimbal és kamera tipusa

Szmpla Szimpla felsé gimbal

gimnbal Szimpla alsé gimbal

XT2,XT'S, 230, H20, H20T

Dupla alsé gimbal

Dupla - — - XT2+730, XT2+H20, XT S+Z30, XT S+H20, fenti szimpla
gimbal szlmjp\; at|>SC\J gimbal+szimpla gimbaltipus +PSDK payload
els6 gimba
Triola Dupla alsé gimbal
g\'nﬁba\ +szimpla felsé gimbal A fenti dupla gimbalkombinaciok+PSDK

/N Az XT2 csak az elsé gimbalportra rogzithetd. A felsé és a masodik gimbalport nem

tdmogatott.

Q A gimbal és a kamera hasznalatarol bévebben az adott gimbal és kamera felhasznaloi

kézikdnyvében olvashat.
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DJI Pilot alkalmazas

Ez a fejezet a DJI Pilot alkalmazas 6
funkcidit ismerteti.
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DJI Pilot alkalmazas
A DJI Pilot alkalmazast kifejezetten véllalati felhasznalok szaméra fejlesztették ki. A manudlis repUlés szamos profi

funkciot tesz lehetévé, ami a repulést egyszer(ivé és intuitiwa teszi. A repulési kildetéshez tartozik a repulési
tervezés és a dron automatikus iranyitasa, ami sokkal egyszer(ibb és hatékonyabb munkafolyamatot biztosit.

PIL&T =

= Manualis repiilés A

* MATRICE 300 RTK

& ZENMUSE H20T

Manualis repulés

Kameranézet

A Manudlis repulésre koppintva lépjen be a Kameranézetbe. A lenti lefrds egy H20T gimbalt és
kamerat vesz alapul. A kameranézet mas gimbal és kamera hasznalata esetén eltérd lehet.

1S0 Shutter EV

100 1/1000 0O
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1. Vissza
&Yl Koppintson a fémentbe vald visszatéréshez.

2. Rendszerallapot-sdv
wra s : £7 3z ikon a dron repulési allapotat jelzi, és kilonbozd figyelmeztetd Uzeneteket jelenit meg.

3. Akkumulatorszint-jelz8 sav
oo o .Azakkumuldtorszint-jelzé dinamikusan jeleniti meg az akkumulator szintjét.
Az akkumulatorszint-jelz6 szines savjai a kulonbozd funkciok elldtasahoz szukséges energiaszintet
jelzik.
4. Reptlési méd
¢ Az ikon mellett megjelend széveg az aktudlis repllési modot jeloli. A repllésiranyito bedllitésainak
konfiguraladsahoz koppintson ra. Médosithatja a repulési korlatokat, és bedllithatja a kiiszobértékeket.
5. GNSS jeler6sség

Wl - Az aktudlis GNSS jelerésséget mutatja. A jobb alsé sarokban ,R” betd jelenik meg, ha be van
kapcsolva a drén RTK.

6. Akadalyérzékel6 funkcié allapota
1% | Az Osszes érzékel6 rendszer statuszat jeleniti meg.
Ha az adott érzékels rendszer irdnyitasa megfeleléen miikodik, zolddel jelenik meg, egyébként pedig
pirossal. Ha mind zold, akkor a hat irdnyu érzékeld rendszer megfeleléen mikodik, ha pedig mind
piros, akkor az érzékel® rendszer még nem kapcsolt be. Repuljén évatosan.

7.Taviranyitd jel
gyl - Ez az kon a taviranyitd jelerésségét mutatja. Ha a taviranyito repllés kozben interferenciat
érzékel, az ikon villog. Ha a DJI Pilotban nem jelenik meg tovabbi figyelmeztetés, akkor az interferencia

nem befolydsolia a mulkodeést és az altalanos repulési élményt. Halado kettds felhasznaloi
Uzemmaddban az ikon igy jelenik meg: .1 6

alll

8. HD vided kapcsolat jeler6ssége
HD'l : Ez az ikon a HD videdkdzvetitd kapcsolatédnak jelerésségét mutatja a dron és a taviranyitd
kozott. Fent a hasznalt frekvencia lathato. Koppintson a képatviteli bedllitdsok megnyitasahoz.

9. Akkumulatorbeallitasok

BE o ;zx : Az aktualis akkumulatorszintet mutatja. Az akkumulatorinformaciok megtekintéséhez,
a kulonféle figyelmeztetési kiiszobok beéllitdsahoz és az akkumulator- figyelmeztetések
elézményeinek megtekintéséhez koppintson ra.

10 .Tovabbi beallitasok

Koppintson a eeejelre a bévitett mend megnyitdsdhoz, ahol minden egyéb bedllitdst megnézhet és
modosithat.

3¢ : Repulésiranyitasibeallitasok -- Ide tartozik a Repuilési mod kapcsold, a Kiindulasi pont beallitasai, A
Hazatérési magassag, a maximalismagassag, tavolsagi limitek, érzékel6k dllapota, teenddk elveszett
taviranyito-jel esetén és a sdlypont automata kalibraldsa.

) : Eszlelési bedllitasok — [de tartozik az akadalyérzeékelés engedélyezése, a vizualis
helyzetmeghatarozas, az RTH akadalyészlelés, stb.

& : Tavirdnyito bedlltdsai — Ide tartozik a botkormany mad, a Cendence személyre szabott bedlitasai, a
taviranyito kalibraldsa, a parositas, stb.

HD : Képatviteli bedlltdsok — Ide tartozik az Uizemi frekvencia, a csatorna mad és a videdkimenet, stb.
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11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23,

24.

25.
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BA: A drén akkumuldtoranak bedllitdsai — Alacsony akku szint figyelmeztetés kiszobértékei, akku.informaciok, sto.

A Gimbalbedllitdsok — Ide tartozik a gimbal délésének és pasztédzasanak bedllitdsa, a TapZoom nagyitas (Z30
gimbal és kamera esetén), a gimbal kalibralasa, stb.

RTK: RTK bedllitdsok — Ide tartozik az RTK helyzetmeghatarozasi funkcié, az RTK szolgaltatastipus és a kapcsolodd

bedllitasok.

e o o Altaldnos bedllitdsok — Ide tartozik a repuilélitvonal megjelenitése, a mértékegységek, az €16 kozvetités, stb.

Uzenetbox

‘ - Koppintassal az 6sszes figyelmeztetést elolvashatja.

A gimbal tajolasanak beallitasa

£ Koppintéssal vélassza ki a gimbal t3jolési bedllitasat: gimbal tjra kdzépen, gimbal a figgéleges tengelyen jra

kozépen, gimbal fuggdlegesen lefelé, vagy gimbal lefelé.

Jelzéfény

5,5 . A jelzfények be/kikapcsoldsahoz koppintson ra. Bekapcsolas utan a Diszkrét Uzemmad ikon jelenik meg.

Tobb gimbal irdnyitasa

ﬁ . Koppintassal tobb gimbal irdnyitasat engedélyezheti, igy két vagy harom gimbal délését és forduldsat
szabalyozhatja.
Smart Track

(OF Koppintassal bekapcsolja a Smart Track-et. Tovabbi informacioért olvassa el a Smart PIN &Track c. fejezetet.
PIN Point

@ - Koppintassal rogziti a helyszint. Tovabbi informaciéért olvassa el a Smart PIN &Track c. fejezetet.

Lézeres mérés

RNG : Koppintassal bekapcsolja a lézeres tavmérdt. Tovabbi informacidért olvassa el a Smart PIN &Track c. fejezetet.

Kamera és zoom
[ZOOM 5,pX  : Az aktualis kamerdt és annak zoomaranyat jelenfti meg.

A kamera paraméterei
H E‘ . Az aktudlis kamera paramétereit jeleniti meg.

Fékuszméd

arc - Koppintson ra a fokuszmaod maodositdsahoz, az MF, AFC és AFS tamogatott.

Automata zaridéd rogzitése
BAE : A zarid6 értékének rogzitéséhez koppintson ra.

Infravords kamera nézetének valtasa
= . Koppintdssal valtson az infravords kamerara.

Széles kameranézet kapcsol6 gomb
woe | . Koppintdssal széles kameranézetre valthat.

Kameranézet :

Az aktualis kameranézetet jeleniti meg.

Zoom menu:

Koppintson a kamera zoomaranyanak moédositasahoz.
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26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

Gimbal csiszka

o - A gimbal délésszogét mutatja meg.
A kamera bedllitasai
A foto-és videdbedllitasok megnyitdsdhoz koppintson ra. A @ jelre koppintva a fotobedllitasokat
maodosithatja, példaul a fényképezési mddot és a képformatumot. A Bk jelre koppintva a
videobeallitasokat modosithatja, példaul a vided méretét és formatumat. A # jelre koppintva a
videdfeliratot, a racsot és az okos LED bedllitasokat éri el (az oldalledek, jelz8ledek és dllapotjelzé LED-
ek engedélyezése/tiltdsa). A bedllitdsok a kulonbdzd kameramodellektdl figgden eltéréek lehetnek.
Fénykép / Vided valté
Ej - Koppintassal a fénykép-és videdkészités kozott valthat.
Exponalé / Felvétel gomb

@/@ : Koppintassal készitsen fényképet vagy inditsa el/allitsa le a felvételt. A felhasznald a
taviranyito Exponald vagy Felvétel gombjaval is készithet fotdkat és videdkat.

Playback

3k Koppintassal belép a Playback oldalra, ahol fényképeit és videdit a rogzités utan azonnal
visszanézheti.
Paraméterbeallitasok

2o 1AZISO, zarid6, exponalasi értékek és egyéb paraméterek bedllitasahoz koppintson ré.

Térkép

Koppintassal megnézheti a térképet.

Navigacios kijelzd

Adrén és a gimbal tajolasat, illetve az akadalykikerutlésre vonatkozd informaciokat mutatja. Tovabbi
részletek az Elsédleges repulési képernyd (PFD) c. fejezetben.

FPV kamera / Gimbalkamera el6nézet

Gimbal és kamera nélkul a drén az FPV kamerdn keresztUl kdzvetiti a videdfelvételeket.

Egy gimballal és kameraval felszerelve a drén az FPV kameran és az egyedi kameran keresztUl is
tudja kozvetiteni a felvételeket; két nézet jelenitheté meg.

Dupla gimballal és kameraval felszerelve a drén az FPV kamerdn és a két kameran keresztul tudja
kozvetiteni a felvételeket. A ¥ jelre koppintva kivalaszthatja a nézetet.

Tripla gimballal és kameraval felszerelve a drén az FPV kameran és a harom kameran keresztUl tudja
kozvetiteni a felvételeket. A B jelre koppintva kivélaszthatja a nézetet.

. Avonatkozd gimbalokrél és kamerafunkciokrol a H20T felhaszndloi kézikdnyveében taldl tovabbi
részleteket.
* Mas kamera-és gimbaltipusok kameranézeteirdl bévebben a vonatkozo felhasznaldi

kézikonyvekben olvashat.
* Ha 4G haldzatot hasznal, a kameranézetben megjelenik egy ennek megfelel ikon, €s jelzi a haldzat
allapotat.
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Els6dleges repiilési képernyd (PFD)

Az elsédleges repulési képernybnek (PFD) kdszonhetden a felhaszndld intuitivebben és kdnnyebben
repulnet, lehetévé téve a dron kordli akadalyok észlelését és kikertlését, valamint ha szlkséges, a
ledllitast és a repulési gorbe modositasat.

0N UL W =

10.
1.
12.
13.
14.
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Fordulatszam.

Vizszintes sebesséq.

Szélirdny-és sebesség.

Mesterséges horizont: A drén helyzetét jeloli, mely a dron délésszogével ellentétes.
Haladasi iranyjelzé: Mindig a kameranézet kdzepén van.

Repulési utvonalvektor: A hely, ahova a drdn tart.

A magassagi korlatot mutatja.

Flgglleges akadalyjelzd: a fuggdleges akadalyokrdl nydjt informaciot. Ha akadalyok vannak
a dron folott vagy alatt, egy fehér vonal jelzi azt a helyet, melyet a drén 2 mp alatt
elérhet. Az akadalyok magassagaval 6sszehasonlitva elkertlhetbek a repulési balesetek.
Repulési magassag: a felszallasi ponthoz viszonyitva mutatja a dron magassagat.

Az RTH magassagot mutatja.

Fuggdleges sebesséq: a dron fuggdleges sebességét mutatja emelkedés vagy sullyedés kozben.
Abszolut magassag: a drén abszolit magassagat mutatja.

Kiindulasi pont

Navigacios képernyd: a dron és a gimbal tajolasat, illetve az akadalykikertlésre 240——————C
vonatkozo informaciokat mutatja.

A drén és a gimbal tajolasa
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a. Drén: ha a dron fordul, a navigacios képernyd is fordul.
b. Dron vizszintes sebességvektora: a dron irdnyat és sebességét mutatja.
c. Dron téjoldsa: a dron aktudlis téjoldsat mutatja.

d. A dronra rogzitett harom gimbal tajoldsa: a gimbal tdjolasat a dronhoz viszonyitva valds idében
|athatja. Ha a gimbal fordul, az ikon is ennek megfeleléen fordul.

e. Kiindulasi pont tajoldsa: a kiinduldsi pontot mutatja a dronhoz viszonyitva. Ha a kiinduldsi pont
tavolsdga meghaladja a 16 métert, a kiindulasi pont a navigacios képerny6 szélén lathato.
f. Kiindulasi pont tavolsaga: a kiindulasi pont és a dron kozti tavolsagot mutatja.

Akadalykikerulési képerny6

A vilagos szinnel jeldlt teruleteken a dron ki tudja kertIni az akadalyokat, a sotét szinnel jeldlt
terUletek a vakfoltok. Repulés kdzben Ugyeljen ra, hogy a dron sebességvektordt jelol6 vonal ne
érjen az akadalykikerulés vakfoltjaiba. Vizszintes iranyban:

al. Ha az alkalmazasban beadllitott figyelmeztetési tavolsag tobb, mint 16 méter, akadaly
észlelésekor zolddel jelez az akadaly irdnyédba; ha az akadaly eléri a figyelmeztetési tavolségot,
sargara valt; ha az akadaly megkozeliti a fékezési tavolsagot, pirosra valt.

al. Ha az alkalmazasban beallitott figyelmeztetési tavolsag kevesebb, mint 16 méter, és a 16
méteren belllre éré akaddly nem éri el a figyelmeztetési tavolsagot, az akadaly kordl zold
keret jelenik meg; ha az akadaly 16 méteren belllre ér, és eléri a figyelmeztetési tavolsagot,
sargara valt; ha az akadaly megkdzeliti a fékezési tavolsagot, pirosra valt.

Q « Ha az akadaly fuggéleges irdnyban van, megjelenik a figgéleges akadalyjelz& sav. A figyelmeztetési
tavolsag elérésekor piros és sarga savok jelennek meg; a féktavolsag elérésekor piros sav jelenik meg.

Afigyelmeztetési tvolsag és az akadaly elétti fékezési tavolsag beallitdsahoz kdvesse az alkalmazas
* utasftasait.
* Ha az akadaly eléri a figyelmeztetési tavolsagot, a taviranyitd ,B..B..B.. hanggal Jelez, ha pedig eléri
az akadaly eldtti fékezési tavolsagot, ,B.B.B" hanggal jelez.
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Lézeres tavméré (RNG)

1. Koppintson az RNG bekapcsolasahoz.

2. Ha a kdzponti célpont bepirosodik, a lézeres tavmérd épp a célpontot veszi célba és megméri a
célpont és a dron kozti tavolsagot, illetve beméri a célpont szélességi és hosszUsagi fokat és
magassagat.

3. A célpont és a dron kozotti linearis tavolsag.

4. A célpont és a dron kozotti vizszintes tavolsag.
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Smart Pin & Track

A Smart Pin & Track a Smart Tracket és a Pinpointot foglalja magaba. A célpont Smart Pin & Track és
RNG altal azonositott pozicidja szinkronizalhaté a H20 széria kamerajanak videdatvitelével, a drén
FPV videdatvitelével, a navigacios képernydvel, a térképpel stb., €s igy megjelenithetd.

/\ + Azdllando akaddlyozas elkerUlése érdekében kerjlik, hogy a Smart Tracket nyilt terepen hasznalja.
« A PinPoint és az RNG helyzetmeghatarozasi hatékonysagat a dron GNSS alapu helyzetmeghatarozasanak
pontossaga, a gimbal magassaganak pontossaga és egyeb tényezék befolyasoljak. A megadott GNSS
pozicié, a vizszintes tavolsag, a navigacios képernyd, az AR kivetités stb. csupan irdnyadok.

Smart Track

Bevezetés

A H20 szérival elérhetd a Smart Track funkcid, mellyel célpontokat azonosithat, célba vehet és kovethet -
példaul embereket, autokat, hajokat és mas targyakat. A célpont felismerése és célba vétele utan a gimbal
forgasat automatikusan Ugy iranyitjia, hogy a célpont a képernyd kdzepén jelenjen meg, és a kamera
fokusztavolsagéat a célpont kovetéséhez és lathatdsagahoz megfeleld fokuszaranyra dllftja be.

£J:  Haa kovetési célpont targyakra van dllitva, a kovetés hatésfoka korldtozott.

/N Haadrén hazatér, leszall, vagy a repulési mod kapcsold T pozicidra van éllitva, a Smart Track
nem elérhet®. Ha a fentiek barmelyike a Smart Track mikddése kozben kévetkezik be, a
funkcié azonnal kikapcsol.
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Targy azonositasa és célba vétele
A Smart Track-et zoom nézetben kapcsolhatja be az alkalmazasban.
1. Kattintson a Smart Track elinditasahoz vagy leallitasahoz.

2. Azonositsa be az embereket, autdkat és hajokat mint lehetséges célpontok. A képernyén kézzel is
kijel6lheti a célpontokat.

3. Kattintassal dllitsa a célpontkdvetést gimbalkovetéses vagy szabad gimbal modba.

/\  Haafelhaszndlé més tipusu targyakat jeldl ki kézzel a képernyén, és a tertleten személy,
auto vagy hajo jelenik meg, a személy, autd vagy hajo lesz a kdvetés célpontja.

. Kézi kijelolés esetén, ha a célpont ismertetd jegyei nem egyértelmuUek, a kijelolés
sikertelen lesz.
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Célpontkovetés (gimbalkévetéses médban)

Gimbalkévetéses médban a dron tajoldasa mindig megegyezik a gimbaléval, mindkettd a célpont
iranyaba néz. llyenkor a gimbal helyzete automatikusan Ugy igazodik, hogy a célpont a képerny6
kozepére kerulhessen, a felhasznald pedig a gimbaltarcsa segitségével finomhangolhatja a latoteret;
a kamera a zoomot automatikusan Ugy igazitja, hogy a célpont mérete megfelelé legyen. A célpont
meéretének beallitasa a Zoom mentben és a taviranyito jobb oldali tarcsajaval is lehetséges.

Célpont el6rejelzése: ha az alkalmazas szem eldl téveszti a célpontot, az a historikus mozgasgorbe
alapjan megbecsuli a célpont helyzetét, és megjeleniti a képernydn.

Célpont keresése: ha az alkalmazds szem elél téveszti a célpontot, a célpont becsult helyzete
alapjan automatikusan keresni fogja azt. A célpont kereséséhez manudlisan is iranyithatja a gimbal
forgasat és a kamerazoomot.

Célpont helyzetmeghatarozasa: a navigacios képernydn és a térképen megjelenik a célpont
GNSS pozicidja (felhivjuk figyelmét, hogy ha a H20 széridju gimbal és kamera lézeres tavmérdje
tovabbra sem mukodik, a célpont helyzete csupan irdnyadd), és a célpont pozicidja FPV nézetben is
lathato. FocusTrack: A kamera fokusza a célpont tavolsaganak megfelel6en folyamatosan igazodik.

Gimbalkovetéses mdodban a kovetés megkezdése utdn a fenti repulési allapotsavban ST felirat
jelenik meg. A drén irdnyitdsa enyhén eltér a normal reptlési modtdl. Kérjuk ismerkedjen meg az
alabbi iranyitasi lehetéségekkel, és repuljon évatosan.

Mivelet a A 3 2 .

f o A dron altal elvégzett mUivelet Fontos
taviranyiton
Nyomja meg és tartsa Kilép a célpontkovetésbd, és

lenyomva a Szlinet gombot | visszatér a célpont kivalasztasahoz.

Fordulasi botkormany A gimbal forduldsat médositja. Abedllithatd tartomany nyomkovetés kozben korlatozott.

Ha a dron és a célpont kdzotti vizszintes

tavolsdg kicsi, a sebesség a célpont

irdnyaba korlatozott. Az aldbbi esetekben

a drén nem kozelitheti meg a célpontot:

a. A drén kevesebb, mint 5 méterre van a
célponttdl.

b.A célpont a drén alatt van (a gimbal
délése nagyobb, mint 80°)

A drén vizszintesen a célponthoz
repul vagy onnan elrepdl. A maximalis
repllési sebesség kevesebb, mint 17
m/s. A botkormany  folyamatos
iranyitasa esetén a dron folytata a
célpont kovetését.

Bolintasi botkormany

A dron vizszintesen repUl a célpont | Ha a drén és a célpont kdzotti vizszintes

Billentési botkormany kordl. A maximalis repuilési tavolsag kicsi, a keringési sebesség
sebesség kisebb, mint 17 m/s. korlatozott.
Gaz botkormany A drén magassagat szabalyozza.
Gimbald6lés-szabalyozd tarcsa | A gimbal délését dllitja be. Abedllithatd tartomany nyomkdvetés kézben korldtozott.
Gimbalpasztazés-szabalyozo tarcsa | A kamera zoomot allitja be. Abedllithatd tartomany nyomkovetés kézben korlatozott.

Repulési mod

epessl T parEidhe Kilépés a Smart Track-bél. Vészhelyzeti kilépésre hasznalhatd.

Repulési mod ) . Nem fog gimbalkdvetéses modba
, . Szabad gimbalos mddba kapcsolds. ) i o
kapcsold S pozicidba kapcsolni, ha P médba allitjuk.
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Q « Ha bekapcsoljuk a Smart Track-et, a kamera automatikusan AF-C fokuszmddba kapcsol.
« A dinamikus célpont fényképezési effektusanak biztositasa érdekében a gimbal nincs
zarolva, ha nyomkovetés kozben fényképeztnk. llyenkor a statikus hattér elmosddott lehet.

/N Afelismerés vagy a kovetés hatékonysaga az aldbbi esetekben gyenge lehet:
a. Ejjel a felismerés rosszabb lehet.
b. Ha az eszkdz nagy nagyitassal mikodik, a kdvetés hatékonysaga rosszabb lehet.
. Rossz |atasi viszonyok kozott, példaul esében, kddben, pardban a kdvetés hatékonysaga
rosszabb lehet.
d. Hasonl6 térgyak sokasaga vagy nagyforgalmu helyen a kévetett targy/célpont
megvaltozhat.

Célpontkovetés (szabad gimbalos mddban)

Ha a drén aktudlis dllapota nem felel meg a gimbalkévetéses mod miikodési feltételeinek,
automatikusan bekapcsol a szabad gimbalos maéd. Ez az aldbbi helyzetekben fordulhat eld:

a. Ha a dron repilésének irdnyitdsa és a gimbal irdnyitdsa két kulonbozé tavirdnyitéhoz tartozik.
b. Arepulési mod kapcsold S pozicidban van.

c. A drén Helyzeti Gzemmaodban van.

d. Manudlisan is ebbe a médba kapcsolhat  a  w jelre koppintassal.

e. Adrén nem szall fel.

Szabad gimbalos médban a fenti repulési dllapotsav nem valtozik a kdvetés megkezdése utan. A
dron iranyitasa ugyanolyan, mint normal repulési médban.

Mlivelet a L, , .

P A drén altal elvégzett mivelet Fontos
taviranyitén
Nyomja meg és tartsa Kilép a célpontkovetésbd, és

lenyomva a Szlinet gombot | visszatér a célpont kivalasztasahoz.

Fordulasi botkormany

Bdlintasi botkormany Ugyanaz, mint normél Adrdén és a gimbal haladdsi irdnya
Billentési botkormany repulési médban. kalonboz6, kérjuk repdljon évatosan.

Gaz botkormany

Gimbald6lés-szabalyozd tarcsa | A gimbal délését 4llitja be. Abedllithatd tartomdany nyomkaovetés kézben korldtozott.
Gimbalpssztézas-szabdhozo téresa | A kamera zoomot 4llitja be. Abedllithatd tartomany nyomkovetés kdzben korlatozott.
Repulési méd

Kilépés a Smart Track-bol. Vészhelyzeti kilépésre hasznalhato.

kapcsold T poziciéba

A\« Szabad gimbalos médban a drén futémiive megjelenhet a képben.
 Szabad gimbalos médban a gimbal forgasi tartomanya a gimbal mechanikai korlataitél fugg.
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PinPoint
A PinPoint csak a H20 széria gimbaljaval és kamerdjaval hasznalhatd. A PinPoint azonositja a célpont
helyét, mely elegendd az informacié szinkronizalashoz.

1. 1gazitsa a drdn és a gimbal helyzetét, hogy a célpont a k6zéppontba kerdljon. A hely rogzitéséhez
koppintson a kézépen Iévé célpontra.

2. Rogzitse a pont szélességi és hosszUsagi fokat és magassagat. Jelenleg csak egy pont tAmogatott.
A kévetkezd pont rogzitésekor az el6z¢ pont adatai felllirodnak.
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1. Koppintassal rogzitsen egy pontot a térkép kdzepén. Ennek a pontnak a magassaga a dron
aktudlis magassaga.

2. Koppintdssal megnézheti a pont koordindtéit, és mddosithatja vagy torolheti a pont
magassagat; nyomja meg és hulzza el a szélességi és hosszUsagi fok megvaltoztatasahoz.
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Helyzetmegosztéas

A célpont Smart Track, PinPoint és RNG altal azonositott pozicidja szinkronizalhatd a H20 széria
kamerajanak videodatvitelével, a dron FPV videdatvitelével, a navigacios képernydvel, a térképpel, a DJI
FlightHub-bal* stb., és igy megjelenithetd.

*Hamarosan.

A. A H20 széria kamerdinak egyeb videdatvitele

1. Ha fut a Smart Track, a célpont kozépen zolddel van jelolve.
2. Ha fut a PinPoint, a célpont megjelenik a képernyén.
3. Ha fut az RNG, a célpont k6zépen pirossal van jeldlve.

A\ Haa Smart Track és az RNG egyszerre fut, a célpont kzépen van, és csak a Smart Track zold
jelolése jelenik meg.
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B. FPV / Navigacios képernyd
1. Az FPV-n lathatd a Smart Track, a PinPoint és az RNG célpontjainak helye.
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2. Anavigacios képernyd a célpont dronhoz viszonyitott tajolasat és tavolsagat mutatja. Ha a
tavolsag tul nagy (a célpont nincs a kamera latoterében), a célpontot jel6ld ikon a navigacios
képernyd szélén marad.

3. ASmart Track és az RNG &ltal mért tavolsagot lathatja.

4. A PinPoint altal mért tavolsagot lathatja.

/N HaaSmart Track és az RNG egyszerre fut, a célpont kizépen van, és csak a Smart Track zold
jelolése jelenik meg.

S8GPs & S @l HOUI (B8R

C. Térkép
A Smart Track, a PinPoint és az RNG célpontjainak helyét lathatja. Koppintassal a
célpont koordinatait nézheti meg.

A Ha a Smart Track és az RNG egyszerre fut, a célpont kdzépen van, és csak a Smart Track
zold jelolése jelenik meg.

Rors Qi
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Repulési kuldetés

Bevezetés

Koppintson a kuldetési konyvtar megnyitasahoz. A felhasznald megnézheti a Iétrehozott repulési
Utvonalakat, vagy az Ujonnan létrehozott Utpontrepuléseket, térképezési vagy oblique felvételre
iranyuld kuldetéseket. A térképezési vagy oblique felvételre iranyuld kildetéseket az alkalmazas
hozza Iétre, az Utpontrepuléseket pedig Utpontok beallitasaval vagy €16 kuldetésfelvétellel lehet
létrehozni.

Térképezés Oblique

Utvonal létrehozasahoz az Utpontok bedllitdsa mentiben Utpontokat adhat a térképhez. Az é16
kildetésfelvétellel Utpontok hozzaadasaval hozhat Iétre Utvonalat és mddosfthatja a képen lévé
célpontot az Utvonalon. Ezen kivil a felhasznald a kdldetést is mddosithatja replés kdzben, ha
repulésmaodositasi modban van.

Két funkcio érhetd el:

Utpont 2.0: Médositsa és mentse el az Utpontokat felszallas elétt, majd kezdje meg a reptilést.

Al Spot-check: Mddositsa és mentse el az Utpontokat repulés kozben, a kildetést repuilés utan
mentheti.

Utpontok beallitasa

kiildetésfelvétel
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Utpont beéllitasa
Koppintson az Utvonal létrehozéséra, az Utpontrepulésre, majd az Utpontok bedliitdsara, és hozzon
|étre Uj repulési Utvonalat és modositsa az Utpontokat.
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Utpontok hozzaadésahoz koppintson a térképre, majd konfiguralia az ttvonal és az Utpontok bedllitésait.

1. Erdekes pont (POI)
@ : Koppintassal engedélyezi a POI funkcidt, és a térképen megjelenik egy POL Hizdssal médosithatja
pozicidjat. Ha a POI funkcid be van kapcsolva, a drone forduldsat kozépre dllithatja a POI-hoz, hogy a dron
orra kildetés kozben a POI felé nézzen. Koppintson ismét erre az ikonra a POI funkcid letiltdséhoz.
2. Forditott dtvonal
’q} - Arepulési Utvonal megforditasahoz felcserélheti a kinduld és végpontokat. Az ,S" a kiinduld pont.
3. Utpontok torlése
© :Koppintassal az dsszes létrehozott Utpontot torli.
4. Kivalasztott Utpont torlése
O Koppintassal a kivalasztott Utpontot torli.
. Paraméterlista
Mddositsa az Utvonal nevét, a dron tipusat allitsa be M300 RTK-ra, és konfigurdlja a gimbalt és a kamerat.

[%2]

. Utvonal beéllitasa
A bedliitasok a teljes Utvonalra vonatkoznak, beleértve a dron sebességét, magassagat, a dron forduldsat,
a gimbal iranyitasat, az Utpont tipusat, az energiatakarékos Uzemmaodot és a befejezési mlveleteket.

o

7. Utpontbeéllitdsok
Vélasszon ki egy Utpontot, és llitsa be paramétereit. Az el6z6 vagy a kdvetkezd Utpont megtekintéséhez
koppintson a “<"vagy a">" jelre. A bedllitasok a kivalasztott Utpontra vonatkoznak, beleértve a dron
sebességét, magassagat, a dron forduldsat, az Utpont tipusat, az UtpontmUveleteket, a szélességi és a
hosszusagi fokot.

8. Kuldetési informaciok
A repUlés hosszat, a becsult repUlési idét, az Utpontok mennyiségét, a fényképek mennyiségeét, a
szélességi s hosszusagi fokot mutatja meg.
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9. Végrehajtas

° : Koppintson a gombra, és ellendrizze a dron bedllitasait és allapotat a felugré checklista
segitségével. A kildetés végrehajtasahoz koppintson a ,Kezdje meg a repulést” gombra.

10. Mentés
a : Koppintdssal mentse el az aktudlis beallitasokat.

El5 kildetésfelvétel

Ha szeretné felvenni az olyan mUveleteket, mint a fényképkészités, felvétel inditasa / ledllitésa stb.,
koppintson az Utvonal létrehozéséra, az Utpontrepiilésre, majd az Fl6 kildetésfelvételre.
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1. Pont kijeloléséhez vagy fénykép/vided készitéséhez koppintson a C1-re, az Utpontok és a fényképek szama
né.

2. Utpont szam.

3. Fénykép szam.

4. Koppintassal a térkép oldaldn médosithat. A a jelre koppintva elmentheti az aktudlis bedllitadsokat, és

létrehozhatja a repulési Utvonalat. Ha a H20 széria gimbaljdval és kamerajaval haszndlja, a ,Kovetkezd'-re
koppintassal tud médositani az Al Spot-check oldalon.

Al Spot-check

Ha az M300 RTK-t a H20 széridju hasznos teherrel parositotta, elérhet6 az Al Spot-check. Az Al Spot-check

oldalon valthat a kulonboz6 fotdk kozott, dthizhatja Sket, és médosithatja méretiket. Az Ut sordn a kivalasztott

targyakrol pontos fényképek készulnek.

a. Vissza.

b. Az Utpont és a fénykép szamat mutatja.

c. Afénykép gimbaljat és lencséjét mutatja.

d. Fénykép kicsinyitése, koppintassal valassza ki a modositandd fényképet. A fényképet az Al Spot-check
maodositotta, ezt jeloli az aldbbi jel:

e. Kézmozdulattal valassza ki a targyat a képen, modositsa a kivalasztasi ablak méretét, hizza arrébb vagy torolje
az ablakot, a kivalasztasi ablak kdveti a képet, hogy nagyitsa vagy lekicsinyitse azt. Koppintson egyszer a
képre, hogy a képernyén megjelenitse / elrejtse a tébbi gombot és eszkozt.

f. Koppintdssal mentse el a repulési Utvonal bedllitdsait és az Al Spot-check konfiguracidjat, igy létrehozza a

repUlési Utvonalat.
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Gimbal I- H20 T -

AN Azl Spot-check csak H20 széridju hasznos teherrel hasznalhatd zoom kameranézetben.

* Az Al Spot-check a fokusztavolsag tizszeresével készit képeket.

» Az Al Spot-check RTK-val készit fényképeket és repul, és a fényképkészités és a repulés RTK
bazisadllomas-koordinatainak egyeznitik kell.

* Az Al Spot-check 750 fénykép készitését teszi lehetéve.

» Afénykép kivalasztasi ablakdnak és az egész fénykép terlletének ardnya nem lehet
kevesebb mint 1/25 az Al Spot-check hasznalata esetén.

 Akivalasztasi ablaknak a nézet kdzepén kell lennie, és a méretének egyeznie kell
a célmérettel.

* Halado kettds felhasznaloi tzemmadban a demdrepulést és a kuldetés feltdltését az A
taviranyitoval lehet elvégezni.

* AH20 és a H20T gimbalt és kamerat az 1-es gimbalcsatlakozd portra kell telepiteni.

Médositas repulés kdzben

Nyissa meg a kuldetési kdnyvtarat, valassza ki a létrehozott repulési Utvonalat, majd koppintson a
jelre a kuldetés megkezdéséhez, vagya .~ jelre a repulési Utvonal médositdsahoz.

1. Koppintassal nyissa meg a Mddositas repulés kozben oldalt. Mentés utan a modositasok
beépuinek az eredeti Utvonalba.

2. Koppintdssal lépjen az Utpontok beallitésa oldalra.
3. Koppintassal lépjen az Al Spot-check oldalra.
4. Repulési korldtozasokra vonatkozd informéaciok

@ Koppintson ezek megtekintéséhez.

5. Tartozkodasi hely
® Koppintassal kzépre &llitja a drén helyét a térképen.

6. Térkép zarolasa
. Atérkép alapértelmezetten zarolva van. Fent van észak. A zarolas felolddsédhoz koppintson a
gombra. A felhaszndld modosithatja a térkép tajolasat, ha két ujjal koppint és elforgatja a térképet.
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7. Térképmad

Q - Koppintassal valthat a standard és a mdholdas mod kozott.
8. Képernyd torlése

& - Koppintassal torolheti a térképen lathatd repuilési Utvonalat.
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1. Hibajelzések
A felhasznald ellendrizheti a dron Osszes moduljanak aktudlis allapotat, és az
utasitasoknak megfeleléen javithatja az eltéréseket.

Szin Allapot Szin Allapot
Zold Normal Narancs Figyelmeztetés
Sarga Megjegyzés Piros Figyelmeztetés

N

. Hibarekordok
A drén historikus adatainak rekordjai segitik a drén hasznalata kozben felmerdlé esetleges
sulyos problémak azonositasat. Ez el6segfti, hogy a felhasznald egyszerlen megitélie a dron
stabilitdsat, és az analizis soran segiti az after-sales kollégakat is.
3. Kezelési naplofajlok
A legutobbi dron-naplofjlok megdrzése. Ezek az adatok segitik a dron eltéréseinek
azonositasat és a dron kezelését. A felhaszndld a naplofdjlokat az alkalmazason keresztUl
kdzvetlendl a DJI after-sales csapatanak is elktldheti.
4. Karbantartasi utasitasok

A felhasznald megnézheti a historikus regtﬂési adatokat és a karbantartasi kézikonyvet, s
igy megallapithatja, hogy van-e szukseg karbantartasra.

Album
MestermUveit egy helyen nézheti meg. Fényképeit és videdit mobileszkozére is elmentheti.

DJI FlightHub

Ha a DJI fiokhoz FlightHub licensz is tartozik, ehhez kapcsolédd tartalmak lathatéak itt. A
DJI FlightHub egy webalapt drénkezel6 platform, mely a felhaszndlok szédmara valds idejl
monitoringot, repulési napléfajlokat és adatokat, csapatmenedzsmentet stb. biztosit.

Bdvebb informaciokért latogasson el a www.dji.com/flighthub oldalra

Menu

Az offline térképeket, repulési rekordokat, a GEO kikapcsoldsat, az adatvédelmi beallitdsokat és még sok
mast a jobb felsd sarokbana = jelre koppintva érheti el.

80



Repulés

EZ a fejezet biztonsagos repulési
praktikdkat és a repulés

korlatozasait mutatja be.
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Repiulés

Ha befejezte a repulés eldtti felkészulést, javasoljuk, hogy a DJI Assistant 2 for Matrice repulészimulatoraval
probalja ki repulési képességeit, és gyakorolja a biztonsagos repulést. Mindig nyilt terepen repuljon. A sajat és
masok biztonsaga érdekében fontos, hogy megértse az alapvet repulési irdnyelveket. Tovabbi informacioért
olvassa el a nyilatkozatot és a biztonsagi irdnyelveket.

A replilés kornyezeti kdvetelményei

1.Szé8ls6séges iddjarasi korulmények kozott ne haszndlja a dront. Ide tartozik a 15 m/s-t meghalado szél, a
ho, az esé és a kod.

2. Nyit terlleten a magas és nagy fémszerkezetek befolydsolnatjak a fedélzeti irdnytl és a GNSS
rendszer pontossagat. A dront mindig az alkalmazasban megjelend utasitasok szerint mikodtesse.

3. KerUlje az akadalyokat, a tdmeget, a nagyfeszUltségU elektromos vezetékeket, a fakat és a viztertleteket.

4. Az interferencia minimalizalasa érdekében kerdlje a magas elektromagnesesséqui tertleteket, beleértve a
bazisallomasokat és a radidadd-tornyokat.

5.Akornyezeti korulmények, mint példaul a levegd slirlisége és a hdmeérséklet, befolyasoljgk a dron és az
akkumulator teljesitményét. Legyen nagyon dvatos, ha nagyon magasan repul, mert a drén és az
akkumulator teljesitménye megvaltozhat.

6.A GNSS és az irdnytli a sarkvidékeken nem mikodik. RepUljon évatosan.

GEO (online térbeli kdrnyezeti) rendszer

Bevezetés

A DJl online térbeli kornyezeti (GEO) rendszere egy globdlis informacios rendszer, amely arra hivatott, hogy a
nemzetkdzi torvények és jogszabalyok hatdlyan beldl valds idejl légtérinformaciokat szolgaltasson. A GEO
repulési informaciokkal, repUlési idére vonatkozd adatokkal és helyinformaciokkal tdmogatja a pildta nélkuli
repllégepek (UAV) felnasznaldit, hogy sajat UAV-jUk hasznalata soran a legjobb dontéseket hozhassak. Az
Egyedi Regiondlis Repulési Korlatozasok funkcié valds idejd repulésbiztonsagi és korldtozasi informaciokat
szolgaltat és megakadalyozza, hogy az UAV korlétozott légtérbe [épjen be. S bar a biztonsag és a légiforgalmi
torvények betartasa kiemelkedéen fontos, a DJI felismeri a specidlis kortimeények kozott tett kivételek
szUkségességét is. Ennek megfeleléen a GEO-t ki lehet kapcsolni, igy a felhasznald beléphet a korlatozott
légtérbe. A repllés el6tt a felhaszndld koteles engedélykérelmet beadni a terlleten érvényes korlatozasi
szintnek megfeleléen.

GEO z6énak

A DJI GEO Rendszer kivalasztja a biztonsagos repulési terUleteket, megadja az egyes utakra vonatkozd
kockazati szintet és a biztonsagi problémakat, valamint informaciéval szolgdl a korlatozott légterekrdl. A
felhasznald mindezeket valos idében megtekintheti a DJI Pilot alkalmazasban. A GEO altal kijeldlt tertletek a
GEO zénak. A GEO zénak olyan specidlis légterek, melyeket a repUlési szabalyozasok és korldtozasok alapjan
csoportositottak. Példaul repterek, erémuvek és borténdk kornyekén repulést tiltd GEO zonak vannak. De
ilyen zonak lehetnek atmenetileg nagy stadionok, erd6tlzek vagy egyéb vészhelyzetek kdrnyékén. Egyes GEO
zonak nem tiltjdk a repulést, de figyelmeztetéssel tajékoztatjak a felhasznaldt a lehetséges kockazatokrol.
Minden korldtozott légtér GEO zdndnak mindsul és a kovetkezd kategdriak valamelyikébe sorolhaté:
figyelmeztetési zona, fokozott figyelmeztetési zona, jogosultsagi zona, magassagi zona és korlatozott zona. A
GEO alapértelmezés szerint korldtozza a repulést és a felszallast olyan zéndkban, melyek védelmi vagy
biztonsagi veszélyekhez vezetnek. A DJI hivatalos honlapjan talalhaté GEO zdna térkép atfogo és globdlis GEO
zona-informaciokkal szolgal: https:.//www.dji.com/ flysafe/geo-map.
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A GEO rendszer csak ajanldsokat ad. A hivatalos forrasok ellenérzéséért és a repulésre vonatkozd
egyes torvények és jogszabalyok megismeréséért a felhaszndld felel. Bizonyos esetekre a DI
meghatarozott néhany széles korben ajanlott altaldanos paramétert (mint példaul a 2,5 km (1,5
mérfold) sugarl tavolsagot repterek esetén), azért azonban nem vallalja a felel@sséget, hogy
ezek az irdnyelvek az egyes felhaszndlokra vonatkozd szabalyozasoknak is megfelelnek.

A GEO z6nak definiciéja

Figyelmeztetési zonak: A felhaszndld figyelmeztetd Uzenetet kap a repUlésre vonatkozo relevans
informaciokkal egyutt.

Fokozott figyelmeztetési zondk: A GEO rendszer repllés kdzben felszdlja a felhasznaldt. A
felnasznalonak a zonaba replléshez feloldasi kérelmet kell beadnia, amihez jéva kell hagynia a
repUlési Utvonalat.

Jogosultsagi zonak: A felhaszndlod figyelmeztetd Uzenetet kap, és a repllés alapértelmezés szerint
tilos. A tilalmat csak az arra jogosult, DJI dltal igazolt felhasznaldi fiokkal rendelkez6 felnasznald tudja
feloldani. Az ilyen on-feloldd jogosultsag online igényelhetd.

Magassagi zonak: A replilés bizonyos magassagra van korlatozva.

Korldtozott zonak: A repulés tilos, UAV-k nem repulhetnek be ilyen zéndba. Amennyiben
engedélye van ra, hogy egy korldtozott zénaba repulion, a feloldashoz latogasson el a
https://www.dji.com/flysafe weboldalra vagy kuldjon e-mailt a flysafe@dji.com cimre.

A DI GEO zénak a felhaszndld repulésbiztonsagat hivatottak biztositani, azonban nem
garantal, hogy teliesen megfelelnek a helyi torvényeknek és szabdlyozasoknak. A felhasznald
minden replles eldtt koteles ellendrizni a helyi torvényeket, szabdlyozasokat és kdvetelményeket,
és felel6sseggel tartozik a repulésbiztonsagért.

GEO z6naban vagy annak kozelében a DJI dron intelligens repulési képességei médosulhatnak.
Eléfordulhat csokkent sebesség, felszallasi hiba, a repllés befejezése és tovabbi problémak.

Repulési korlatozasok

Bevezetés

Az UAV felhaszndldinak be kell tartaniuk az illetékes kormany és szabdlyozd szervek, beleértve az
ICAO (Nemzetkdzi Polgdri Repulési Szervezet) és az FAA (SzOvetségi LégUgyi Hatdsdg) altal
alkotott repulési szabdlyozasokat. A repulés biztonsagi okokbdl alapértelmezés szerint korlatozott,
ami hozzdjarul, hogy a felhaszndlok biztonsagosan és torvényesen haszndljdk a DJI termékeket. A
korlatozasok kdzé tartoznak a magassagi és tavolsagi korlatok, valamint a GEO zénak.

Ha a globdlis navigacios muholdrendszer (GNSS) elérhetd, a replléshiztonsdg biztositasa
érdekében a magassagi és tavolsagi korlatok, és a GEO zondk is életbe lépnek. Egyébként csak a
mMagassagi korlatok énvényesek.

A maximalis magassag és sugar korlatozasai
A maximalis repulési magassag a dron repulési magassagat korlatozza, mig a maximalis sugar a
tavolsagat. A korlatokat a DJI Pilot alkalmazasban allithatjuk be.
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Maximalis repulési magassac

Maximalis suga

Kiindulasi pont

A drén magassaga bekapcsoldskor

=

Erés GNSS jel
Korlatozas Lefras DJI Pilot alkalmazas Gzenete

A drén magassaga nem lépheti  Elérte a maximalis repulési magassagot.

Maximalis magassa 2 2 Ao - o
gassag 4t a megadott értéket. Mddositsa a magassagot az FC bedllitdsokban, ha

szUkséges.
o . A repllési tavolsag nem lépheti Elérte a maximalis repUlési tavolsagot. Médositsa
Maximalis sugar . o e s e
at a megadott értéket. a tavolsagot az FC bedllitdsokban, ha szUkséges.
Gyenge GNSS jel
Korlatozas Leirds DJI Pilot alkalmazés Uzenete

Ha gyenge a GNSS jel, és mUikodik a vizudlis Elérte a maximalis repulési
rendszer, a magassag 8 méterre (26 lab) magassagot. Médositsa a
Maximdlis magassag ~ van korlatozva. Ha gyenge a GNSS jel, és
nem mUkodik a vizudlis rendszer, a
magassag korlatozasa 30 méter (98 [ab).

magassagot az FC
bedllitdsokban, ha szUkséges.

Maximalis sugar Nincs korlatozas. N/A

/N« Haadron atlép egy meghatarozott korlétot, a piléta nem tud messzebbre reptilni,
ugyanakkor a dront tovabbra is képes iranyitani.
« Biztonsagi okokbdl ne repuljon repterek, autopalyak, vasutallomasok, vasutvonalak,
varoskozpontok vagy mas érzékeny tertletek kozelébe. Csak olyan tertletekre repuljon a
drénnal, melyekre kozvetlenul ralat.
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GEO z6nék repulési korlatozasai

GEO zéna Lefras

Felszallas: A drén motorjait nem lehet elinditani.

Repulés kozben: Ha a GNSS jel gyengérdl erésre valtozik, a DJI Pilot
visszaszamlalasba kezd. A visszaszamlalast kdévetéen a drén azonnal

Korldtozott zéna ) p L . N,
félautomata sullyedés médba kapcsol, leszall, majd leallitja a motorokat.

Repulés kozben: Ha a dron egy korlatozott zéna kozelébe ér,
automatikusan lelassit és lebegni kezd.

Felszallds: A dron motorjait nem lehet elinditani. A felszallds csak azutan
lehetséges, hogy a felhasznald telefonszamardl feloldasi kérelmet adtak be.
Jogosultsagi zona Repllés kdzben: Ha a GNSS jel gyengérdl erésre valtozik, a DJI Pilot
visszaszamlalasba kezd. A visszaszamlalast kovetéen a dron  azonnal
félautomata sullyedés maédba kapcsol, leszall, majd ledllitia a motorokat.

Fokozott figyelmeztetési zona | A drén a megszokott médon repdl, de a felnasznaldnak jova kell hagynia az Utvonalat.

Figyelmeztetési zéna A drén a megszokott médon repl, de a felhasznalé figyelmeztetd Uzeneteket kap.

Ha a GNSS jel erds, a drén nem lépheti &t a megadott magassagot.
Repulés kdzben: Ha a GNSS jel gyengérdl erdsre valtozik, és a dron a
magassagi korlatozasndl magasabban van, a drén a magassagi korlat ala
sullyed és lebeg.

Magassagi zéna Ha erés a GNSS jel, a dron megkozelitheti a magassagi zona hatarat. Ha
a magassagi korldtndl magasabban van, a dron lelassit és egy helyben
lebeg.

Ha a GNSS jel gyengérdl er@sre valtozik, és a dron a magassagi
korlatozasnal magasabban van, a DJI Pilot visszaszamlalasba kezd. A
visszaszamlalast kovetéen a dron a magassagi korlat ala sullyed és lebeg.

Szabad z6na A dron korldtozasok nélkdl repul a megszokott médon.

Q Félautomata sullyedés: sullyedés és leszallas kdzben az dsszes botkormany mUkadik, kivéve
a gazt és az RTH gombot. Leszallas utan a motorok automatikusan ledllinak. Javasoljuk, hogy
az azonnali leszallashoz replljon biztonsagos helyre a drénnal.
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A GEO feloldéasa

Mivel a torvények és szabdlyozasok az egyes orszagokban és régiokban eltérhetnek, és a GEO zonak
kozott repulési korlatozasok kulonbozdek lehetnek, a DJI két lehetdséget kindl felhasznaldinak a GEO
z6nak kikapcsolasara: az onfeloldast és az egyéni feloldast.

Az 6nfeloldas jogosultsagi zonak esetén hasznalhatd. Ekkor a felhasznald regisztralt DJI felhasznaldi
fickjaval feloldast kérvényez, és a telefonszamadval azonositja magat. Ez a funkcid csak egyes
orszagokban elérhetd. A feloldast a felhasznald a https://www.dji.com/flysafe weboldalon (Utemezett
onfeloldas) vagy a DJI Pilot alkalmazasban (€l6 6nfeloldads) kérvényezheti. Az egyéni feloldas egyes
felnasznaldk specidlis igényein alapul. Ez egy specidlis 1égtérre vonatkozik, melyet a felhasznalok az
adott GEO zdnanak és egyéb kovetelményeknek megfeleld repulési engedély benydjtasaval
feloldhatnak. Minden orszagban elérhetd, és a https://www.dji.com/flysafe weboldalon igényelhetd.
A feloldasra vonatkoz¢ bévebb informaciokért latogasson el a https://www.dji.com/flysafe oldalra
vagy irjon nekink a flysafe@dji.com cimre.

Repllés elétti checklista

1. A tdvirdnyitd, az intelligens repulési akkumulator és a kijelz8eszkoz teljesen fel vannak toltve.

2. A karokat kihajtotta és stabilan rogzitette, a futdmdveket és az akkumulatorokat stabilan régzitette.

3. Az &sszes eszkozre telepitette a legfrissebb firmware-t.

4. A micro SD kartyat behelyezte, amennyiben szlkséges.

5. A gimbal megfelel6en mUkadik.

6. A motorok beindulnak és megfeleléen mikodnek.

7.A DJI Pilot alkalmazas sikeresen csatlakozott a drénhoz.

8. Avizudlis és az infravoros érzékeld rendszer érzékeldi tisztak.

9. Az akkumulatorcsatlakozot NE forditsa lefelé a talaj iranyaba, mert por vagy viz kertlhet bele.

10. Gy6z6djon meg rola, hogy a gimbal lengéscsillapitdja nem hasznalodott el, és bekototte a
leesésgatld kotelet.

Az iranytd kalibralasa

Az iranyt(t csak akkor kalibralja, ha a DJI Pilot alkalmazas vagy az allapotjelz erre felszdlitja. Az
iranyt( kalibraldsa soran vegye figyelembe az aldbbi szabalyokat:

£:  + NE kalibrdlja az iranytdt, ha fennall egy esetleges erés magneses interferencia esélye,
példaul fold alatti magnesek, parkoldhazak vagy vasbeton szerkezetek kézelében.
« NE tartson maganal ferromagneses anyagokat, példaul mobiltelefont a kalibralas soran.
A kalibralas befejezését kdvetéen a DJI Pilot alkalmazas figyelmezteti, ha az iranytlt erés
interferencia befolydsolta. A probléma megoldasdhoz kévesse az utasitasokat.
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Kalibralasi folyamatok

Az alabbi folyamatokhoz nyilt terUletet vdlasszon.

1. Koppintson a dron dllapotjelzé-savra, és valassza ki a Kalibralast az alkalmazasban, majd kovesse az
utasitasokat.

2. Tartsa vizszintesen a dront, majd forditsa el 360 fokkal. A dron allapotjelz6je folyamatos zoldre valt.

3. Tartsa fuggdlegesen, orraval lefelé a dront, majd forditsa el 360 fokkal a kozépsé tengelye kordl.
Ha a dron allapotjelz6je pirosan villog, kalibralja Ujra a dront.

/\  Ha a kalibralast kovetéen a dron allapotjelzGje pirosan és sargan villog, vigye a drént egy
masik helyre, és probalja djra.

£+ NEkalibrélia az irdnytit fémtargyak, példaul fémhidak, autck, dlivanyok kdzelében,
* Ha a drdn dllapotjelz6 felvaltva pirosan és sargan villog miutan letette a foldre, az
irdnytd magneses interferenciat érzékel. Vigye mashova a dront.
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A motorok beinditasa/leallitasa
A motorok beinditasa

A motorok inditdséhoz hasznélja a botkormany-kombinaciot. Nyomja mindkét kart a lenti belsé vagy
kulsé sarokba. Amint elindulnak a motorok, engedie el mindkét kart egyszerre.

VAGY m7 —m
F X

Zza N

o

A motorok ledllitasa

A motorokat kétféleképpen allithatja le:

1. Ha a dron leszallt, tartsa lefelé nyomva a bal oldali kart. A motorok 3 masodperc utan leallnak.
(ajanlott)

2. Ha a drén leszallt, nyomija lefelé a bal oldali kart @, majd hasznalja ugyanazt a botkormany-
kombinaciot, melyet a motorok beinditdsahoz haszndlt, a fenti dbra szerint @ A motorok

azonnal ledlinak, ekkor engedje el mindkét kart.
Za TN

N\ TN

? @ ) @

'sﬁ%}

|

2. modszer

Légcsavarok vészhelyzeti ledllitasa

A botkormanykombinacids parancs (CSC) hasznalataval a légcsavarok ledllithatok vészhelyzetben, ha
a repulésiranyito kritikus hibat észlel repulés kozben.

VAGY m7 —m
F X

Zza N

o

Tesztrepllés

Felszallas/Leszallas

1. Helyezze a drént nyilt, sik tertletre Ugy, hogy az akkumulatorszint-jelz8k On felé néznek.

2. Kapcsolja be a taviranyitét, majd kapcsolja be a drént.

3. Inditsa el a DJI Pilotot, és lépjen be a Kameranézetbe.

4. Varja meg, mig a drén allapotjelzéi zélden villognak (egypontos helyzetmeghatarozassal), vagy valtakozva zélden és
keken villognak (RTK).

5. Ha az intelligens repulési akkumuldtor hémérséklete alacsony, az ©nmelegitd funkcié hasznélataval fltse fel az
akkumulatorokat, hogy azok hémérséklete megfeleld legyen a felszallashoz.

6. A botkormany-kombinacio segitségével inditsa be a motorokat, és a felszallashoz tolja lassan felfelé a bal oldali kart.

7. Leszallashoz lebegjen sik feldlet fol6tt, és finoman hizza lefelé a bal oldali kart a stllyedés megkezdéséhez.
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8. Leszallas utan ismételje meg a CSC parancsot, vagy tartsa a bal oldali kart a legalso allasban, amig
a motorok leallnak.
9. EI6sz0r az intelligens repulési akkumulatort, majd a taviranyitot kapcsolja ki.

/N\ «Haadron éllapotjelzéi repulés kozben gyorsan sargan villognak, a drén Failsafe médba
lépett.
« Adrén allapotjelzéi repulés kozben lassu vagy gyors piros villogassal jelzik az alacsony
akkumulatorszintet.
« Bévebb repulési informaciokért nézze meg oktatévidedinkat.

Harom légcsavaros kényszerleszallas

Ha repulés k6zben meghibasodik az egyik hajtom (pl. az egyik motor meghajtérendszere elromlik),
a dron automatikusan Harom légcsavaros kényszerleszallasi modba kapcsol. A repulésiranyitd
probdlja a helyzet és a sebesség stabilitdsat és irdnyithatdsagat megtartani, és a dront ebben a
maodban automatikusan foldre tenni. Ez a mod lehetévé teszi, hogy a felhasznald a dront irdnyitva
biztonsagos helyen leszélljon, és segit csokkenteni annak esélyét, hogy a drén vagy a hasznos
teher leessen, és kart tegyen a foldon 1évé emberekben és épuletekben.

Ha a dron a Harom légcsavaros kényszerleszalldas modba |ép, a taviranyitd rezgéssel riasztja a
felnasznaldt. Ekkor a drén alapértelmezetten gyors forgasba kezd, és automatikusan stllyed. Az
el6re és hatra mozgast iranyitd botkormany immar az észak-déli mozgast, a balra és jobbra mozgast
iranyitd botkormany pedig a nyugat-keleti mozgast szabdlyozza. A felhasznald a botkormanyok
segitségével a leheté leggyorsabban a megfeleld leszallasi helyre iranyithatja a dront. Ha a dron a
talaj kozelébe ér, a felhasznald a légcsavarok vészhelyzeti ledllitasaval foldre teheti a dront, és ezzel
minimalizalhatja a dron forgdsa altal okozott veszteségeket.

/\ « AHarom légcsavaros kényszerleszallas feltétele, hogy a drén felszéllasi sdlya 7,7 kg alatt

legyen, és nyilt terepen, 10 métert meghalado repulési magassagon repdljon.

« Ha ilyen hiba merl fel, azonnal reptljon tavol a drénnal az emberektdl és az értéktargyaktdl,
és a dron sérulésének elkertlése érdekében sik és puha feltleten landoljon (pl. fd).

« Ha a légcsavar meghibdsodott, de a motor tovabbra is megfeleléen mikaodik, a dron nem [ép
Harom légcsavaros kényszerleszallas modba.

« A Harom légcsavaros kényszerleszallas csak a meghajtd rendszer meghibdsodasa esetén
hasznélt vészhelyzeti védelmi funkcid. Kérjuk, ne akarja szandékosan el&idézni.

« Gy6z6djon meg rola, hogy az dsszes firmware-t frissitette.

« Leszallas utdn a meghajtérendszer javitasa érdekében mielébb forduljon a DJI Supporthoz.

89



Flggelék

90 © 2020 DJI Minden jog fenntartva.



Fuggelék

Specifikacio

Adrén
Méretek

(Kinyitott allapotban, Iégcsavarok nélkdl)

Méretek (Osszecsukott allapotban)
Tengelytavolsag

Suly (Akkumulatorok nélkdl)
Maximalis hasznos teher
Maximalis felszdllasi sly

Uzemi frekvencia

Addteljesitmény (EIRP)

Lebegés pontossaga
(szélcsendben vagy szell6ben)

Maximalis szogsebesség

Maximalis bélintasi sz6g

Maximalis emelkedési sebesség
Maximdlis stllyedési sebesség (figgéleges)
Maximalis sullyedési sebesség (ferde)
Maximalis vizszintes sebesség

Tengerszint feletti maximalis magassag

Maximalis szélellendllas

Maximalis el6rerepulési idé (tengerszint)
Maximalis lebegési id¢ (tengerszint)
Motormodell

Légcsavarmodell

Tamogatott DJI gimbalok

Tamogatott gimbalkonfiguraciok

810x670x430 mm (HxSZxM)

430%x420%430 mm (HxSZxM)

895 mm

3600 g

2700 g

9000 g

2,400 - 2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz

2,400 - 2,4835 GHz:

29,5 dBm (FCC); 18,5 dBm (CE); 18,5 dBm (SRRC); 18,5 dBm (MIC)
5,725 - 5,850 GHz:

28,5 dBm (FCC); 12,5 dBm (CE); 28,5 dBm (SRRC)

Fuggdleges:

+0,1 m (vizudlis rendszer bekapcsolva)

+0,5 m (P méd GPS-szel)

+0,1 m (D- RTK)

Vizszintes:

+0,3 m (vizudlis rendszer bekapcsolva)

+1,5 m (P méd GPS-szel)

+0,1 m (D- RTK)

Bdlintas: 300°/s, Fordulas: 100°/s

30° (P-mdd és elllsé vizudlis rendszer bekapcsolva: 25°)

6 m/s

5m/s

7 m/s

23 m/s

5000 m (a 2110-es légcsavarokkal és 7 kg-nal kisebb felszallasi
sullyal) / 7000 m (a 2195-6s nagy magassagi alacsony zajszintd
|égcsavarokkal és 7 kg-nal kisebb felszallasi sullyal)

15m/s

45 perc (teher sulya 700 g)

43 perc (teher sllya 700 g)

6009

2110

Zenmuse XT2 / XT S/ 730/ H20 / H20T

Dupla als¢ gimbal, Szimpla felsé gimbal, Szimpla alsé gimbal,
Szimpla alsé gimbal + Szimpla felsé gimbal, Dupla als¢ gimbal
+Szimpla felsé gimbal
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Egyéb tdmogatott DJI termékek
Kuls6 behatasokkal szembeni védelmi
besorolas

GNSS

Uzemi hémérséklet
Smart Controller

Ocusync Enterprise Uzemi
frekvenciatartomany
Maximalis atviteli tavolsag
(akadalytalanul,
interferencidtél mentesen)

Addteljesitmény (EIRP)

Kulsé akkumulator

Beépitett akkumulator

Uzemidé:

Csatlakozoéaljzat Feszultség /
Aramerésség (USB-A port)

Uzemi hémérséklet-tartomany
Vizualis rendszer

Akadalyérzékelés tartomanya
FOV

Uzemi kérnyezet

Infravoros érzékel6 rendszer
Akadalyérzékelés tartomanya
FOV

Uzemi kérnyezet

92

CSM Radar, Manifold 2

P45
GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
-20° és 50° C (-4° és 122° F) kdzott

2,400 - 2,4835 GHz, 5,725 - 5,850 GHz*

NCC/FCC: 15 km
CE/MIC: 8 km
SRRC: 8 km

2,400 - 2,4835 GHz:

29,5 dBm (FCC); 18,5 dBm (CE); 18,5 dBm (SRRC); 18,5 dBm
(MIC)

5,725 - 5,850 GHz:

28,5 dBm (FCC); 12,5 dBm (CE); 20,5 dBm (SRRC)

Név: WB37 intelligens akkumulator

Teljesitmény: 4920 mAh; Feszultség: 7,6 V
Akkumulatortipus: LiPo; Energia: 37,39 Wh

Toltési id6 (a BS60 intelligens akkumuldtoralloméassal): 70
perc (15 ° és 45 ° C kozott);

130 perc (0° és 15° C kozott)

Akkumulatortipus: 18650 Li-ion (5000 mAh @ 7,2 V)
Toltés tipusa : 12 V/ 2 A-s USB tolté tdmogatott
Névleges teljesitmény: 17 W**

TOMtésiid6: 2 éra 15 perc (12 V/ 2 V-s USB

toltével)

Beépitett akkumuldtor: kb. 2,5 dra

Beépitett akkumuldtor + kiils6 akkumuldtor: kb. 4,5 dra

5V/15A

-20° és 40° C (-4° és 104° F) kozott

El¢re/ Hatra / Balra / Jobbra: 0,7 - 40 m

Felfelé / Lefelé: 0,6 -30 m

Elére / Hatra / Lefelé: 65°(vizszintesen), 50°(figgélegesen)
Balra / Jobbra / Felfelé: 75°(vizszintesen), 60°(figgdlegesen)

Tiszta mintdzaty és megfelel® megyilagitasu fellletek (> 15 lux)

01-8m
30°
Nagy, diffuz és reflektiv akadalyok (reflektivitas >10%)
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Intelligens repuilési akkumulator
Teljesitmény

Feszlltség

Akkumulatortipus

Energia

Nettd suly (egy darab)

Uzemi hémérséklet

Taroldsi hémérséklet

Toltési hémérséklet
Maximalis toltés

Kiegészit6 lampak

Effektiv megvilagitasi tavolsag
Megvilagitasi mod

FPV kamera

Felbontds

FOV

Képkockasebesség

5935 mAh

528V

LiPo 125

274 Wh

Kb. 1,35 kg

-20° és 50° C (-4° és 122° F) kézott
22°é530° C (71,6° és 86° F) kizétt
5° &5 40° C (41° és 104° F) kozott
470 W

5m

60 Hz, folyamatosan

960p
145°
30fps

* Néhdny orszagban a helyi szabdlyozasok tiltjdk az 5,8 GHz és az 5,2 GHz frekvencia hasznalatét, néhany régiéban
pedig az 5,2 GHz frekvencia haszndlata csak beltéren engedélyezett.

** A Smart Controller a csatlakoztatott mobileszkdzt energiaval 1atja el, ami befolydsolhatja a fent emlitett értékeket.
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Firmware frissités
A tavirdnyito, a dron és egyéb csatlakoztatott DJI eszkozok frissitéséhez haszndlja a DJI Pilot alkalmazast vagy a
DJI Assistant 2 for Matrice-t.

Zenmuse H20, H20T, 730, XT S és XT2 esetén csak a drén firmware-e frissitheté a DJI Assistant 2 for Matrice-
en vagy a DJI Pilot alkalmazason keresztUl. A gimbal firmware-ét micro SD kartyaval lehet frissiteni.

A DJI Pilottal

1. Gy6z6djon meg réla, hogy a drén és a taviranyitd, illetve a drénhoz csatlakoztatott tobbi DJI eszkdz kdzott
stabil a kapcsolat, és hogy az sszes eszkdzt bekapcsolta.

2.Nyissa meg az alkalmazast. Ha elérhetd U letdlthetd firmware, értesités jelenik meg. A firmware

frissitéséhez kovesse a képernyén megjelend utasitdsokat. A firmware letoltése elétt csatlakozzon az
internetre.

A Zenmuse H20, H20T, és a DJI ENTERPRISE X-Port esetén a frissitések telepitése az
alkalmazason keresztll torténik. A dron és a gimbal firmware-e egyidejlleg frissul.

A DJI Assistant 2 for Matrice-szel

Csatlakoztassa a taviranyitét a szoftverhez, majd frissitse a taviranyitd, az M300 RTK drén, a H20

Sz€érigju és az X-Port hasznos teher firmware-ét.* A felhaszndld az egyes eszkozoket

is csatlakoztathatja a szoftverhez, hogy azok sajat firmware-ét frissitse.

1. Kapcsolja be a taviranyitot és a dront. Csatlakoztassa a taviranyitot a szamitoégéphez kétportos
USB-A kabellel.

2.A g3 jelre koppintva bedllithatja az USB adatexport modot a tavirdnyité Gyorsbedllitdsaiban.

3. Kattintson a megfeleld eszkdz nevére, majd a firmware frissités feliratra.

4. Valassza ki a kivant firmware verziot. A firmware letoltése elétt csatlakozzon az internetre.

5.A firmware frissités befejezése utan inditsa Ujra az eszkdzt.

/N Az akkumuldtor firmware-ét a dron firmware-e magdban foglalja. Gy¢z6djon meg rdla, hogy az

0sszes akkumulator firmware-ét frissitette.

* A firmware frissitéséhez a dron akkumulatorszintjének meg kell haladnia a 40%-ot, a
taviranyitd akkumulatorszintjének pedig a 20%-ot.

* Gy6z6djon meg rola, hogy frissités soran az eszkozok megfeleléen csatlakoztatva vannak.

* A dron Ujrainditdsa sordn a gimbal lefagyhat, és a dron allapotjelzé szokatlanul villoghat, ez
normadlis jelenség. Varjon tlrelemmel a frissités befejezéséig.

* A firmware frissitése, a rendszer kalibrdldsa és a paraméterek bedllitdsa soran tartsa tavol a
dront emberektd| s allatoktol.

* Arepllésbiztonsag érdekében mindig a legfrissebb firmware verzidra frissitsen.

* Afirmware frissités befejezése utan a dron és a taviranyitd kozott megszakadhat a kapcsolat.
Ha szUkséges, parositsa 6ket Ujra.

* Tamogatas késébb

9%
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A Matrice 300 RTK felsé gimbalcsatlakozdval a kompatibilis hasznos teher régzithetd a Matrice 300
RTK dron tetejére. Gépvazanak kialakitdsa a globalis IEC 60529 szabvanynak megfeleld IP45-6s
védelmet biztosit (feltéve, hogy vizallé hasznos terhet szerellnk fel).

A Matrice 300 RTK kettés gimbalcsatlakozoval a kompatibilis hasznos teher régzitheté a Matrice 300
RTK drén aljara. Gépvazanak kialakitasa a globalis IEC 60529 szabvanynak megfelel6 [P45-6s védelmet
biztosit (feltéve, hogy vizallo hasznos terhet szerellnk fel).

1. Tavolitsa el a szimpla alsé gimbalcsatlakozét.

© 2020 DJI Minden jog fenntartva 95
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2. Rogzitse a dupla gimbalcsatlakozdt, majd kosse be a kabeleket.

Els6 gimbalport

06  © 2020 DJI Minden jog fenntartva
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A CSM radar hasznélata

Telepités és csatlakoztatas

A CSM radart az M300 RTK-val hasznalhatja. A telepitéshez és csatlakoztatdshoz kdvesse az alabbi
lépéseket.

Hasznalat
Biztonsagi intézkedésként egy 1 és 30 méter kozti észlelési tartomannyal rendelkezd kérkdrosen
keresé milliméter hulldamu (CSM) radart rogzithet a dron tetejére.

Eszlelési tartomany
Eszlelési sz6g: 360 ° vizszintes irdnyban, + 15 ° fiiggdleges irdnyban, és + 12 ° felfelé; Eszlelési
tavolsag: 1,5-30 m.
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/N\ e« Felhiviuk figyelmét, hogy drén az észlelési tartomanyon kivili akadalyokat nem képes
észlelni és kikertini. Repuljon dvatosan.

« Az effektiv észlelési tavolsag az akadaly méretétél és anyagatol figgben valtozhat. Erésen
fényvisszaver® targyak érzékelése esetén (mint példaul az éplletek) az effektiv észlelési
tartomany nagyjabdél 15 méter. Gyengén fényvisszaverd targyak érzékelése esetén (mint
példaul szaraz fadgak) a tavolsag nagyjabdl 10 méter. Az akadalyérzékelés mikodése
vagy megbizhatdsaga az effektiv észlelési tavolsagon kivil nem garantalt.

Az akadalykikeril6 funkcié hasznalata

A radaros akadalykiker(ls funkciét a DJI Pilot alkalmazasban lehet bekapcsolni. Allitsa be a drén
biztonsagi tavolsagat az alkalmazasban (legalabb 2,5 méter ajanlott). A hatékonyabb akadalykikerulés
érdekében javasoljuk, hogy legaldbb 4 méter magassagon repdljon.

& * NE érintse meg, illetve ne érjen kezével, testével a radarmodul fém részeihez, mikor
bekapcsolja azt, illetve kozvetlendl repulés utan, mert azok forroak lehetnek.

* Manualis Gzemmaodban a felhasznald teljeskorlien iranyftja a dront. Mdkodtetés kozben
figyeljen a repllés sebességére és iranyara. Figyeljen oda a kornyezetére, és kertlje el a
radarmodul vakfoltjait.

* Ha masik eszkozt rogzit a dronra (mint példaul a Manifold 2), kérjuk ne blokkolja a radar
FOV-t. Ha blokkolja a radar FOV-t, csdkkenhet az akadalykikerUlés hatékonysaga. Kérjuk,
repuljon dvatosan.

* Helyzeti médban az akadalykikertlés nem mukodik.

* Mindig tartsa kezében a dron teljes iranyitasat, és ne tamaszkodjon a radarmodulra és
a DJI Pilot alkalmazasra. Mindig maradjon a drénnal ldtétavolsagon belll. Sajat
megitélése alapjan manualisan kerulje ki az akadalyokat.

 Ha kis tavolsagon belll tobb dron mikodik, a radarmodul érzékenysége csokkenhet.
Legyen ovatos.

» Hasznalat elétt ellendrizze, hogy a radarmodul tiszta, és a kulsé védéburkolat nem
repedt, kopott, horpadt vagy deformalt.

» NE probdlja meg levenni a radarmodul azon részeit, melyeket gyarilag rogzitettek.

« Aradarmodul egy precizids eszkdz. NE razza, piszkalja vagy Usse meg a radarmodult.

Q *Ha a radarmodul rendszeresen tévesen észleli az akadalyokat, ellenérizze, hogy
megfelelen rogzitve van-e a tartékonzol és a dron futomuUve. Ha a radarmodul tovabbra
sem mUikodik, Iépjen kapcsolatba a DJI Supporttal vagy a DI hivatalos képviseletével.

* A radarmodul véddburkolatdt tartsa tisztan. Fellletét hasznalat el6tt puha, nedves
ruhaval torolje le, és hagyja megszaradni.
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A hordtaska tartalma

. Légcsavar x4

. Futému

. Dron protektor tok

. Taviranyitod

. Taviranyité pant

. Fels¢ gimbalcsatlakozd

. WB37 intelligens akkumulator

. USB tolts

9. Drontest

10. CSM radar

11. iPad

12. Gimbal és kamera (H20 / H20T)
13.TB60 intelligens repulési akkumuldtor
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DJI Support
https://www.dji.com/support

A tartalom valtoztatdsanak jogat fenntartjuk

A legujabb verzi6 a
https://www.dji.com/ matrice-300/downloads
oldalon érhet6 el.

Ha barmilyen kérdése van a felhasznaldi kézikonywvel kapcsolatban, forduljon a DJI-hoz az aldbbi
e-mail c’'men: DocSupport@dji.com.

Szerzéi jog ©2020 DJI Minden jog fenntartva.
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