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Disclaimer and Warning

Thank you for purchasing the DJI™ Snail Propulsion System
(hereinafter referred to as “product”). Read this disclaimer
carefully before using this product. By using this product, you
hereby agree to this disclaimer and signify that you have read
it fully. Please install and use this product in strict accordance
with the User Manual. SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. and
its affiliated companies assume no liability for damage(s) or
injuries incurred directly or indirectly from using, installing or
refitting this product improperly, including but not limited to
using non-designated accessories.

DJlis a trademark of SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. (abbreviated
as “DJI") and its affiliated companies. Names of products, brands,
etc., appearing in this manual are trademarks or registered
trademarks of their respective owner companies. This product and
manual are copyrighted by DJI with all rights reserved. No part of
this Product or manual shall be reproduced in any form without
the prior written consent or authorization of DJI.

This disclaimer is produced in various languages. In the event of
divergence among different versions, the Chinese version shall
prevail when the Product in question is purchased in China,
and English version shall prevail when the Product in question is
purchased in any other region.

Legend
/\  Important Hints and Tips Reference
Warning

When powered on, the motors and propellers will rotate very
quickly and can cause serious damage or injuries. Always be
vigilant and make safety your top priority.

. Always attempt to fly your aircraft in areas free of people,
animals, power lines, and other obstacles.

DO NOT approach or touch the motors or propellers when the
unit is powered on.

Ensure that there are no open circuits or short circuits when
soldering the ESC cables.

Before takeoff, ensure that the propellers and motors are
installed correctly.

Ensure that all parts of the aircraft are in good condition. DO
NOT fly with worn or damaged parts.
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6. Only use compatible, authorized DJI parts.

. Ensure that all parts are firmly in place and all screws are tight
before each flight.

8. The input throttle signal mode (regular or OneShot125) cannot

be changed while the product is in use. Set the input throttle

signal mode on your flight controller. Restart the electronic

speed controller to apply the new mode.

Do not connect the electronic speed controller to a DC

regulated power supply, or the power system and the

electronic speed controller will be damaged when the product

captures energy produced during deceleration as this product

has Active Braking Function by default.

10. Ensure that the motors rotate smoothly before takeoff.
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Active Braking Function: The motor actively reverses torque
when decelerating, recovering some of the rotational energy.
Normal braking relies mainly on air resistance.

Introduction

The Snail Racing Propulsion System is a multirotor propulsion
system designed for racing multirotor aircraft with a max thrust
of 1.32kg/rotor. Based on the operation environment of racing
multirotor aircraft, impact analysis and drop tests are performed
on the Snail 2305 Racing Motor to guarantee its rugged
structure.

The Snail 430-R Racing ESC uses a 32 bit motor driver chip with
a maximum main frequency of 100MHz. Its advanced algorithms
allow a responsive motor drive with precise control and its small
power supply ripple ensures normal performance of other power
supply units when motors reach maximum current output. Like
most DJI products, the ESC firmware can be updated, ensuring
that the Snail is constantly refined.

Features
Active Braking Function
3D Mode*
Two Throttle Signal Modes
« Regular throttle signal: 30Hz to 500Hz PWM signal
» OneShot125 signal: 30Hz to 1000Hz
High Rotational Speed Motors
«46,000rpm (7 pole pairs)
«322,000rpm (1 pole pair)




Maximum Continuous Current: 30A

DJI ASSISTANT™ 2 Software

Complete Electromagnetic Compatibility Test

« Radiated Emission

« Electrostatic Discharge Immunity

« Radiated RF Electromagnetic Field Immunity

Typical Applications: Racing multirotor aircrafts

* Get 6048-3D Propellers and update the ESC firmware via DJI
Assistant 2 to activate the 3D mode of the 430-R Racing ESC
(Refer to Connecting the ESCs for more information).

In the Box

Standard Package

= =
2305 Motor (CCW) x 2 2305 Motor (CW) x 2 430-RESC x 4

< it

Heat-shrink Cover x 4 Screws (M3 x 5, M3 x 6)

i

50248 6030S 70278 50488 Tri-Blade

Optional Package

Quick-Release Propeller Pairs

Y /

6048-3D 5048 Tri-blade ESC Programmer
Propeller Pair Propeller Pair




A DJI Snail Propeller Adaptor is required for mounting 6048-
3D Propellers and 5048 Tri-Blade Propellers on the motors.

5048S Tri-Blade Quick-Release Propellers are recommended
for use with the Snail Racing Propulsion System. Y-shaped
and aerodynamic designed blades enable them to provide

racing multirotor aircraft with sufficient strength and stiffness. E

Connecting the ESCs

Tool Required: Power distribution board (PDB), electric soldering
iron and soldering tin.
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. Solder the ESC’s black GND cable and white VCC cable to
the pads on the PDB as shown.

. Connect the signal cable to your flight controller. The signal
cable’s white wire transmits the control signal; the black wire is
for GND.

. Connect the motor to the ESC. Test the motors and ensure
that the rotation direction of each motor is correct. You can

reverse the rotation direction by swapping the positions of

any two cables. See below the ESC Configuration for more

information on how to reverse the motor rotation direction.

. A PMW signal cable is also used to connect PC to update
firmware.

PWM Signal Cable (To flight controller)

Be sure to solder the cables onto the pads according to
the specifications of your PDB. The PDB in the figure uses
its outer pads for the black GND cables, and the inner
pads for the white VCC cables. Cut the cables to length.
The cables should be shortened to avoid bunching up
near the solder points. As shown in the picture.

& Ensure that there are no open circuits or short circuits

when soldering the ESC cables.

© 2017 DJI All Rights Res




Mounting the Motors

The dimensions and thread sizes of the motor are illustrated
below. Ensure they are compatible with your frame arms before
mounting the motors.

m =T i

17.3mm
28.2mm

Thread Depth

16 mm

Assembly hole on the Assembly hole on the top of the
bottom of the motor motor without the Quick-Release
Propeller Adapter, spring and screws

* Use a suitable Propeller Adapter and airframe that can
withstand the large thrust delivered by the Snail Racing
Propulsion System.

* Choose an appropriate screw length and screw size
according to the depth of the assembly hole and thickness of
the motor mounting plate. Using screws that are too long or
too large may not be able to secure the motor.

* When mounting or removing the motors, be careful to prevent
foreign articles from entering the motors.

Assembling the Propellers

Quick-Release Propellers
This example uses the 5048S propellers. Instructions also apply
to the installation of 50248, 6030S and 7027S.

1. Pair the propellers marked CW with the clockwise rotating
motors; pair the unmarked propellers (white ring on the

6 © 2017 DJI All Rights Reserved



bottom of the propellers) with the counterclockwise rotating
motors (with white dots).

2. Align gap A inside the propeller nut with fin B on the Propeller
Adapter. Press the propeller down onto the adapter firmly and,
while holding the propeller pressed down, rotate the propeller
in the lock direction (propellers marked CW rotate counter-
clockwise; propellers without markings rotate clockwise) until
you feel it secure in place.

3. To remove the propeller, press the propeller down firmly and,
while holding the propeller pressed down, rotate the propeller
in the unlock direction until it can be removed easily.

Other Propellers

This example uses the 6048-3D propellers. Instructions also
apply to the installation of 5048 Tri-Blade Propellers.

Tools Required: M2 hex key and Snail Propeller Adapter.

1.Remove the screws securing the Quick-Release Propeller
Adapter on the 2305 Racing Motors, and then remove the
Quick-Release Propeller Adapter.

2. Remove the cap on the Snail Propeller Adapter.

3. Align the holes of the black Propeller Adapter with the holes
on the CW motors. Insert the M2x4 screws and tighten to
secure. Align the holes of the red Propeller Adapter with
the holes on the CCW motors. Insert the M2x4 screws and
tighten to secure.




4. Install the unmarked propellers onto the red Propeller Adapter,
and install the propellers marked with CW onto the black
Propeller Adapter.

5. Secure the propellers by rotating the red cap onto the axes of
the red Propeller Adapter and black cap onto the axes of the
black Propeller Adapter.

v
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& * Stand clear of the motors and DO NOT touch the propellers

when they are spinning.

* Use only DJI approved propellers.

* Use appropriate propellers for your needs, as they can wear out.

* Pay attention to screws properly during installation and removal.

* Before mounting 6048-3D Propellers, select 3D Mode in DJI
Assistant 2 and update the corresponding firmware. (Refer to
Using DJI Assistant 2 for details)

Using DJI Assistant 2

DJI Assistant 2 is used to update and configure the ESC.
Remove propellers before connecting to DJI Assistant 2.

430-RESC ESC Programmer PC

Unplug any other serial devices connected to your PC before

updating. Then follow the instructions below.

. Download and install DJI Assistant 2 from the Official DJI
website. (http://www.dji.com/snail/info#downloads)

. Connect the ESC Programmer to the ESC with the PWM
signal cable and to your computer using the USB cable on the
programmer.

. Connect a battery (3-4S LiPo) to supply power to the ESC.
Do not disconnect the ESC from your computer or the power
supply until configuration is complete.
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4. Launch DJI Assistant 2. When a connection is established,
the software will display the connected devices. Use your DJI
account to log in.

5. Click Settings to set parameters.

6. Click the firmware update and select the version you would
like to update. DJI Assistant 2 will automatically download
and update the firmware. Restart your ESC after the update is E
complete.

& * Ensure that your computer is connected to the Internet during
update.

* Ensure that the battery level is adequate for the update.

* DO NOT unplug the USB cable during the update.

* Retry to update if DJI Assistant 2 displays an update failure
prompt.

* If the ESC is not recognized by the DJI ESC Assistant, check
if there is more than one FTDI device connected such as
another DJI Updater or programmer, an FTDI USB adapter
or development board (e.g. a BeagleBone, Raspberry or
Arduino board). Unplug the other FTDI devices. Restart the
DJI Assistant 2 and the ESC, and try again.

ESC Configuration

Calibrate the throttle range and switch the motor rotation
direction using the remote controller.

. Power on the remote controller and receiver. Ensure a good
communication between them. Push the throttle stick all the
way up. The motor start a slow double beep, a single beep
sequence.

. Then the warning sound will alternate between a quick single

beep and a quick double beep. Pull the throttle stick all the

way down after hearing a single beep to calibrate the throttle.

Pull the throttle stick all the way down after hearing a double

beep to reverse the motor rotation direction. By rotating the

desired motor quickly in any direction, this motor’s rotation
direction will be changed.

The warning sound becomes a chime when completed.

Restart the ESC after reversing its rotation direction.
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System Status

The motors will beep

Beep Codes

when the Snail is in use. The table below

contains more information about the warning sound.

Alarm
Chime

Rapid Beeping
Slow Beeping

Alternating Single
and Double Beeps

Description

Ready to work

Minimum throttle signal not reached. Check
the flight controller, remote controller or
remote controller receiver.

No throttle signal.

Using the remote controller for configuration and
set motor rotation direction.

Specifications

Max Thrust 1.32kg/rotor (16.8V, Sea Level)
Recommended Battery 4S LiPo

Recommended Takeoff Weight 125-250g/rotor (Sea Level)
Operating Environment -10° to 50°C

ESC

Max Allowable Voltage 17.4V

Max Allowable Current’ 30A

(Continuous)

Max Peak Current*(3 sec) 45A

Supported Throttle Signal Regular/OneShot 125
Modes

Max OneShot125 1000Hz

Signal Frequency

Max Regular Signal Frequency 500Hz

ggfauwhpzvthe?i;w 16kHz
Weight (Without Cables) 2.89
Supported Battery 3S-4SLiPo
Motor

Stator Size 23x5mm
KV 2400rpm/V
Weight (Without Cables) 27.89

* Tested at the temperature of

25°C, well ventilated

Propellers DiameterxThread Pitch Weight (single one)
5048S propellers 5x4.8inch (12.70x12.19cm) 5.50g
50248 propellers 5x2.4inch (12.70x6.10cm) 3.45g
6030S propellers 6x3.0inch (15.24x7.62cm) 3.20g
6048-3D propellers  6x4.8inch (15.24x12.19cm) 4.10g




5048 propellers 5x4.8inch (12.70x12.19cm) 5.689
7027S propellers 7x2.7inch (17.78x6.86cm) 4.32g

Performance and Parameters

The following data was generated using 5048s tri-blade Quick-
Release propellers. Use this data to facilitate the proper use of
the propulsion system.

& * A payload of 120g to 300g per rotor is recommended for
optimal performance.
* DO NOT overload the system. A payload more than 400g
per rotor will severely compromise safety and performance.
* It is recommended to pair with racing aircraft weighing
less than 6509 (including battery).

Snail Racing Propulsion System Performance

Power Loading (g/W)
B

6

200 400 600 800 1000 200

Thrust (g/rotor)

The data above was measured with an input voltage of 14.8 V, at a temperature of
25°C and sea level. The thrust was adjusted by the throttle.

Max Thrust (girotor)

Input Voltage (V)
The data above was measured at full throttle, at a temperature of 25°C and sea level.
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n (%) 1(A) T(glrotor) P (W)

80 40 1400 500
/ 450
70 35
n \ 1200 400
60 77 30 000 a0
50 ” % :
500 300
40 20 250
600
30 > 15 200
4 400 150
20 A~ 10 0
TP 200
10 = 5 50
0 0 0

0

5000 10000 15000 20000 25000
N (rpm)
n - Electrical Efficiency, T - Thrust, | - Current, P — Input Power, N — Rotational Speed

The data above was measured with an input voltage of 14.8V, at a temperature of
25°C and sea level. The rotational speed was adjusted by the throttle. Electrical
efficiency is the product efficiency of the system including the ESC and motor.

2305 Racing Motor Performance
Performance Diagram

N (%) T(N'm) PW) 1(A)

100 1 800 T 250 T
T -

w0 | 09 g0t

80 |/ - 08 200 +
|/ 600 1

70 AN 07

o0 S . 06 00T 450l

50 - - 05 400 +

40 N 04 gl 1004+

30 P B\ 03
/ 200 +

20 X 02 50 +

10 {F ) 01 100+

o b 0 ol o 1

10000 15000 2

5000 30000 35000
N (rpm)

T - Torque, | - Current, P — Output Power, n — Efficiency, N — Rotational Speed

The data above contain theoretical values measured with an input voltage of 14.8V,
for reference only. When operating at a temperature of 25°C with no additional cooling
devices, the motor cannot operate with a current more than 50A. It can support
short term operation (about 1 to 10 sec) with a current between 25A and 50A, and
continuous operation with a current under 25A. The motor run time should depend on
the actual environmental temperature and cooling conditions.

Characteristic Parameters

Speed Constant 2400rpm/V
Back Electromotive Force Constant 0.0056364 v-sfrad
Mechanical Time Constant 200ms

Motor Rotor Inertia 1.84kg-mm?

12 © 2017 DJI All Rights Reserved



Total Rotor Inertia (5048S Propeller Included)  6.62kg-mm?
Torque Constant 0.0054267N-m/A
Line-to-Line Inductance 14pH
Line-to-Line Resistance 61mQ

Thermal Time Constant 100s

This content is subject to change.

Download the latest version from
http://www.dji.com/snail

Copyright © 2017 DJI All Rights Reserved.
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IIMNETHIIINS .

@|AHA (glrotor)

1350

1100

1050

1000

950

16 7

WABE (V)

LI EHIEA=IR 26C . iBFESERET, L], BHHEEEHAR

ENE,
n (%) 1(A)
80 40
/
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n-EBREE, T-41, P-@IAIDE, |- BB, N-feiE
DI EHIESRIBENEE 148V, EB 25T BFESENRET, T
HBNATEERNE . Hoh, BERRHBNABIENMETRR.

2305 EBHLMHAE
AR
n (%) T(N'-m) PW) 1(A)
100 1 800 T 250
9 [T u 09
N T 700 +
80 08 200
L n 600 +
70 - 07
60 ARy — 06 S0 150
50 — 05 400 1
40 f > 0.4 300 4+ 100
30 P = 03
[ S~ \ 200 1~
20 = x 0.2 50
10 If Loar - 01 1007
0" 0 ol 0
5000 10000 15000 20000 25000 30000 35000
N (rpm)

n- BBYAEE, T-1H5E, P-itIhE, -8R, N-46%

DI EHIRIREINEE 14.8 V BIENRICHE, (Nit2%. =B 25C. LM
INSHDEBRIBRT, BIREBIE 50 A AR TEX, 25 - 50A 95287 (£
1-10s) TAEXIS, 256 A LINRBIFEETIER . sEhrfErma, SRIBTIE
INEIRERAGAR IR TATE)

FHESE

RERH 2400 rom/V HEEE  00054267N-m/A
REBENBELL  0.0056364v-sfrad  £EFRRL 14 uH
HURASIEEEL 200 ms 4308 61mQ

EBEFIRE  1.84kg-mm’ HMAEEE 100
BFRIRE"  6.62kg-mm’
* & 50488 $2EK

ASAEEH, BRBTEN. i)
SEALE DJI BARSERRES Bl

http://www.dji.com/snail SR
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1HO

REEH

EHIEEEE D™ Snail FRIRSHERENNFR . LA Snail FHEZHE
BENRGH, BIFMRSTARE, BEMAER, BFRRERE
IE)%%K%%EHE‘J%*EWE EEREEIAFMREZ ERTENER
B RERETEER. 2. Bek (DEEMRIEEER DI TiH,
W BiE. TR RIERS ) ISAMEEEL, RYIHAIBAIFTRY
BRABREMBABRAEE.

DJI 2RI AIBRFH B R AT REMBATNEIER. AHR
NEMESE. MBS, IREMBADNEENEREER. FERR
FRRRIHRBAEHARABIRENE .. REFFA, FMELUE
eIz REIED

MFREESIAN R EEEEMER, FELRYIRAE, HittE
EAREERAE,
FISRERER

A\ smzEwmae N eREs e

ERERTIESER

SERIEEAIRIER RS B A S M RSN —ERENEENRE, B
UTERERS Snail FIRZIEREOFMRE, BHUEIERRS,

| (EFEEERE TR, MEE. AR, SEEHRIKE,

. ISR SR AB PR B A RNEE, L R h RO i AE
s,

3. MRS, BREERNEE.

4. (EFIRTER SIS R B

5. (EFERERES AN EERIT. IETANS RS, FER

FEAR .

. $5(5F DI SRAHAOEAE

. ERRATED, SRS S SO G RIGR AR

. ERERTE, SEEEEDPIARSR (—AHPIRIRER
5§ OneShot125). AIFEIIIR, FBTERITIHIEE EEXOHPIMANE
B, AEEFABRELER, BREESNE FERESEHR
BlERETE .

9. N ERTERESTIFENG, BHOEREREEEREEES
ETAR, SESSENEENEREE.

10. BTG EBIEESHYIERIEE .

oo

® ~

FERE: BEFHRURAMBEEIEENE . SHAEERIE
IRE, SIS T B EBE AT AR BIRER o
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L)1

Snail FHESIBHNRGE—NBEMBEAIINS 1.32 kg WSHEES
NEG, BWEREESIERIE. Snall 2305 SHEEEIRIESES
IERIHAKIERIER, BT NN F RSN SN,
LIRS, DEMGEL . Snal 1307 HEBT IR
RS HERRAAMRST, IR T ARSI 100MHz 19 32 friT AR
EEEBIRA EHENRIESE, BRSNS

B HEER), REEABRBHIOERT, FENEbREN
WEEMTE. OEIEERERIAR, SEERE=SRR0R
hEE

ERSHE

SIEFENEIIAE

B 3D B ¢

KIEmREHPIASE

« —RHPIEASE: 30 - 500 Hz (9 PWM ( IREZFEE ) 9%
« OneShot125 Fl3%: 30 - 1000 Hz
TIESREREE

« 46,000 rpm (7 $HEHEE )

« 322000 rpm (1 ¥HBESE )

s S0A IFHEER

%48 DJIASSISTANT™ 2 PC §§2
SR %wmamm

- BB ISR SR

—RRAEFS : ME?EE%’%ME%

* QNFRfEA 3D 185, HECE 6048-3D SZHEEINEIA DJI Assistant 2 FHZEEE
HEIETEIREF AR (752 R955 290 BfEA DJI Assistant 29 FHZ2EREE ),

HaiEEs
e

WHSETHERE 2305 FBiE x 2 J[EESETTEIS 2305 F5iE x 2 430-R i x 4

<> fif

BREEE x 4 M3 x 5 88#%; M3 x 6 824
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1HO

RIEALE

50248 HiifEE 6030 RIFEE  7027S tRIFEE 50488 PIF=3EiE

6048-3D #2 5048 =5EiE BRI

A EEF 6048-3D HEK% 5048 =#8%, HBIMNEE Snail HiEsE
EERMRaRE.

Q HERBIAES Snail 5048S PUR=Z8E(ER . Snail 5048S £RFB3T

N —RBRAGIEFORER, W EENES ERAER R
AT T HHRIERIE, IRUTsRAVEISREBIE .

REREE

TEME (BfF): RER. BEEMES.
e URISRIREIR L, ERISHEEE, METSTHIRGHE.

S PWM RSRAREERIRA THaHRS . H A AR SIEHIsRe,
BEERIR.

?EU%EC%i%, fEEIZRRAE S e
GaltS Téi& E@ﬁ%éfh&@ﬂ

B PWM SRR R,
B PWM SR (AT )

IS

aF #}% ﬂit
B IRHEE L. RREE
F*ﬁ%ﬁﬂﬂi?l‘ B (ANEFTR ), EEREETFRTERBIR L.

VN ity el
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TERE
SE/ERT, BEEREISENIB L.

$2.95mm —

282mm

173 mm

FEIEERARLR AL IFTRIFIRER R R, BIEIaaRRETl

A - Snai FHEBNRRNRK, BHOEREIMERN
FEIEEIERERMIRAYERSEE, AEERENN RRIRMATHIIR

 EERIRSLR THMRAURE . REBIER, BIRBIRAR
ENERNBEREEEE, BEQEIERG. BEHE
RAVIRM, BNETRRSEISERLEE.

© RERIREHSER, T2ERENSE.,

TIIRHELE

BRIFTIRER

BFE 50485 PUR=2E48, 5024S HIF4E. 6030S PIFIER 7027S R

A, ILERAOZEERBAL 5048S WRIF =S8R0

1. 1§57 CW IZEROIRi R MBI BRS SRS, ASRAS CW 1Z50
IZHESE (ERESENE HR ) WESISH IR (SEE R ).

2. JESRIBVAIERD) A $HEERSIE EIOCEEDS B, AR TEEIERIREE,
SRINESENEIIRNES (4G CW SRIEESETSE), FAF CW BIRIE
BEtAm ), BRI LSRR EALL .

3. WNFEIRED, AR TRIEIERIE, AEREIREES Ee R,
BHIAILEHRE AL,




1HO

EBIRIEE

BI4E 6048-3D #]: 5048 =ZE4E, IIERAILEGRABLL 6048-3D #4461,

RERBEEHEARERIRS (M2 x4) N AIRFR Snail HiBE

R

1. 1558 2305 FRiREIE K IR EIE RIS, WAL NRIERE
s,

2. BB SRRt LRSS .

3. A EREEER R CCW B LR EF T, HREEE
SEERIERIEE CW RSIE ERIZIEFLETET, SESIBMIILIEIRE .

4. fERE CW IERSHIRIE I R LT R B A LB RS HNSE
£, Wi CW SR e iR L AR R BB RS E L.

5. 1EIEIEZ R OIS BAR SRR IO L, IERE 7S EEIS AT AR
8, WSS REEE, BRReEERLE.
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 BREIEEERCE, F/VOIRIE, LIRSS,

* FBEF DJIIRMAVIREESR, DR EIESRIIRIEE

c IRHEASIBRR, MEFE, BRITHE.

* REBIET, HIEEERERGEN.

* {5578 6048-3D 4205, F7E DJI Assistant 2 FE2EELEE( 3D
18 | WETEIREF AR, (E2R9(EMA DJI Assistant 2 2
BEe)

{# M DJI Assistant 2 §iZ2#kgE

DJI Assistant 2 FASEEEEB AR ERIEFR. RifcES. &
DJI Assistant 2 fE28R88H], BHUHRIZIERERT.

EFRERIEERT, BRHREM CEMRTRRE, RAEIRBUTES

BRR(E:

. % DJI B HEIE T HEAEHAT DJI Assistant 2 S EEEZ R, I
HKBBIRRSER R . (http://www.dji.com/cn/snail/info#downloads)

. EEBIER) PWM HSRAR I\ EIBRIZES, (FETIRIZRIEIR USB
TREREER.

. 185 3-4S LiPo BMABRME, RETHAIEDEERER
=,

. 147 DJI Assistant 2 HSEREWLFBHEHNELEE, BHEEH
DJI IREEEALUENENE »

. (EFETIIEMA DJI Assistant 2 FH2EEEHTRENTH, EITEARSE
HIRRSE

. EEFRE AR LIS TIRERIEIBEAR AT AR, DJI Assistant 2 i
SEBEE BT FHIETEIREFAR, FHRGEAE, BETRENER.

n

w

IS

o

o

A FERTEFHBIER, BASATLAFEEIRAEES .

T BERENBERE.

* FHRFEDIEIR BRRIZASH0 USB 1588,

* & DJI Assistant 2 A2 AR RFHRSRY, B E A EHFR

* #& DJI Assistant 2 JH2EEEMIAREI B, FREBME
EEESEERREEENE. FTDI USB Fokess, o
HitbaAefEmE FTDI &AM TE (GEERRR:
BeagleBone. Raspberry. Arduino %), tIR2, ER
Hfth FTDI 3848, fE{REB—{E Snail EFHMRIZeS, KEEH
BYED DJI Assistant 2 {E2EREE, FFHARTHUE, BIAIRE
E=.




1HO

EREERNRRRESH
ERETINSBERRNRR, ETHPIRER BEE R,
TREEEWER, MERSIIRKEENESE, SEEaanf
IHEERS, RBESENRERN, BEKSS B--BB-B.
. IEEBIERE 56 B-BB-B-BB fBIR, 7E B —BE, iR
EHPHE N ERE, PIETHPIRE; £ BB MEE, g
PR T ERIR, AETHEERMR, WLESS@RE
IEESEENEEANBE, TERIERETR.

L REMINE, BERSESEMIESFREY.
WETHIRBIEERENR, TIRMRINERENRENER.

n

A~ oW

RrERN
(I, RSB ERETEREF, IREBRMIRE
IEE, SRR T IR .

IER KRR Gt
FtERL gt
EEREEE A

HPIMANER/MVE, HRERAT

BBEB- . BlEEReeE

B-B-B FEPTEIA

bbon BBERRESH (B
#RERETIR )

EmRg

&N 1.32 F52 /4 (16.8V, BF@E)

T 4S LiPo

emERES 125- 250 35 /8 (5 E )

RERE -10E50°C

Bix

BARATEE 17.4V

BAREER " () 30A

BRASRFIEETBRBF) 45A
* £ 25C BEREF R PR ER
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SREPIEARSRR —#R:ASRRK OneShot125 Fi5%E
FAIEZ OneShot125 HISRSESE 1000 Hz

BAIRE—ARASRIEE 500 Hz

FEQEmsE PWM $BR 16 kHz

B2 (1TE%) 289

XiES 3S - 4S LiPo

BiE

EFRT 23 x 5mm

KV {& 2,400 rpm/V

BE (TA%) 2789

43 BHE x 1236 BE (E8)
5048S 124 5 x 4.8 inch (12.70 x 12.19 cm) 5509
5024S #ZfF4E 5 x 2.4inch (12.70 x 6.10 cm) 3459
60308 iZiEsiE 6 x 3.0 inch (15.24 x 7.62 cm) 3209
7027S $ZjEsE 7 x 2.7 inch (17.78 x 6.86 cm) 4329
6048-3D IZfE#E 6 x 4.8 inch (15.24 x 12,19 cm) 410g
5048 1ZjEsE 5 x 4.8 inch (12.70 x 12.19 cm) 5689
HEESE

LU &R 21ERD 50488 =IEIRNEARATANG . SIRIRIERES MAIEMER
EBHER.

A FRAEEERL D ENH 120g-300g 2/, LUESSRIEMAS,
* EDMBEMRAT, BIMRINEIE 4009 BRMEN BIERRE
s
* RIEFREEAMBEIROR AR, 2Ein (28h) @
BEREBB 650 2.




1HO

Snail RS HERENNF LIRS

PR (giw)
8

6

o 200 200 600 800 1

000 1200

129 (glrotor)

DI EEHEERRMASE 148 V. =8 25C. BFESENRET, 24
SHPIMNFIESHLIFTANS .

LAE?

32

@|AHA (glrotor)

1350

1100

1050

1000

950

n (%) 1(A)
80 40
/
70 7 35
n Xe
60 2 30
50 > 25
S
40 s 20
0 . 15
20 10
10 5
0 0
5000 10000 15000 20000 25000
N (rpm)
© 2017
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LREER 26T . BTASENRET, BRwHr, BEERmA
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n-BYE, T-HH, P-BMAER, |- BN

UL BB R AR\ B 14.8 v . S:FEEJ?E’JERP‘F, ®

WIBPSNTDEISIRFTANS . Hh, BYCERBIENBIRIINERE.
2305 FiZftAY
THREAR
N (%) T(N'm)  P(W) 1(A)
100 180T 250
°
90 7 A< 09 o0l
80 - 08 200
\ n 600 1
70 . 07
60 e R 06 S00T 150
50 — 05 400 1
40 S 04 go0d 100
30 s 03 o1
20 H . R \\ 0.2 0 50
10 ff T 01 10T
ok 0 o L 0

5000 10000 15000 20000 25000 30000 35000

N (rpm)

n- BIENER, T-i5E, P-#HINER, |- BN, N-BE

£ SNBIE 14.8 V BSHIEES fE Bitzs, F=R 25C, M
RAMEENIERT, BIRIR 50 A BT TIFEE, 25 - 50A A2l (491
-10s) TAEESE, 25 A LINARISETIERE . SRERE, SRIRTIFR
BRI AR IBIEIBES R .

B2
HEEES 2400 pmV merm 000207
REHEES 00056364 v-s/rad KRB 14 uH
HMESRIESE 200 ms #REBIE 61mQ
EIEEFIBE  1.84kg-mm’ SBSEIES 100s

EBFRIEE " 6.62kg-mm’
* 2 50488 $ZhiEHE

RNBNEEHN, BARBITE.

EAETSIEL TRERIRS .
http://www.dji.com/product/snail WeChat mmﬁﬁ "
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REFESSUES

DJI™ Snail #HEZRT L AT MG EVWET) ZTBALE
REBINESTEVE T, ARROEAIIC. COREFEA &
KBFIEEV A HREFERTZE COREREEITNT
G CHUCAELfcEH G ENE T ARG - —< =2
TIVICEEENTWSESVICEIF T ERLTIEEW.SZ
DJI TECHNOLOGY CO., LTD. &Z DREHERIE. AR R AR
PR ER IS E e HMER FEEN DTV —DfERK
CHEBENT D) ICKV . BEREIEHEENGRR TELCIMHN
BEXIEIAPFEEICOVTOLEZEREEVEE A,

DJI (& SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. (B&LTTDJI) BKUZ
DEERHDOEIETCT, AT Z17/VICRHINTWEES. T
SV Rz EDRIE. ZDFIEE THHEHDOEIZE fo LB R
BT ARRBIUOART Z 170k, R - B Epren s
RAIETS DI DEEND I8 LWHEDBHNEEDLSBHRT
HoTEDI DSEEICLDERIARKLIIFFHEER/DITEEL
ERITBTLIF BEKECONTVET,
COREREFERDSHTREEINTVET, ESERDOA
BICHELHH5E. FETHBATN BRI DOWTIIFHEE
RORBHELEEN AMDOMIR THASTN LRI DOVTIFE
ERONBIBEINZEDELET,

Rl
AN BZ G evbeay %
gE

BREEAVICTZE E—2—LT7ORSHAZREETS

e BEAGEBEPEBESITECTAEMELABIET,

BICIEEILWN REERBERICLTIEEL,

1. BEERITEE25EIE A B BRELU T OMEESY)
DEWBFRZEA S RATIEEL,

2. EDERONA Y DRET. E—2—PTOXRIITED LY
RNz LEWTLEEL,

3.ESC 7= IVEISATEIIT T ZBRICIE. BIRROMIRE 1558
BHELCHEWVESITLTLEEL,

4, BEEERTICIE, TONRSEE—2—RELEURIFSNTVST
EaBERLTIEEL,

5. ELEDINTOHRDRFEIREICHZTEERRLTLC
EEW BROERBLDRREETIERITLEWTEEL,

6. BN 5 DI SREEGRUIMIER LEWTIEELY,
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7. BETSA ML TN TOBMRAEMEICEE SN, TT
DRUHEES>TWBTEARLTILEL,

SHBFERARICANAOYMIVESE—F@EEEIF
OneShot125) #ZEE 2L TELEL A ANZXOY MUE
SE-NELBFFEOTSA AV O—F—ICTRETE
FIHLWE—REBMICT BT ESCEBREEL TLILE
(A%

ESClE DC #IHERICERLEWTIREV ERLIIBE.
ABRITET 7HIVNTT VT4 T TL—F DB INT
WA BERICHRET DI RIVF—FRGDRATHE.
ESCHBIELE T,

10. BEPEDRIIC. E—2— DR L—RICEELTWS T EFRER

LTLEEW,

©

TOTATTL—FHEE CDE—Z—F BRTDEETY
TA NNV REESEE T, Ele REEICINE T BEE
EEIRIF—ZRLETBEDOT L —FIETIcZRERN
IR EFELES,

iFLslIc

Snail L—RFAHEEYRT LlE RAHS1.32kgERR LI L —
ZARIVFO—2—OBEEF IR TN eIV FO—2—H#
EVRT LT, L—RARIVFO—2—DOEEOEEREEICE
DL Snail 2305 L —RAAE—Z—|CHERTEETHARER
LT ZOELGEBEERIELTVET,

Snail 430-R L —ZF ESC & &A X1~ EKE 100MHz D 32
EVRE—2—RFSAN—F v THERLTVE T, ZDHEDT
IWTUR LS BB LZIEEDENE—2 —BRENHE
BLGY E—2—DEBARBRENNCGETZENEGEBR) YT
IEEY MDERILZ Y FOEEBENBRINE T, IFEALE
D DJI BERERRKICT.ESC DT 7— LT T (EEHARET. Snall
ERGEHICRBTEE T,

HaE
TIT17TL—FHeE
3D E—h*
2 D20AAYMUESE—F
OO MUES 30~500Hz PWM §5
- OneShot125 {5 :30~1000Hz
EEEEE—2—
«46,000rpm (7 18X77)
«322,000rpm (1 #&~X77)
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!

BABEFER30A

DJI ASSISTANT™ 2 V7 ko7

RRLEHRESHETA

R IIvYay

CEHERNEAZI1I T

- gt RF BRARAZ1 271

FLRAR L—RBRIVFO—2—k

*6048-3D 7ONXZHEAFL.DJI Assistant 2 #fFFRLT ESC
T7— L7 EEH LT 430-R L—RFH ESC @ 3D £—F
EEWELET GEHRICDLTIE TESC DRI H#B]).,

[FE%D

BNy r—Y

== F
2305 E—4— 2305 E—4— 430-RESC X 4
(cow) x 2 cw) x 2
BUREH/N—X 4 2 (M3 X 5,M3 X 6)

ATavNyr—o

hif

50248 6030S 70278 50488 FUTL—F

Ty )—RTARSNT

6048-3D 5048 ) TL— ESC 7O 5% —
TansKR7 F 7aRsxX7
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A E—42—|T 6048-3D TONTH LU 5048 UTL—RTON
SEBISFBICIE DI Snall TANRZ TR T2—HUETT,

Q Snail L —AFBHEHES AT LCEATS101E.50488 hJTL—

MRy -RTARSEHBHLET,Y FRHIURR
FDTHA > DT L—RIc&) L—RERILVFA—2—Dk
[CTDTERESSURIMEESSLET,

ESC D%k
HEIZTE PDB(EER) . BEXUIALTTIFATL
EDESIT.ESC DEED GND 7—7)bERBD VCC 77—
71b% PDB D/ Ny RITIEATERIFLE T,
MEBT—TIWEBFENDTS A O O—F—ICERELE
TAEST—TIVDBEDTA VY —IZEIEES 5 EZ. 2BD
T4 ¥k GND BT,

E—4—% ESC |TEFHLET, E—2—DT A EREL. &
E—2—DEEABENMELVWCEARERLET. EED 2 KD
T=7ILDOMBEANBEZTCREAAELICTEDIENTE
£9. T2 —DEEAB%ERETHHEDFHMICDONTIE,
HIBDIESC DFEIEBRLTIIEEL,

PC Z#GEL T 77— LV T EBH T BHIT PWMES
T=7IVEERLET,

N

«@

&

PWMEST—7 IV (751 b3 ba—5—F)

=TI HBBEND PDB DHARITHST/ S FiTik
FIRATHFLTLEE N, FD PDB T EED GND
=7 VO Sy B B8O VCC 77— WAy K
ZEALTVET, REICAEDE T —JIVETILEY,
T=7 I BARHFEROETRIES HLESIT
LTS W EITRT EBYTT,

A\ ESC T=7IWEGATAT T BRRCIE BIRDUTIRE
Tl EEDECTEVESICL T EE LY,
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!

E—Z—DEIfFF

TR DOFHERXIIA ZETORICRLE T, HEVDT
L—L7—LITHISL TV BT EERRBLTH S, E—2— Y
HFET.

$295mm —

17.3mm
28.2mm

4xM3 —
RKIDRE
3mm

16 mm

E-2—DOTEICH E—2—DEBICHBEH TR
B AR BN Gy ))=RTARSTET 42—
RTVG BLURXIENLIIRE)

A Snail L—ZFHEHES AT LT L O THIEEN SR EZHENIT

MASNBENETARSTET2—ETT7 7L — L& fERL
EH

HEMITNDRELE—L2 B TL— FDEE I ED
THBERYDREER VDY A REERLET. RIET
WRESTERNITBRVEFERTHE E—2—ZEECER
VEJREEABYE S,

* B2 ERUNI U BV S 2I5BAIE =D E—
B—ITASBEWRIITERELTLREL,

TOaNSDEHIIT

IA4y))—=2TORZ

TOHITIE 50488 TOXRSEFEALTWE T, FIEIE. 50248,

60308, HKU 70278 DEWIATIFICEBRAINE T,

1.CW I—{FEDTOXSZBE R DR E—2 — LI E
DEET, I—0ELOTORS (TOXSOTFEHRIcEE)>Y)
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% REFEEYOEERE—2— (BB R Y MIE) EXTUVTL
FIoHHEDEET,

2. 7aRSF Y bMRAIDF vy T A BTARSTRLTZ2—D T4
VYA BICEDEET, 7ET2—cTONTELo>MWE
LT 7aXSEBRLTIFEE 7OXSHFREDME
ICEESNERCRET. 7ARSEOYv Y ARICRES
F9(CW I—7{FEDTOXIIEREARICEEL. < —
IELOTORSIERE AAICEELET).

3. 7axRSERYATICIE. TARTE LMW ERLTIFT
Oy 7B AEICEESEE T,

fhn7TaONZ

ZORITIE. 6048-3D TONRSEFEALTVE T, FlEIE. 5048

FITL—R7AXSORIHIHCEBRENE T,

RBETEIM2 SAF——LYF& Snall 7TOAXSTHT2—

1.2805 L—RAE—2—IT0A v ))—RTaARST LT a—
EEELTVRRIENALTHS Vv o)) —RTARST
LT 2—mBINLET,

2.Snall ARG T AT 2—DF vy TERMINALET,

3. BBOTOANSTEATZ—DN%E CW E—2—DRICEhE
FI.M2X4 XV EBALBOHHIITEAELE . KREDT
ORSTHATEZ—D%E CCW E—2—DRICEDEET,
M2 X4 2V EBAL MO TEELE T,
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4. X—7ELOTaARSERBOTOANTTH T2 —|[CRUT
I .CW I—fFEDTANSZREBDOTOARST L T2 —(C
O£,

5. KBOTORTTHET2—DMTHREDF vy & BBDT
ORST7RTZ2—DHTREEDF vy TZEEEE T 7OX
SEEELET,

%
#fif
s &
L T —E
v

v
e ==l
v

A E—R2—IGAD W) EEEL TW S TARSICiNn ) Ui

WTKIEELY,

* DI REDTOARSDHEFERLET,

* TANSIFEFR T HEIREED B D . ——XICEE TS0
NIEFEALES,

* BRI B LUBIAN LB AALISERL TS,

* 6048-3D 7 ORSHEEW (T BHTIC. DJI Assistant 2 T 3D
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BHFTI BRI BEND PC ITHERENTWVSHD U7 Likes
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BNAOYMNUESIGELTVWE A 751

BOL—TE S e =
BT,

BOC—TE 20y MUESHBUEL A,

1BDE—7EE RE (E—2—DEEARDRELEE) IT
EDE—TFENRE REWEFBLTVET,

i
BAHES 1.32kg/O—%— (16.8V. /E#k0Om)
e\ T — 48 LiPo
LIRS 125~250g/H—%2— (7#$k0m)
ENMERIERE -10~+50°C
ESC
17.4V
30A
SBAE—VER GH) 45A
SHAOY MUVESE—F 1Z#£/OneShot125
K OneShot125
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IEREDESDRAF R 500Hz
TI7#4IVED PWM
ESEEY TekHz
B —JILEEEEW) 2.8g
KRS\ 71— 3S-4SLiPo
45—
AT—B—HAX 23X5mm
KV 2400rpm/V

Fg(T—JIEEEEW) 27.89

* SUR 25°C D DOBRADKVMEFATT A LIEBDTY

7ans EEXXIEYF B (Bifh)
50488 AN 12.70x12.19cm 5.50g
50248 AN 12.70X6.10cm 3.459
60308 7N 15.24X7.62cm 3.20g
6048-3D 7AXZ 15.24X12.19cm 4.10g
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5048 7ORZ 12.70X12.19cm 5.68g
70278 7OXZ 17.78X6.86cm 4.32g
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80 40 1400 500
/ 450
70 35
n ! 1200 400
60 30 o0 .
50 25 .
a0 300
4 20 250
600
30 15 200
400 150
20 10
100
10 5 20 o
0 0 0

0
5000 10000 15000 20000 25000
N (rpm)
n- BEEHR.T - #A.- BRP - ANBAN - ERRE
LREOT &I KR 25°C. RO ANBE 14.8V TUELIED T, EIRRE

IR0 MV TRELE LTz, BRIEKIFESC LE—L2—EECVATLOREHNE
T9Y.

2305 L—RBE—2—DAE

HaEI 57
N (%) T(N'm) PW) 1(A)
100 1 800 T 250 T
90 T A 0.9
T 700 +
80 [t 08 200 +
AN n 600 +
70 - 07
60—/ . 06 00T 450l
50 < . 05 400 1+
40 04 g0l 100+
30 S - 0.3
/ ~ - 200 +
20 - 02 50 +
10 Sl 01 100+
o b Toeel 0 oL o L

5000 10000 15000 20000 25000 30000 35000

N (rpm)

T- Mo - BARP - DB - LN - BEREE
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TEMFRERED 25°C TBMOAIEBLNGEVIEE, E—42—IF 50A Z LEIZE
TTIEBETEEH Ao 25A~50A DB TR (#0 1 ~ 10 #) DEHE, 25A i
DERTEGEEICHIELTOE T, E—2—OEERRBIL REORFRE LA
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NS A—5

SRETER 2400rpm/V
WHCEEH 0.0056364 v-sfrad
BB E 2L 200ms
E—2—nO—42—18% 1.84kg-mm2
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0.0054267N-m/A
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61mQ

100s
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http://www.dji.com/product/snail
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Haftungsausschluss und Warnhinweis

Vielen Dank fur lhren Kauf des DJI™ Snail Antriebssystems (im
Folgenden als ,Produkt” bezeichnet). Lesen Sie diesen Haftungsaus-
schluss aufmerksam durch, bevor Sie dieses Produkt verwenden.
Mit der Verwendung dieses Produkts bestatigen Sie, dass Sie diesen
Haftungsausschluss vollstandig gelesen haben und diesem zustim-
men. Installieren und verwenden Sie dieses Produkt unter strikter
Beachtung der Bedienungsanleitung. Die SZ DJI TECHNOLOGY
CQO., LTD., und ihre verbundenen Unternehmen Ubernehmen keine
Haftung fur Schaden oder Verletzungen, die direkt oder indirekt
aus unsachgeméBer Nutzung, Montage oder Neumontage dieses
Produkts entstehen, einschlieBlich, der Verwendung von nicht vorge-
sehenem Zubehr.

DJl ist eine Marke der SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. (kurz DJI)
und seiner verbundenen Unternehmen. Namen von Produkten,
Marken, usw., die in dieser Bedienungsanleitung enthalten sind,
sind Warenzeichen oder eingetragene Warenzeichen der jeweiligen
Besitzer. Dieses Produkt und die Bedienungsanleitung sind durch
DJI urheberrechtlich geschitzt, wobei alle Rechte vorbehalten sind.
Kein Teil dieses Produkts oder der Bedienungsanleitung darf in
irgendeiner Form ohne die vorherige schriftliche Zustimmung oder
Genehmigung durch DJI reproduziert werden.

Dieser Haftungsausschluss existiert in verschiedenen Sprachen. Im
Falle von Abweichungen zwischen den verschiedenen Versionen ist
die chinesische Version maBgeblich, wenn das fragliche Produkt in
China erworben wurde, bzw. die englische Version, wenn das fragli-
che Produkt in anderen Regionen erworben wurde.

Legende
A\ Wichtig X5 Tipps und Hinweise Querverweis
Warnung

Beim Einschalten drehen sich die Motoren und Propeller sehr schnell,

was zu schweren Schaden oder ernsthaften Verletzungen flihren

kann. Seien Sie stets wachsam, und stellen Sie Sicherheit an allerers-

te Stelle.

. Verwenden Sie Ihr Fluggerat stets in Bereichen, die frei von Men-

schen, Tieren, Stromleitungen und andere Hindernissen sind.

Sie sollten sich den Motoren oder den Propeller NICHT nahern oder

sie bertihren, wenn das Gerét eingeschaltet ist.

. Stellen Sie sicher, dass keine Schaltkreisunterbrechungen oder Kurz-
schllisse vorhanden sind, wenn Sie die ESC-Kabel I6ten.

. Stellen Sie vor dem Start sicher, dass die Propeller und Motoren rich-

tig montiert sind.

Stellen Sie sicher, dass alle Teile des Fluggeréts in gutem Zustand

sind. Fliegen Sie NICHT mit abgenutzten oder beschadigten Teilen.

. Verwenden Sie immer nur kompatible, autorisierte DJI-Komponenten.
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. Stellen Sie vor jedem Flug sicher, dass alle Teile gut befestigt und alle
Schrauben fest angezogen sind.

. Der Gassignaleingangs-Modus (normal oder OneShot125) kann nicht
geandert werden, wahrend das Produkt verwendet wird. Stellen Sie
den Gassignaleingangs-Modus an lhrem Flugcontroller ein. Starten
Sie den elektronischen Drehzahlregler neu, um den neuen Modus zu
verwenden.

. SchlieBen Sie den elektronischen Drehzahlregler nicht an eine
geregelte Gleichstromversorgung an, da ansonsten das Stromver-
sorgungssystem und der elektronische Drehzahlregler beschadigt
werden, wenn das Produkt die Energie aufnimmt, die beim Verzégern
produziert wird, da dieses Produkt standardmaBig mit einer aktiven
Bremsfunktion ausgestattet ist.

10. Stellen Sie vor dem Starten sicher, dass sich die Motoren

gleichmaBig drehen.

®

©

Aktive Bremsfunktion: Der Motor dreht das Drehmoment beim Verzo-

gern aktiv um und gewinnt so einen Teil der Drehenergie zurtick. Bei
normalen Bremsvorgangen wird hauptséchlich der Luftwiderstand
genutzt.

Einleitung

Das Snail Rennantriebssystem ist ein Multirotor-Antriebssystem fiir
Multirotor-Rennfluggeréte mit einer maximalen Schubkraft von 1,32 kg/
Rotor. Ausgehend von der Betriebsumgebung eines Multirotor-Renn-
fluggerats werden Aufprallanalysen und Falltests durchgeftihrt, um die
strukturelle Robustheit des Snail Rennmotors 2305 sicherzustellen.

Die Snail 430-R Racing ESC nutzt einen 32-Bit-Motorantriebschip mit
einer Maximalfrequenz von 100 MHz. Seine hochentwickelten Algorith-
men erlauben einen schnell ansprechenden Motorantrieb mit praziser
Steuerung, und die kleine Restwelligkeit der Stromversorgung sichert
die normale Leistungsfahigkeit anderer Stromversorgungseinheiten,
wenn die Motoren ihren maximalen Ausgangsstrom erreichen. Wie die
meisten DJI-Produkte kann auch die ESC-Firmware aktualisiert wer-
den, um sicherzustellen, dass der Snail immer optimal abgestimmt ist.

Eigenschaften
Aktive Bremsfunktion
3D-Modus*
Zwei Beschleunigungssignalmodi
« Standard-Beschleunigungssignal: 30Hz bis 500Hz PWM-Signal
« OneShot125-Signal: 30Hz bis 1000Hz
Motoren mit hohen Drehzahlen
+46.000 U/min (7 Polpaare)
+322.000 U/min (1 Polpaar)
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Maximaler Dauerstrom: 30 A

DJI ASSISTANT™ 2 Software

Umfassende Priifung der elektromagnetischen Kompatibilitat

« Storabstrahlung

« Immunitat gegen elektrostatische Entladung

« Immunitat gegen elektromagnetische Felder (abgestrahite Frequenz)

Typische Anwendungen: Multirotor-Rennfluggerate

* Erwerben Sie die 6048-3D-Propeller, und aktualisieren Sie die
ESC-Firmware Uber DJI Assistant 2, um den 3D-Modus der 430-
R Racing ESC zu aktivieren. (Weitere Informationen finden Sie unter
4AnschlieBen der ESCs*.)

Lieferumfang

Standardpaket

P 2305-Motor 430-RESC x 4
(CCW, Riickwartslauf) x 2 (CW, Vorwartslauf) x 2
Warmeschrumpfabdeckung x 4 Schrauben (M3 x 5, M3 x 6)
Optionales Paket
50248 6030S 70278 5048S mit drei Rotorbléttern

Schnellverschlusspropeler-Paare

Y /

5048 it cei Rotorblttern ESC Programmer

Propellerpaar
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Fur die Montage der 6048-3D-Propeller und der 5048-Propeller mit
drei Rotorblattern an den Motoren wird ein DJI Snail Propellerad-
apter bendtigt.

Fur die Verwendung mit dem Snail Rennantriebssystem werden
5048S-Schnellverschlusspropeller mit drei Rotorblattern empfohlen.
Durch die Y-férmigen und aerodynamisch gestalteten Rotorblatter
verleihen sie dem Multirotor-Fluggerat die ausreichende Stabilitat und
Steifigkeit.

AnschlieBen der ESCs

Bendtigte Werkzeuge: Stromkreisverteiler, Létkolben und Létzinn

N

w

>

ESC wie gezeigt an den Platten am Stromkreisverteiler an.

. Léten Sie das schwarze GND-Kabel und das weiBe VCC-Kabel der

. SchlieBen Sie das Signalkabel an Ihren Flugcontroller an. Uber die

weiBe Ader des Signalkabels wird das Steuerungssignal Ubertragen,
die schwarze Ader dient zur Erdung (GND).

. SchlieBen Sie den Motor an die ESC an. Testen Sie die Motoren,

und stellen Sie sicher, dass die Drehrichtung aller Motoren korrekt
ist. Sie kénnen die Drehrichtung durch Tauschen der beiden Kabel
umkehren. Weitere Informationen zum Umkehren der Drehrichtung
des Motors finden Sie weiter unten unter ,ESC-Konfiguration*.
AuBerdem wird ein PWM-Signalkabel verwendet, um den PC zur
Aktualisierung der Firmware anzuschlieBen.

PWM-Signalkabel (zum Flugcontrolier)

VGC-Kabel (weiB), GND-Kabel (schwarz)

&uBeren Platten fiir die schwarzen GND-Kabel und die inneren Platten

nicht kréuseln. Siehe dazu die Abbildung,

Loten Sie die Kabel geméB den Spezifikationen Ihres Stromkreisverteilers
auf den Platten an. Beim Stromkreisverteiler in der Abbiidung werden die

fiir

die weiBen VOG-Kabel verwendet. Schneiden Sie die Kabel zurecht. Die
Kabel sollten so weit gekiirzt werden, dass sie sich nahe der Lotpunkte

AN

Stellen Sie sicher, dass keine Schaltkreisunterbrechungen
oder Kurzschliisse vorhanden sind, wenn Sie die ESC-Kabel

I6ten.

7 DJI Alle Rechte vorbehalten

61




Montieren der Motoren

Nachfolgend sind die Abmessungen und GewindegréBen des Motors
dargestellt. Stellen Sie vor dem Montieren der Motoren sicher, dass sie

zu lhren Rahmentrégern passen.

$295mm —

28.2mm

17.3mm

4x M3 _
\G

Gewindetiefe
3mm

16 mm

Montagebohrung an der Oberseite des Motors
ohne Schnellverschiusspropeler-Adapter, Feder
und Schrauben

Montagebohrung am
Boden des Motors

& * Verwenden Sie einen geeigneten Propelleradapter und Flugrahmen,
der den hohen Schubkraften des Snail Rennantriebssystems
widerstehen kann.

* Wahlen Sie eine geeignete Schraubenlédnge und SchraubengroBe
passend zur Tiefe der Montagebohrung und der Dicke der Motor-
befestigungsplatte. Wenn die Schrauben zu lang oder zu groB sind,
kann der Motor méglicherweise nicht richtig gesichert werden.

* Achten Sie beim Montieren oder Ausbauen der Motoren sorgfaltig
darauf, dass keine Fremdkérper in die Motoren gelangen.

Zusammenbauen der Propeller

Schnellverschlusspropeller

In diesem Beispiel werden die 5048S-Propeller verwendet. Die Anwei-

sungen gelten gleichermaBen fur die Montage von 50248, 6030S und

70278S.

1. Koppeln Sie die mit CW markierten Propeller mit den im Uhrzeiger-
sinn drehenden Motoren, koppeln Sie die nicht markierten Propeller

e vorbehalten

DJI Alle Recl

62




(weiBer Ring an der Unterseite der Propeller) mit den gegen den
Uhrzeigersinn drehenden Motoren (mit weiBen Punkten).

2. Richten Sie Nut A in der Propellermutter auf Rippe B am Propel-
leradapter aus. Driicken Sie den Propeller fest auf den Adapter und
drehen Sie, wahrend Sie den Propeller heruntergedriickt halten, den
Propeller in der Sperrrichtung (drehen Sie mit CW markierte Propeller
gegen den Uhrzeigersinn; Propeller ohne Markierung drehen Sie im
Uhrzeigersinn), bis Sie spuren, dass er sicher einrastet.

3. Um den Propeller zu entfernen, driicken Sie den Propeller fest nach
unten, halten Sie den Propeller gedriickt, und drehen Sie den Pro-
peller in der Entsperrichtung, bis er einfach abgenommen werden
kann.

Andere Propeller

In diesem Beispiel werden die 6048-3D-Propeller verwendet. Die Anwei-
sungen gelten gleichermaBen fUr die Montage von 5048-Propellern mit
drei Rotorblattern.

Benbtigte Werkzeuge: M2-Sechskantschllssel und Snail Propelleradap-
ter.

1. Entfernen Sie die Schrauben, mit denen der Schnellverschiusspropel-
ler-Adapter an den 2305-Rennmotoren befestigt ist, und entfernen Sie
dann den Schnellverschlusspropeller-Adapter.

2. Entfernen Sie die Kappe am Snail Propelleradapter.

3. Richten Sie die Locher des schwarzen Propelleradapters auf die Boh-
rungen an den CW-Motoren aus. Setzen Sie die M2x4-Schrauben
ein, und ziehen Sie sie fest. Richten Sie die Locher des roten Propel-
leradapters auf die Bohrungen an den CCW-Motoren aus. Setzen Sie
die M2x4-Schrauben ein, und ziehen Sie sie fest.
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4. Montieren Sie die nicht markierten Propeller auf den roten Propellera-
dapter, und montieren Sie die mit CW markierten Propeller auf den
schwarzen Propelleradapter.

5. Sichern Sie die Propeller, indem Sie die rote Kappe auf die Achsen
des roten Propelleradapters und die schwarze Kappe auf die Achsen
des schwarzen Propelleradapters drehen.

& * Halten Sie ausreichend Abstand zu den Propellern und berthren
Sie NICHT die rotierenden Propeller!

* Verwenden Sie nur von DJI zugelassene Propeller.

* Verwenden Sie Propeller, die fur Ihre Anforderungen geeignet
sind, da sie verschleiBen kénnen.

* Achten Sie bei Montage und Ausbau besonders auf die Schrauben.

* Wahlen Sie vor der Montage der 6048-3D-Propeller den 3D-Modus
in DJI Assistant 2 aus, und aktualisieren Sie die entsprechende
Firmware. (Weitere Informationen finden Sie unter ,Verwenden von
DJI Assistant 2*.)

Verwenden von DJI Assistant 2

DJI Assistant 2 wird zum Aktualisieren und Konfigurieren der ESC ver-
wendet. Entfernen Sie die Propeller, bevor Sie eine Verbindung mit DJI
Assistant 2 herstellen.

430-RESC ESC Programmer PC

Trennen Sie vor dem Aktualisieren alle anderen seriellen Geréte, die mit
dem PC verbunden sind. Folgen Sie dann den nachstehenden Anwei-
sungen.

. Laden Sie DJI Assistant 2 von der offiziellen DJI-Website herunter,
und installieren Sie die Anwendung. (http://www.dji.com/snail/in-
fo#downloads)

. Verbinden Sie den ESC Programmer Uber das PWM-Signalkabel
mit der ESC und Uber das USB-Kabel am Programmer mit Ihrem
Computer.

. SchlieBen Sie einen Akku (3-4S LiPo) flr die Stromversorgung der
ESC an. Trennen Sie die ESC nicht von Ihrem Computer oder der
Stromversorgung, solange die Konfiguration nicht abgeschlossen ist.

N
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4. Starten Sie DJI Assistant 2. Wenn eine Verbindung hergestellt
wurde, zeigt die Anwendung eine Ubersicht aller angeschlossenen
Geréte an. Melden Sie sich bei Ihrem DJI-Konto an.

5. Klicken Sie auf "Settings", um die Parameter einzustellen.

6. Klicken Sie auf "Firmware Update", und wahlen Sie die Version aus,
die Sie aktualisieren mochten. DJI Assistant 2 I&dt die Firmware au-
tomatisch herunter und aktualisiert sie anschlieBend. Starten Sie die
ESC neu, nachdem die Aktualisierung abgeschlossen ist.

A * Der Computer muss wahrend der Aktualisierung mit dem Internet

verbunden sein.

Der Akkustand muss fur die Aktualisierung ausreichen.

* Trennen Sie das USB-Kabel NICHT wahrend der laufenden Aktuali-
sierung.

* Versuchen Sie, die Aktualisierung zu wiederholen, wenn DJI As-
sistant 2 eine Aktualisierungsfehlermeldung anzeigt.

* Wenn die ESC durch DJI ESC Assistant nicht erkannt wird, prifen
Sie, ob mehr als ein FTDI-Gerat angeschlossen ist, wie etwa ein
weiterer DJI Updater oder Programmer, ein FTDI-USB-Adapter oder
eine Entwicklungsplatine (z. B. eine BeagleBone, Raspberry oder
Arduino-Platine). Trennen Sie die anderen FTDI-Gerate. Starten Sie
DJI Assistant 2 und die ESC neu, und versuchen Sie es ereut

ESC-Konfiguration

Kalibrieren Sie den Beschleunigungsbereich, und wahlen Sie die Dreh-
richtung des Motors Uber die Fernbedienung.

. Schalten Sie die Fernbedienung und den Empfanger ein. Stellen Sie
eine gute Kommunikation zwischen beiden Geraten sicher. Driicken
Sie den Gashebel ganz nach oben. Der Motor I&sst eine Sequenz
aus langsamem doppeltem Piepton und Einzelpiepton horen.

. Danach wechselt der Warnton zwischen einem schnellen Einzel-
piepton und einem schnellen Doppelpiepton. Ziehen Sie den Gas-
hebel ganz nach unten, nachdem Sie einen Einzelpiepton gehort
haben, um den Gashebel zu kalibrieren. Ziehen Sie den Gashebel
ganz nach unten, nachdem Sie einen doppelten Piepton gehort
haben, um die Drehrichtung des Motors umzukehren. Wenn der ge-
winschte Motor schnell in eine andere Richtung gedreht wird, wird
die Drehrichtung dieses Motors geéndert.

. Wenn dies abgeschlossen ist, wird der Warnton zu einem Sig-
nalton.

. Starten Sie nach dem Umkehren der Drehrichtung die ESC neu.

N
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Piepcodes fiir den Systemstatus

Die Motoren piepen, wenn Snail im Einsatz ist. Der Warnton wird in der

Tabelle unten naher beschrieben.

Alarm

Signalton

Beschreibung
Einsatzbereit

Minimales Beschleunigungssignal nicht erreicht.

Schnelles Piepen

Prufen Sie den Flugcontroller, die Fernbedie-

nung oder den Empfanger der Fernbedienung.

Langsames Piepen

Abwechselnd Einzel-
und doppelte Piepténe

Kein Beschleunigungssignal

Verwenden Sie die Fernbedienung fur die Konfi-
guration und zum Einstellen der Drehrichtung
des Motors.

Technische Daten

Max. Schubkraft
Empfohlener Akku
Empfohlenes Startgewicht
Betriebsumgebung

ESC

Max. zulassige Spannung

Max. zulassiger Strom*
(Dauerstrom)

Max. Spitzenstrom* (< 3 Sekunden)
Unterstutzte Beschleunigungssig-
nalmodi

Max. OneShot125

Signalfrequenz

Max. Standard-Signalfrequenz

Standard-PWM-Ausgang
Signalfrequenz

Gewicht (ohne Kabel)
Unterstutzter Akku
Motor

Abmessung des Stators
kV

Gewicht (ohne Kabel)

1,32 kg/Rotor bei 16,8V NN
4S LiPo

125-250 g/Rotor NN

-10° bis 50°C

174V
30A
45 A

Standard/OneShot125

1000 Hz
500 Hz
16kHz

289
3S-4SLiPo

23 x 5mm
2400 Umdrehungen/V
27849

* Bei einer Temperatur von 25 °C mit guter Beliftung getestet

Propeller
5048S-Propeller
5024S-Propeller
6030S-Propeller
6048-3D-Propeller

66 © 2017 DJI Alle Rec

15,24 x 7,62 cm
15,24 x 12,19 cm

Durchmesser x Gewindesteigung  Gewicht (einzel)
12,70 x 12,19 cm
12,70 x 6,10 cm

5509
3459
3209
4109
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5048-Propeller 12,70 x 12,19 cm 5689
7027S-Propeller 17,78 x 6,86 cm 4,329

Leistung und Parameter

Die folgenden Daten wurden mit 5048s-Schnellverschlusspropellern
mit drei Rotorblattern erzeugt. Verwenden Sie diese Daten, um die
korrekte Verwendung des Antriebssystems zu erleichtern.

& * Fur eine optimale Leistung wird eine Last von 120 g bis 300 g pro
Rotor empfohlen.

* Das System darf NICHT tiberlastet werden! Bei einer Last von mehr
als 400 g pro Rotor werden Sicherheit und Leistungsfahigkeit des
Systems erheblich beeintrachtigt.

* Es wird empfohlen, ein Rennfluggerat mit einem Gewicht von weni-
ger als 650 g (einschlieBlich Akku) zu koppeln.

Leistung des Snail Rennantriebssystems

Leistungslast (g/W)
B

200 100 00 1000 1200

Schubkraft (g/Rotor)

Die obigen Daten wurden bei einer Eingangsspannung von 14,8 V bei einer Temperatur
von 25 °C auf Normalnull gemessen. Die Schubkraft wurde mit dem Gashebel eingestelt.

Max. Schubkraft (g/Rotor)

350

b 12 3 14 15 [

Eingangsspannung (V)
Die obigen Daten wurden bei voller Beschleunigung bei einer Temperatur von 26 °C auf Normalnul gemessen.
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Die obigen Daten wurden bel einer Eingangsspannung von 14,8V bei einer Temperatur von 25 °C
auf Normalnull gemessen. Die Drehgeschwindigkeit wurde mit dem Gashebel eingestellt. Der
elektrische ist die Produkteffizienz des Systems, einschiieBlich ESC und Motor.

Leistung des 2305-Rennmotors
Leistungsdiagramm

N (%) T(N'm) P(W) (A
100 1 80T 250 T
P
T -
% I 09 ol
80 Pl 08 200 +
AN n 600 +
70 o 5 07
60 | § 06 50T 45l
50 Lh A 05 400 1+
40 —F < - 04 g0 100
30 - 03
. 200 +
20 - 02 50 +
10 Hf e — 01 1007
ok ==l 0 ol o 4

10000 15000 20000 25000 30000 35000
N (rpm)

T — Drehmoment, | - Stromstérke, P — Ausgangsleistung, n — Wirkungsgrad, N — Drehgeschwin-
digkeit

Die obigen Daten enthalten theoretische Werte, mit einer Eir nung von
14,8V, nur als Referenz. Bei Betrieb bei einer Temperatur von 25 °G ohne zuséitziiche Kiihigeréte
kann der Motor nicht mit einer Stromstérke von mehr als 50 A betrieben werden. Er kann bei
einer Stromstérke zwischen 25 A und 50 A einen Kurzzeitbetrieb (etwa 1 bis 10's) und bei einer
Stromstérke unter 25 A einen Dauerbetrieb unterstitzen. Die Motorlaufzeit sollte von der tatséch-
lichen Umgebur ir und den Ki ingen abhéingen.

Charakteristische Parameter

Geschwindigkeitskonstante 2400 Umdrehungen/V
Gegen-EMK-Konstante 0,0056364 v -sfrad
Mechanische Zeitkonstante 200 ms
Motor-Rotor-Tragheit 1,84 kg:'mm?
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Gesamtrotortragheit (5048S-Propeller enthalten) 6,62 kg:-mm?

Drehmomentkonstante 0,0054267 N'm/A
Zwischenphasen-Induktivitat 14 pH
Zwischenphasen-Widerstand 61 mQ
Thermische Zeitkonstante 100 s

Anderungen vorbehalten.

Die aktuelle Fassung finden Sie unter
http://www.dji.com/product/snail
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Renuncia de responsabilidad y advertencia

Gracias por adquirir el sistema de propulsion para carreras DJI™
Snail (en lo sucesivo denominado el "producto”). Lea esta renuncia
de responsabilidad detenidamente antes de usar este producto. Al
utilizar este producto, manifiesta su conformidad con esta clausula
de renuncia de responsabilidad y confirma que la ha leido completa-
mente. Instale y utilice este producto en estricta conformidad con las
instrucciones del Manual de usuario. SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.
y sus empresas filiales no asumen ninguna responsabilidad por dafos
o lesiones causados directa o indirectamente por un uso, instalacion
o montaje deficiente del producto, incluido el uso de accesorios no
designados.

DJI es una marca comercial de SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.
(abreviada como “DJI") y sus empresas afiliadas. Los nombres de
productos, marcas, etc., que aparecen en este manual son marcas
comerciales 0 marcas comerciales registradas de sus respectivas em-
presas propietarias. Este producto y el manual estan protegidos por
los derechos de autor de DJI con todos los derechos reservados. Ni la
totalidad ni parte de este manual o Producto debera ser reproducida
en forma alguna sin el consentimiento previo por escrito o la autoriza-
cion de DJI.

Esta renuncia se proporciona en diversos idiomas. En el caso de que
haya divergencias entre las diferentes versiones, prevalecera la version
en chino si el Producto en cuestion se ha comprado en China. La ver-
sidn inglesa prevalecerd si el Producto en cuestion se ha adquirido en
cualquier otra region.

Leyenda

A\ importante  XJ: Sugerencias Referencia

Advertencia

Cuando estan encendidos, los motores y las hélices giran muy rapido
y pueden provocar dafios o lesiones graves. Manténgase alerta y
tenga la seguridad como maxima prioridad en todo momento.

. Intente siempre volar su aeronave en zonas libres de personas, ani-

males, cables eléctricos y otros obstaculos.

NO se acerque ni toque los motores o las hélices con la unidad en

funcionamiento.

Asegurese de que no hay circuitos abiertos o cortocircuitos cuando

suelde los cables del ESC.

Antes del despegue, aseglrese de que las hélices y motores estan

instalados correctamente.

. Asegurese de que todas las piezas de la aeronave estan en buen
estado. NO vuele la aeronave con piezas desgastadas o dafiadas.
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. Utilice sélo piezas de DJI autorizadas y compatibles.

. Aseglrese de que todas las piezas estén instaladas correctamente y
que los tornillos estan apretados adecuadamente antes de cada vuelo.

. El modo de sefal de aceleracién de entrada (regular o OneShot125)

no se puede modificar mientras la unidad esta en uso. Defina el

modo de sefial de aceleracién de entrada en su controlador de vuelo.

Reinicie el controlador para aplicar el nuevo modo.

No conecte el controlador de velocidad electronico a una fuente de

alimentacion de CC regulada. Esto dafiaria el sistema de alimentacion

y el controlador de velocidad electrénico cuando el producto capte

energia producida durante la desaceleracion, ya que este producto

cuenta con una funcion de freno activo de forma predeterminada.

10. Asegurese de que los motores giran suavemente antes de despegar.

~
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Funcién de freno activo: el motor invierte activamente el par al des-
acelerarse para recuperar parte de la energia de rotacion. El freno
normal depende principalmente de la resistencia del aire.

Introduccion

El sistema de propulsion para carreras Snail es un sistema de propulsion
multirrotor disefiado para las carreras de aeronaves multirrotor con un
empuje maximo de 1,32 kg/rotor. Se han realizado andlisis de impacto y
pruebas de caida en el motor de carreras del Snail 2305 basados en el
entorno de funcionamiento de las carreras de aeronaves multirrotor para
garantizar que su estructura es resistente.

El ESC de carreras 430-R del Snail utiliza un chip de control de 32 bits
con una frecuencia principal méaxima de 100 MHz. Sus algoritmos avan-
zados permiten un accionamiento del motor de respuesta instantanea
y un control preciso, y la fluctuacion de la fuente de alimentacion es tan
pequefia que garantiza el funcionamiento normal de otras fuentes de ali-
mentacion cuando los motores alcanzan la salida de corriente maxima.
Al'igual que en la mayoria de los productos DJI, puede actualizarse el
firmware del ESC, lo que asegura que el Snail esté siempre a la perfec-
cion.

Funcién de freno activo

Modo 3D*

Dos modos de sefal de acelerador

« Sefal de aceleracion regular: de 30Hz a 500Hz PWM
« Sefal OneShot125: de 30Hz a 1000Hz

Motores de alta velocidad de rotacion

+46 000 rpm (7 pares de polos)

+ 322 000 rpm (1 par de polos)

7




Corriente maxima continua: 30 A

Software DJI ASSISTANT™ 2

Prueba completa de compatibilidad electromagnética

« Emision irradiada

« Inmunidad a descarga electrostatica

« Inmunidad a campo electromagnético radiado en radiofrecuencia

Aplicaciones comunes: Carreras de aeronaves multirrotor

* Instale las hélices 6048-3D y actualice el firmware de ESC a través
de DJI Assistant 2 para activar el modo 3D del ESC de carreras 430-
R (consulte Conexion de los ESC para obtener méas informacion).

Contenido del embalaje

m Paquete estandar

Motor 2305 (CCW) x 2 Motor 2305 (CW) x 2 ESC 430-R x4

<> i

Funda termorretraible x 4 Tornillos (M3 x 5, M3 x 6)

i

50248 6030S 70278 5048S de tres palas

Paquete opcional

Pares de hélices de liberacion rapida

Y /

Par de hélices Par de hélices Programador ESC
6048-3D 5048 de tres palas




& Es necesario un adaptador de hélice DJI Snail para instalar las héli-
ces 6048-3D y las hélices de tres palas 5048 en los motores.

Se recomienda utilizar las hélices de tres palas de liberacion rapida
5048S con el sistema de propulsion para carreras Snail. Estas palas,
con un disefio aerodinamico y en forma de Y, ofrecen a la aeronave
multirrotor la fuerza y la firmeza necesarias para las carreras.

Conexion de los ESC

Herramientas necesarias: placa de distribucion de alimentacion
(PDB), soldador eléctrico y estano.

. Suelde el cable GND negro y el cable VCC blanco del ESC a
las conexiones de la PDB, como se muestra.

Conecte el cable de sefal al controlador de vuelo. El cable
blanco del cable de senal transmite la senal de control; el ca-
ble negro es para la conexién a tierra (GND).

. Conecte el motor al ESC. Pruebe los motores y asegurese de
que el sentido de rotacion de cada motor es el correcto. Pue-
de invertir el sentido de rotacion cambiando la posicion de los
dos cables. Consulte a continuacion la Configuracion de ESC
para obtener mas informacién sobre cémo invertir la direccion
de giro del motor.

También se utiliza un cable de sefial PMW con el que conectar
el PC para actualizar el firmware.

N
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Cable de sefial PWM (para controlador de vuelo)

Asegrese de soldar los cables a las conexiones en conformidad
con las especificaciones de la PDB. La PDB que se muestra en la
figura tiene conexiones exteriores para los cables GND negros y
conexiones interlores para los cables VCC blancos. Corte los ca-
bles a la longitud correcta. Deben acortarse los cables para evitar
que se amontonen cerca de los puntos de soldadura. Como se
muestra en la imagen.

& Asegurese de que no haya circuitos abiertos o cortocir-
cuitos cuando suelde los cables del ESC.




Instalacion de los motores

A continuacion se ilustran las dimensiones y los tamafos de ros-
ca del motor. Compruebe que son compatibles con los brazos
de la estructura antes de instalar los motores.

$295mm —

28.2mm

17.3mm

4xM3 —
Grosor de cable \ O
3mm E
©
Orificio de ensamblaje en Orificio de ensamblaje en la parte supe-
la parte inferior del motor tior del motor sin adaptador de hélice de

liberacion répida, resorte ni tornilos

* Utilice un adaptador de hélice y una estructura apropiadas que
soporten el gran empuje que ejerce el sistema de propulsién para
carreras Snail.

* Utilice tornillos de la longitud y el tamafio apropiados, en funcién de
la profundidad del orificio de ensamblaje y el grosor de la placa de
montaje del motor. Si utilizara tornillos demasiado largos o grandes,
no fijaria el motor correctamente.

* Al instalar o retirar los motores, tenga cuidado y evite que penetren
cuerpos extranos en ellos.

Instalacion de las hélices

Hélices de liberacion rapida

En este ejemplo se utilizan hélices 50488S. Las instrucciones

también son aplicables a la instalacion de las 50243, 6030S y

70278.

1. Empareje las hélices que tienen la marca CW con los motores
que giran hacia la derecha, y las hélices sin marca (anillo blan-

DJI Tod
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co en la parte inferior de las hélices) con los motores que giran
hacia la izquierda (con puntos blancos).

2. Alinee el hueco A del interior de la tuerca de la hélice con la
aleta B del adaptador de hélice. Presione la hélice hacia abajo
sobre el adaptador con firmeza y, mientras la mantiene pre-
sionada, girela en la direccién de bloqueo (las hélices con la
marca CW giran hacia la izquierda; las hélices sin marca, hacia
la derecha) hasta que quede fija en su sitio.

3. Para desmontar la hélice, presiénela hacia abajo con firmeza
y, mientras la mantiene presionada, girela en la direccién de
desbloqueo hasta que se pueda retirar con facilidad.

Otras hélices

En este ejemplo se utilizan hélices 6048-3D. Las instrucciones también
son aplicables a la instalacion de las hélices de tres palas 5048.
Herramientas necesarias: una llave hexagonal M2 y un adaptador de
hélice Snail.

1. Retire los tornillos fijlando el adaptador de hélice de liberacién rapida
en los motores de carreras 2305; a continuacién, retire el adaptador
de hélice de liberacion répida.

2. Retire el tapdn del adaptador de hélice Snail.

3. Alinee los orificios del adaptador de hélice negro con los orificios
de los motores CW. Introduzca los tornillos M2x4 y apriételos para
fijarlos. Alinee los orificios del adaptador de hélice rojo con los orifi-
cios de los motores CCW. Introduzca los tornillos M2x4 y apriételos
para fijarlos.
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4. Instale las hélices sin marca en el adaptador de hélice rojo, y las
hélices con la marca CW en el adaptador de hélice negro.

5. Fije las hélices girando el tapdn rojo sobre los ejes del adaptador de
hélice rojo y girando el tapén negro sobre los ejes del adaptador de
hélice negro.

& * Manténgase lejos de los motores, y NO los toque cuando estén
girando.

* Utilice Unicamente hélices aprobadas por DJI.

* Utilice solo hélices que se adecuen a sus necesidades, ya que
pueden desgastarse

* Compruebe que los tornillos se introducen y retiran correc-
tamente durante los procesos de instalacion y desmontaje

* Antes de instalar las hélices 6048-3D, seleccione el modo 3D en
DJI Assistant 2 y actualice el firmware correspondiente. (Consulte
Uso de DJI Assistant 2 para mas detalles).

Uso de DJI Assistant 2

DJI Assistant 2 se utiliza para actualizar y configurar el ESC.
Desmonte las hélices antes de conectarse a DJI Assistant 2.

430-RESC Programador ESC PC

Desconecte los demas dispositivos en serie conectados al orde-

nador antes de instalar la actualizacién. A continuacion, siga las

instrucciones siguientes.

1. Descargue e instale DJI Assistant 2 desde el sitio web oficial
de DJI. (http://www.dji.com/snail/info#downloads)

2. Conecte el programador de ESC al ESC con el cable de sefal
PWM, y al ordenador con el cable USB del programador.

3. Conecte una bateria (3-4S LiPo) para alimentar el ESC. No
desconecte el ESC de su ordenador ni de la alimentacién has-
ta que se complete la configuracion.




4. Inicie DJI Assistant 2. Cuando se establezca la conexion, el
software mostrara los dispositivos conectados. Inicie sesion
en su cuenta de DJI.

5. Haga clic en Settings para establecer los parametros.

6. Haga clic en Firmware Update y seleccione la version de fir-
mware que desea actualizar. DJI Assistant 2 descargara e ins-
talara la actualizacion del firmware automaticamente. Reinicie
ESC cuando se haya completado la actualizacion.

A * Compruebe que el ordenador esta conectado a Internet durante
la actualizacion.

* Compruebe que la baterfa esté suficientemente cargada para la
actualizacion.

* NO desconecte el cable USB durante la actualizacion.

* Vuelva a intentar instalar la actualizacion si DJI Assistant 2
muestra un mensaje de fallo de actualizacion.

* Si DJI ESC Assistant no reconoce el ESC, compruebe si hay
més de un dispositivo FTDI conectado, como otro programador
DJI o DJI Updater, un adaptador FTDI USB o una placa de
desarrollo (p. ej. una tarjeta BeagleBone, Raspberry o Arduino).
Desconecte los demas dispositivos FTDI. Reinicie DJI Assistant
2y el ESC, y vuelva a intentarlo.

Configuracion de ESC

Calibre el rango del acelerador y cambie la direccién de giro del
motor mediante el control remoto.

. Encienda el control remoto y el receptor. Compruebe que la
comunicacion entre ellos es correcta. Empuije la palanca del
acelerador totalmente hacia arriba. Al principio, el motor emite
una secuencia de dos pitidos lentos y un solo pitido.

. A continuacioén, el sonido de advertencia alterna entre un
Unico pitido rapido y dos pitidos rapidos. Tire de la palanca
del acelerador totalmente hacia abajo tras oir un Unico pitido
para calibrar el acelerador. Tire de la palanca del acelerador
totalmente hacia abajo tras oir un doble pitido para invertir la
direccién de giro del motor. La direccion de giro de este motor
se cambia girandolo rapidamente en cualquier direccién.

. Al completar el proceso, el sonido de advertencia cambia al

de unas campanas.

Reinicie el ESC después de invertir la direccion de giro.
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Codigos de bip de estado del sistema

Los motores emiten un pitido cuando el Snail esta en uso. La tabla si-
guiente contiene mas informacién sobre estos sonidos de advertencia.

Alarma Descripcion
Campanas Listo para funcionar
No se ha alcanzado la sefial minima del acele-
Bip rapido rador. Compruebe el controlador de vuelo, el
control remoto o el receptor del control remoto.
Bip lento Sin sefial del acelerador.

Alternancia entre pitido  Uso del control remoto para la configuracién y
simple y doble el ajuste de la direccion de giro del motor.

Especificaciones

Empuje méximo 1,32 kg/rotor (16,8 V, a nivel del mar)
Baterfa recomendada 48 LiPo

Peso de despegue recomendado  125-250 g/rotor (a nivel del mar)

Entorno de funcionamiento -10°a50°C
ESC
Tension maxima admisible 17,4V
Corriente max. permitida*®

¢ - 30A
(continua)

Pico de corriente méx.” (3 segundos) 45 A
Modos de sefal del acelerador
compatibles

Max OneShot125

Frecuencia de la sefal
Frecuencia de sefial regular méxima 500 Hz
Salida de PWM predeterminada

Regular/OneShot125

1000 Hz

Frecuencia de la senal 16 kHz
Peso (sin cables) 28g
Bateria compatible 3S-4SLiPo
Motor

Tamario del estator 23x5 mm
KV 2400 rpm/V
Peso (sin cables) 2789

* Prueba realizada a una temperatura de 25 °C y con buena ventilacion

Hélices DiametroxPaso de rosca Peso (una)
Hélices 50488 12,70x12,19 cm (5x4,8") 5509
Hélices 5024S 12,70x6,10 cm (5x2,4") 3459
Hélices 6030S 15,24x7,62 cm (6x3,0) 3209
Hélices 6048-3D 15,24x12,19 cm (6x4,8") 4109
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Hélices 5048 12,70x12,19 cm (5x4,8") 5689
Hélices 70278 17,78x6,86 cm (7x2,7") 4329

Rendimiento y parametros

Los siguientes datos se basan en el uso de las hélices de tres
palas de liberacion rapida 5048S. Sirvase de ellos para facilitar el
uso correcto del sistema de propulsion.

& * Se recomienda una carga de 120 g a 300 g por rotor para un rendi-
miento 6ptimo.

* NO sobrecargue el sistema. Una carga superior a 400 g por rotor
podria comprometer gravemente el rendimiento del sistema y su
propia seguridad.

* Se recomienda combinar el sistema con una aeronave de carreras
que pese menos de 650 g (incluida la bateria).

Rendimiento del sistema de propulsion para carreras Snail

Carga de potencia (g/W)
8

6

0 200 100 600 800 1000 1200

Empuje (g/rotor)

Los datos indicados anteriormente se han medido con una tension de entrada de 14,8 V
a una temperatura de 25 °C y a nivel del mar. El empuie se ha ajustado con el acelerador.

Empuje m aximo (glrotor)

o 12 13 4 5 6 7

Tension de entrada (V)

Los datos indicados anteriormente se han medido con la maxima aceleracion, a una temperatura
de 25 °Cy a nivel del mar.
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n (%) 1(A) T(glrotor) P (W)
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N (rpm)
n - Eficiencia eléctrica, T - Empuje, | - Tension, P — Potencia de entrada, N - Velocidad de
rotacion

Los datos indicados anteriormente se han medido con una tensién de entrada de 14,8 V a una
temperatura de 25 °C y a nivel del mar. La velocidad de rotacién se ha ajustado con el acelerador.
La eficiencia eléctrica es producto de la eficiencia del sistema, incluidos el ESC y el motor.

Rendimiento del motor de carreras 2305
Diagrama de rendimiento

n (%) T(N'm) P(W) (A
100 1 800 250 —
P
T -
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AR n 600 T
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30 - 03
. 200 +
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10000 15000 20000 25000 30000 35000
N (rpm)

T - Par, | - Corriente, P - Potencia de salida, n ~ Eficiencia, N - Velocidad de rotacion

Los datos indicados anteriormente incluyen valores tedricos medidos con una tension de entrada
de 14,8V y solo como referencia. A una temperatura de funcionamiento de 25 °C y sin dispo-
sitivos de refrigeracion adicionales, el motor no puede funcionar a una tension superior a 50 A.
Puede soportar un funcionamiento a corto plazo (de 1 a 10 segundos aprox.) con una tension de
entre 25 Ay 50 A, y un funcionamiento continuo inferior a 25 A. La autonomia del motor depende
de la temperatura real del entorno y de las condiciones de refrigeracion.

Pardmetros de caracteristicas

Constante de velocidad 2400 rpm/V
Constante de fuerza contraelectromotriz 0,0056364 V-s/rad
Constante de tiempo mecénica 200 ms

Inercia del rotor motor 1,84 kg mm?
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Inercia total del rotor (incluida hélice 5048S)
Constante de par

Inductancia de linea

Resistencia de linea

Constante de tiempo térmica

6,62 kg mm?
0,0054267 N-m/A
14 pH

61 mQ

100 s

Contenido sujeto a cambios.

Descargue la tltima version en
http://www.dji.com/product/snail

Copyright © 2017 DJI Todos los Derechos Reservados.




Clause d'exclusion de responsabilité et mise en garde

Merci d'avoir acheté le systeme de propulsion DJI™ Snail (ci-apres
dénommé le « produit »). Lisez attentivement la présente clause d'ex-
clusion de responsabilité avant d'utiliser ce produit. En utilisant ce pro-
duit, vous acceptez la présente clause d'exclusion de responsabilité et
confirmez I'avoir lue dans son intégralité. Installez et utilisez ce produit
conformément au manuel de I'utilisateur. SZ DJI TECHNOLOGY CO.,
LTD. et ses sociétés affiliées déclinent toute responsabilité en cas de
dommage ou de blessure causé(e) directement ou indirectement par
I'utilisation, I'installation ou le remontage incorrect(e) de ce produit, y
compris mais sans s'y limiter, I'utilisation d'accessoires non autorisés.

DJI est une marque commerciale de SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.
(abrégée en « DJI ») et de ses sociétés affiliées. Les noms de produits,
de marques, etc., apparaissant dans le présent manuel sont des
marques commerciales ou des marques déposées de leurs déten-
deurs respectifs. Ce produit et le présent manuel sont la propriété de
DJI, tous droits réservés. Aucune partie de ce produit ou du présent
manuel ne peut étre reproduite sous quelque forme que ce soit sans
I'autorisation ou le consentement écrit préalable de DJI.

La présente clause d'exclusion de responsabilité est traduite dans
plusieurs langues. En cas de divergence entre les différentes versions,
la version chinoise prévaudra si le Produit a été acheté en Chine et la
version anglaise prévaudra si le Produit a été acheté dans toute autre
région.

Légende
A\ important Astuces et conseils Références
Avertissement

Lors de la mise sous tension, les moteurs et les hélices se mettent a
tourner trés rapidement et peuvent provoquer des blessures graves
et des dégats matériels importants. Soyez vigilant et privilégiez
toujours votre sécurité.

. Dans la mesure du possible, utilisez votre appareil a I'écart des
personnes, des animaux, des lignes électriques et des obstacles
potentiels.

2. Vous ne devez EN AUCUN CAS approcher ou toucher les moteurs

ou les hélices lorsque I'appareil est sous tension.

3. Vérifiez qu'il n'y a ni circuit ouvert, ni court-circuit lorsque vous sou-

dez les cables ESC.

4. Avant chaque vol, vérifiez que les hélices et les moteurs sont instal-

|és correctement.

5. Vérifiez que toutes les parties de I'appareil sont en bon état. Vous

ne devez EN AUCUN CAS voler si certaines parties sont usées ou
endommagées.
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Utilisez uniquement des composants DJI compatibles et autorisés.

. Avant chaque vol, vérifiez que toutes les parties sont bien en place
et que toutes les vis sont bien serrées.

Vous ne pouvez pas modifier le mode de signal de la manette des
gaz (ordinaire ou OneShot125) lorsque le produit est en cours d'uti-
lisation. Réglez le mode de signal de la manette des gaz sur votre
controleur de vol, puis redémarrez le régulateur électronique de
vitesse pour appliquer le nouveau mode.

Ne connectez pas le régulateur électronique de vitesse a une ali-
mentation régulée sur courant continu : ce produit étant doté par
défaut d'une fonction de freinage actif, le systeme d'alimentation
et le régulateur électronique de vitesse seraient endommagés par
I'énergie générée lors de la décélération.

10. Vérifiez que les moteurs tournent correctement avant le décollage.

~
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Fonction de freinage actif : le moteur inverse activement le couple
lors de la décélération pour récupérer une partie de I'énergie de la
rotation. Le freinage normal repose principalement sur la résistance
alair

Introduction

Le systeme de propulsion Snail Racing est un systeme de pro-
pulsion multirotors congu pour les appareils de course multirotors
dotés d'une poussée maximale de 1,32 kg/rotor. Les analyses
d'impact et les tests de chute effectués dans les conditions de
fonctionnement d'un appareil de course multirotors garantissent
la robustesse du moteur Snail 2305 Racing.

L'ESC Snail 430-R Racing est équipé d'un pilote moteur 32 bits
d'une fréquence principale maximale de 100 MHz. Ses algo-
rithmes avancés assurent un pilotage ultra-précis et, grace a
son alimentation de petite taille, les performances des autres
unités d'alimentation ne se dégradent pas lorsque les moteurs
atteignent leur courant de sortie maximal. Comme la plupart des
produits DJI, le micrologiciel ESC peut étre mis a jour pour opti-
miser les performances du Snail.

Fonctionnalités

Fonction de freinage actif

Mode 3D*

Deux modes de signal de I'accélérateur

« Signal ordinaire de I'accélérateur : Signal PWM de 30 Hz a
500 Hz

« Signal OneShot125 : 30 Hz a 1000 Hz

Moteurs a haute vitesse de rotation

+46 000 tr/min (7 paires de poles)

« 322 000 tr/min (1 paire de poles)
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Courant continu maximal : 30 A

Logiciel DJI ASSISTANT™ 2

Test complet de compatibilité électromagnétique

« Emission de radiation

« Immunité aux décharges électrostatiques

« Immunité aux champs électromagnétiques de radiation, aux
radiofréquences et aux rayonnements

Applications typiques : Appareils de course multirotors

* Achetez des hélices 6048-3D et mettez a jour le micrologiciel
ESC via DJI Assistant 2 pour activer le mode 3D de I'ESC 430-R
Racing (pour en savoir plus, consultez Connexion aux ESC).

Contenu de I'emballage

Contenu standard

Moteur 2305 (CCW) x 2 Moteur 2305 (CW) x 2 ESC 430-R x 4

<> i

Cache thermorétrécissable x 4 Vis (M3 x 5, M3 x 6)

Pack optionnel

50248 60308 70278 Tripales 50488

Paires d'hélices a démontage rapide

Paire d'hélices Paire d'hélices Programmeur ESC
6048-3D 5048

DJI Tous Droits R




& Vous devez utiliser un adaptateur d'hélice DJI Snail pour fixer
les hélices 6048-3D et les hélices tripales 5048 sur les moteurs.

. Leshélices tripales 5048S a démontage rapide sont recomman-

Q dées pour le systeme de propulsion Snail Racing. Les lames
aérodynamiques en forme de Y fournissent une puissance et une
rigidité suffisantes pour les appareils de course multirotors.

Connexion aux ESC

Outils nécessaires : carte de distribution d'alimentation, fer a

souder électrique et étain a souder.

. Soudez le cable GND noir et le cable VCC blanc de I'ESC aux
patins de la carte de distribution d'alimentation, comme indi-
qué.

. Connectez le cable signal a votre contréleur de vol. Le fil blanc
du cable signal transmet le signal de commande ; le fil noir est
pour le GND.

. Connectez le moteur a I'ESC. Testez les moteurs et vérifiez

que le sens de rotation de chaque moteur est correct. Vous

pouvez inverser le sens de rotation en échangeant les posi-
tions de deux des cables. Pour savoir comment inverser le
sens de rotation du moteur, référez-vous a la configuration

ESC ci-dessous.

Un cable signal PMW est également utilisé pour la connexion

au PC en vue d'une mise a jour du micrologiciel.

N

w

el

Cable signal PWM (pour contrdleur de vol)

Cable VCC (blanc), cable GND (noir)

Assurez-vous de souder les cables aux patins, conformément aux
spécifications de votre carte de distribution d'alimentation. Dans le
schéma, la carte de distribution d'alimentation montre des patins
extérieurs pour les cables GND noirs et les patins intérieurs pour les
cables VCC blancs. Coupez les cables & la longueur appropriée.
Les cébles doivent étre raccourcis afin qu'ils ne soient pas tous
regroupés prés des points de soudure. Référez-vous  lilustration

& Vérifiez qu'il n'y a ni circuit ouvert, ni court-circuit lorsque vous
soudez les cébles ESC.
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Fixation des moteurs

Les dimensions et le diametre du moteur sont indiqués dans
I'llustration ci-dessous. Vérifiez qu'ils sont compatibles avec les
bras de la structure avant de fixer les moteurs.

$295mm —

28.2mm

17.3mm

Profondeur du flet
3mm

16 mm

Trou de fixation sous Trou de fixation sur le dessus du
le moteur moteur (sans I'adaptateur d'hélice a
démontage rapide, le ressort et les vis)

A * Utilisez un adaptateur d'hélice approprié et une cellule
capable de supporter la poussée générée par le systeme de
propulsion Snail Racing.

* Choisissez des vis adaptées & la profondeur du trou de
fixation et a I'épaisseur de la plaque de fixation du moteur. Si
vous utilisez des vis trop longues ou trop larges, vous risquez
de mal fixer le moteur.

* Prenez garde de ne pas introduire de corps étrangers dans
les moteurs lors du montage ou du démontage.

Installation des hélices

Hélices a démontage rapide

L'exemple ci-dessous montre des hélices 5048S. Ces instruc-

tions s'appliquent également a l'installation des hélices 50248,

60308 et 7027S.

1. Faites correspondre les hélices marquées CW avec les
moteurs a rotation horaire ; faites correspondre les hélices
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non-marquées (cercle blanc sous les hélices) avec les moteurs
a rotation anti-horaire (points blancs).

2. Alignez I'écart A dans I'écrou d'hélice avec I'aileron B de
I'adaptateur d'hélice. Montez solidement I'hélice sur I'adapta-
teur puis, tout en maintenant I'hélice, faites-la tourner dans le
sens de verrouillage (les hélices marquées CW tournent dans le
sens anti-horaire ; les hélices non-marquées tournent dans le
sens horaire) jusqu'a ce qu'elle soit bien en place.

3. Pour retirer I'hélice, appuyez fermement dessus puis, tout en
la maintenant, faites-la tourner dans le sens de déverrouillage.

Autres hélices

L'exemple ci-dessous montre des hélices 6048-3D. Ces instructions
s'appliquent également & I'installation des hélices tripales 5048.

Outils nécessalires : clé hexagonale M2 et adaptateur d'hélice Snail.

1. Retirez les vis de I'adaptateur d'hélice a démontage rapide des
moteurs de course 2305, puis retirez I'adaptateur d'hélice a démon-
tage rapide.

2. Retirez le cache de I'adaptateur d'hélice Snail.

3. Alignez les trous de I'adaptateur d'hélice noir et les trous des
moteurs CW. Insérez les vis M2x4 et serrez-les fermement.
Alignez les trous de I'adaptateur d'hélice rouge et les trous
des moteurs CCW. Insérez les vis M2x4 et serrez-les ferme-
ment.
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4. Installez les hélices non-marquées sur I'adaptateur d'hélice
rouge, puis installez les hélices marquées CW sur |'adaptateur
d'hélice noir.

5. Fixez les hélices en faisant tourner le cache rouge sur les axes
de I'adaptateur d'hélice rouge et le cache noir sur les axes de
|'adaptateur d'hélice noir.

& * Tenez-vous a I'écart des moteurs et NE touchez PAS les hélices
» lorsqu'elles tournent.
* Utilisez uniquement des hélices agréées par DJI
* Utilisez des hélices appropriées a vos besoins pour éviter une usure
trop rapide.
* Prenez garde de ne pas perdre les vis lors de l'installation et du
démontage.
* Avant d'installer des hélices 6048-3D, sélectionnez le mode 3D dans
DJI Assistant 2 et mettez a jour le micrologiciel correspondant. (pour
en savoir plus, consultez Utilisation de DJI Assistant 2)

Utilisation de DJI Assistant 2

DJI Assistant 2 permet de mettre a jour et de configurer I'ESC.
Retirez les hélices avant toute connexion a DJI Assistant 2.

ESC 430-R Programmeur ESC PC

Avant une mise a jour, débranchez tous les appareils de série

connectés a votre PC, puis suivez les instructions ci-dessous.

1. Téléchargez et installez DJI Assistant 2 sur le site officiel DJI.
(http://www.dji.com/snail/info#downloads)

2. Connectez le programmeur ESC a I'ESC a I'aide du céble
signal PWM et a votre ordinateur a I'aide du céble USB du
programmeur.

3. Connectez une batterie (3-4S LiPo) a I'alimentation de I'ESC.
Ne débranchez pas I'ESC de votre ordinateur ou de I'alimen-
tation tant que la configuration n’est pas achevée.




4. Démarrez DJI Assistant 2. Lorsque la connexion est établie, le
logiciel affiche les appareils connectés. Utilisez votre compte
DJI pour vous connecter.

5. Cliquez sur Paramétres pour procéder a la configuration.

6. Cliquez sur la mise a jour du micrologiciel et sélectionnez
la version que vous souhaitez mettre a jour. DJI Assistant 2
effectue automatiquement le téléchargement et la mise a jour.
Une fois la mise a jour terminée, redémarrez I'ESC.

A * Assurez-vous que votre ordinateur est bien connecté & Inter-
net pendant la mise a jour

* Vérifiez que le niveau de batterie est suffisant pour la mise a
jour.

* Ne déconnectez pas le cable USB pendant la mise a jour.

* Si DJI Assistant 2 affiche un message d'échec, tentez une
nouvelle mise & jour.

* Si l'assistant de I'ESC DJI ne reconnait pas I'ESC, vérifiez
qu'un autre appareil FTDI comme un DJI Updater, un adap-
tateur USB FTDI ou une plaque de développement (plaque
BeagleBone, Raspberry ou Arduino) n'est pas connecté. Le
cas échéant, débranchez les autres appareils FTDI. Redé-
marrez DJI Assistant 2 et 'ESC, puis réessayez.

Configuration de I'ESC

Réglez la plage d'accélération et inversez le sens de rotation du
moteur a |'aide de la radiocommande.

. Mettez la radiocommande et le récepteur sous tension. Vé-
rifiez la communication entre ces deux éléments. Poussez la
manette des gaz au maximum. Le moteur émet une séquence
sonore « double bip lent + bip simple ».

Ensuite, le signal sonore d'avertissement alterne entre un bip
simple rapide et un double bip rapide. Abaissez la manette
des gaz au maximum apres avoir entendu un bip simple pour
calibrer I'accélération. Abaissez la manette des gaz au maxi-
mum apres avoir entendu un double bip pour inverser le sens
de rotation du moteur. Faites tourner un moteur dans le sens
de votre choix pour en modifier le sens de rotation.

Une fois le processus terminé, le signal sonore d'avertissement
s'arréte et une sonnerie retentit.

4. Redémarrez I'ESC aprés avoir inversé le sens de rotation.

N

©
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Codes des bips émis sur I'état du systéeme

Les moteurs émettent un bip lorsque le Snail est en cours d'uti-
lisation. Le tableau ci-dessous fournit des détails sur le signal
sonore d'avertissement.

Alarme Description
Sonnerie Prét a fonctionner

Le signal d'accélération minimum n'est
pas atteint. Vérifiez le contréleur de vol,

Bips rapides " p
ps rap la radiocommande ou le récepteur de la
radiocommande.
Bips lents Pas de signal d'accélération.
Bip simple et - . )
P Simp Utilisez la radiocommande pour configurer
doubles bips en N
le sens de rotation du moteur.
alternance

Caractéristiques techniques

Propulsion max. 1,32 kgfrotor (16,8 V au niveau de la mer)
Batterie recommandée 48 LiPo

Poids au décollage recommandé 125-250 g/rotor (au niveau de la mer)
Conditions d'utilisation -10° &4 +50°C

Régulateur électronique de vitesse

Tension max. autorisée 17,4V

g:%%rt?m)max autorisé 30 A

Courant de créte max.” (3 s) 45 A

Modes de signal de I'accélérateur
pris en charge

OneShot125 max.
Fréquence du signal

Fréquence de signal ordinaire max. 500 Hz
Sortie PWM par défaut

Standard/OneShot125

1000 Hz

Fréquence du signal 16 Hz

Poids (sans cables) 28g
Batterie prise en charge 38-4S LIPO
Moteur

Taille du stator 23 x 5mm
kV 2400 tr/min/V
Poids (sans céables) 2789

* Testé a une température de 25°C, bonne ventilation

Hélices Diameétre x pas du filetage Poids (une unité)
Hélices 5048S 12,7 x 12,19 cm (5 x 4,8 pouces) 5509
Hélices 5024S 12,7 x 6,1 cm (5 x 2,4 pouces) 3459
Hélices 6030S 15,24 x 7,62 cm (6 x 3 pouces) 3209
Hélices 6048-3D 15,24 x 12,19 cm (6 x 4,8 pouces) 4,109
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Hélices 5048 12,70 x 12,19 cm (5 x 4,8 pouces) 5689
Hélices 7027S 17,78 x 6,86 cm (7 x 2,7 pouces) 4329

Performances et paramétres

Les données suivantes ont été générées avec des hélices tri-
pales 5048s a démontage rapide. Elles peuvent vous aider a
optimiser votre utilisation du systeme de propulsion.

& * Une charge de 120 g a 300 g par rotor permet d'obtenir des perfor-
mances optimales.
* NE SURCHARGEZ PAS le systéme. Une charge supérieure a
400 g par rotor représente un danger et dégrade les performances
de maniére significative;
* Nous vous recommandons d'utiliser ces hélices avec des appareils
de course d'un poids inférieur a 650 g (batterie incluse).

Performances du systéme de propulsion Snail Racing

Charge de puissance (g/W)

0 200 400 00 800 1000 1200

Poussée (glrotor)

Les données ci-dessous ont été enregistrées au niveau de la mer & une température de
25 °C et avec une tension d'entrée de 14,8 V. Poussée ajustée par manette des gaz.

Pouss é e max. (g/rotor)

o 2 B 14 15 16 17
Tension d'entrée (V)
Les données ci-dessus ont été enregistrées a vitesse maximale au niveau de la mer &
une température de 25 °C.
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n (%) 1(A) T(glrotor) P (W)
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n - Efficacité énergétique, T~ Poussée, | - Courant, P - Puissance d'entrée, N - Vitesse de rotation

Les donndes ci-dessous ont été enregistrées au niveau de la mer & une température de 25 °C et
avec une tension d'entrée de 14,8 V. La vitesse de rotation a été ajustée par manette des gaz.
L'efficacité énergétique représente I'efficacité du systéme (ESC et moteur inclus).

Performances du moteur 2305 Racing
Graphique des performances

n (%) T(N'm) P(W) (A
100 1 800 250 —
P
T -
% I 09 L0l
80 Pl 08 200 -+
AR n 600 T
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50 A 05 400 +
40 —F < - 04 g0 100
30 - 03
. 200 +
20 < 02 50 +
10 Hf e — 01 1007
oL =) 0 ol o L

10000 15000 20000 25000 30000 35000
N (rpm)

T - Couple, | - Courant, P~ Puissance de sortie, n — Efficacité, N - Vitesse de rotation

Les données ci-dessus indiquent les valeurs théoriques pour une tension d'entrée de 14,8 V (pour
référence uniquement). A une température de 25 °C et sans dispositif de refroidissement supplé-
mentaire, le moteur ne peut pas fonctionner avec un courant supérieur a 50 A. Il peut fonctionner
brievement (entre 1 et 10 secondes) avec un courant compris entre 25 A et 50 A et de maniére
prolongée avec un courant inférieur & 25 A. La durée exacte de fonctionnement du moteur dé-
pend de la température ambiante et des conditions de refroidissement.

Paramétres des caractéristiques

Constante de vitesse 2400 rpm/V
Constante de force contre-électromotrice 0,0056364 vs/rad
Constante de temps mécanique 200 ms

Inertie du rotor 1,84 kg/mm?
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Inertie totale du rotor (hélice 5048S incluse) 6,62 kg/mm?

Constante de couple 0,0054267 N-m/A
Induction ligne-a-ligne 14 pH
Résistance ligne-a-ligne 6 1mQ
Constante de temps thermique 100 s

Contenu sujet a modifications.

Téléchargez la derniére version a |'adresse
http://www.dji.com/product/snail
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Compliance Information

FCC Compliance

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the
following two conditions: (1) This device may not cause harmful interference, and (2)
This device must accept any interference received, including interference that may
cause undesired operation.

Any changes or modifications not expressly approved by the party responsible for
compliance could void the user’s authority to operate the equipment.

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class A
digital device, pursuant to Part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to
provide reasonable protection against harmful interference when the equipment is
operated in a commercial environment. This equipment generates, uses, and can
radiate radio frequency energy and, if not installed and used in accordance with
the instruction manual, may cause harmful interference to radio communications.
Operation of this equipment in a residential area is likely to cause harmful interference,
in which case the user will be required to correct the interference at his own expense.

EU Compliance Statement

SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. hereby declares that this device is in compliance
with the essential requirements and other relevant provisions of the EMC Directive.

A copy of the EU Declaration of Conformity is available online at www.dji.com/euro-
compliance

EU-Compliance

Hiermit erklart SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD., dass dieses Gerét den wesentlichen
Anforderungen und anderen einschlagigen Bestimmungen der EU-Richtlinie EMC
entspricht.

Eine Kopie der EU-Konformitétserklarung finden Sie online auf www.dji.com/euro-
compliance.
Declaracion de cumplimiento UE

SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. por la presente declara que este dispositivo cumple
los requisitos basicos y el resto de provisiones relevantes de la Directiva EMC.

Hay disponible online una copia de la Declaracion de conformidad UE en www.dji.
com/euro-compliance
Déclaration de conformité UE

Par la présente, SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD déclare que cet appareil est
conforme aux principales exigences et autres clauses pertinentes de la directive
européenne EMC.

Une copie de la déclaration de conformité UE est disponible sur le site www.dji.com/
euro-compliance

cel

EU contact address: DJI GmbH, Industrie Strasse. 12, 97618, Niederlauer, Germany
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